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BL 130l BOSCH
PROFESSIONAL Ideas that work.

* Des idées en action.

Bedienungsanleitung
Operating instructions
Instructions d’emploi
Instrucciones de servicio
Manual de instrucoes
Istruzioni d’uso
Gebruiksaanwijzing
Betjeningsvejledning
Bruksanvisning
Brukerveiledningen
Kayttéohje

Odnyia xeipiopou
Kullanim kilavuzu
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BLM 260:
0601 096 965 23 24
2 607 990 031 2607 001 277

25
2607 002 195

26
2607 001 301

LLILLITLIN
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29

BLR 10:
0601 096 961

28

BLE 130:
0601 017 100
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31

2 607 224 908 (230 V, EU) 1 609 203 M04 2 605 438 090
2 607 224 909 (230 V, UK)
2 607 224 910 (240 V, Australia)
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Gerdtekennwerte
Baulaser BL 130l
PROFESSIONAL
Bestellnummer 0601 096 4..
Arbeitsbereich
ohne Empfanger bis ca. 60 m
mit Empfanger bis ca.130 m
Nivelliergenauigkeit "2 <+0,1 mm/m
Selbstnivellierbereich typisch +8 % (£5°)
Nivellierzeit typisch 30s
Rotationsgeschwindigkeit 10/50/200/600 min""
Betriebstemperatur -10 ... +50 °C
Lagertemperatur -20...+70°C
Lasertyp 635 nm, <1 mW
Laserklasse 2
@ Laserstrahl am Gerat") ca. 5 mm
Stativanschluss 5/8"
(horizontal und vertikal)
Akkus 4 x 1,2V KR20
(5000 mAh)
Batterien 4 x 1,5V LR20 (D)
Betriebsdauer ca.
NiMH-Akkus 30h
AIMn-Batterien 40 h
Gewicht einschlieBlich
Batterien ca. 2,7 kg
Schutzart IP 54 (staub- und
spritzwasserge-
schtzt)
1) bei 25 °C

2) entlang der Achse

Auf dem Typenschild an der Gehduseunterseite ist die
Seriennummer 8 lhres Gerétes zur eindeutigen Identi-
fizierung angebracht.

Bitte die Bestellnummer lhres Gerates beachten, die
Handelsbezeichnungen einzelner Gerate kdnnen vari-
ieren.

Gerauschinformation

Messwerte ermittelt entsprechend EN 60 745.

Der A-bewertete Schalldruckpegel des Gerates ist ty-
pischerweise kleiner als 70 dB(A).

—

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Das Gerét ist bestimmt zum Ermitteln und Uberpriifen
von exakt waagrechten Héhenverlaufen, senkrechten
Linien, Fluchtlinien und Lotpunkten.

Gerateelemente

Bitte klappen Sie die Ausklappseite mit der Darstellung
des Gerates auf, und lassen Sie diese Seite aufge-
klappt, wahrend Sie die Bedienungsanleitung lesen.

Die Nummerierung der Gerateelemente bezieht sich
auf die Darstellung des Gerates auf der Grafikseite.

1 Lotkerben X-Achse

GummifuB

Batteriefachdeckel

Arretierung Batteriefach

Lotkerben Y-Achse

Empfangsfeld fur Fernbedienung
Akku-Pack

Seriennummer auf dem Typenschild

© 0O NO O~ OODN

Buchse fur Ladestecker
Stativaufnahme 5/8"
Gummibalg

[ T Y
N = O

Ausgang Laserstrahlung

-
w

Rotationskopf

-
H

Batterie-Ladestandsanzeige

-
a

Anzeige automatische Nivellierung ,,auto®

-
(=2

Anzeige manuelle Nivellierung ,,man“

-
~

Ein-Aus-Taste

-
©

Richtungstaste links
19 Richtungstaste rechts
20 Taste fur Linienbetrieb und Wahl der Linienlange

21 Taste fur Rotationsbetrieb und Wah! der
Rotationsgeschwindigkeit

22 Baulaser-Messlatte*

23 Laser-Sichtbrille

24 \Wandhalter®

25 Messplatte mit Fu

26 Deckenmessplatte®

27 Baustativ*

28 Hochleistungsempfanger mit Halterung*
29 Fernbedienung”

30 Ladegerat*

31 Koffer

* Abgebildetes oder beschriebenes Zubehér gehort teil-
weise nicht zum Lieferumfang.
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Zu lhrer Sicherheit

Gefahrloses Arbeiten mit dem Ge-
rat ist nur moglich, wenn Sie die
Bedienungsanleitung und die Si-
cherheitshinweise vollstandig le-
sen und die darin enthaltenen An-
weisungen strikt befolgen.

°
1
2 Laserstrahlung Laserklasse 2
625-645 nm, <1,0 mW,
gemaB EN 60825-1:2001

Nicht in den Laserstrahl blicken.
% Laserstrahl nicht auf Personen

oder Tiere richten.

Wegen des gebUndelten Laserstrahls

auch auf den Strahlengang in gréBerer

Entfernung achten.

m Die Laser-Sichtbrille (Zubehor) ist keine Schutzbrille
gegen Laserstrahlung. Nicht als Schutzbrille gegen
Sonnenstrahlung und nicht im StraBenverkehr ver-
wenden.

m  Kinder dlrfen das Gerat nur unter Aufsicht Erwach-
sener benutzen.

Warnschild am Geréat nicht entfernen.

Reparatur nur von einem Bosch-Kundendienst
durchflhren lassen. Gerét nie selbst 6ffnen.

Bosch kann nur dann eine einwandfreie Funktion
des Gerates zusichern, wenn das fUr dieses Gerat
vorgesehene Original-Zubehdr verwendet wird.

Gerateschutz

m Vermeiden Sie heftige StoBe oder Stirze. Nach
starken &uBeren Einwirkungen auf das Gerét: Vor
dem Weiterarbeiten immer eine Genauigkeitstber-
prafung durchfihren (siehe Abschnitt Nivellier-
genauigkeit).

Gerat nicht ins Wasser tauchen.

Gerat nicht extremen Temperaturen und Tempera-
turschwankungen aussetzen (z.B. nicht im Auto
liegen lassen).

Wird das Gerat langere Zeit nicht benutzt, missen
die Batterien herausgenommen werden (Gefahr
von Selbstentladung und Korrosion).

—

Akkus laden/wechseln

Akku-Pack aufladen

Vor dem ersten Betrieb den mitgelieferten Akku-Pack
7 aufladen. Der Akku-Pack kann im Gerat aufgeladen
werden, aber ausschlielich mit dem Ladegerat 30.

Den Ladestecker des Ladegeréates 30 in die Buchse 9
stecken und das Ladegerat an das Stromnetz an-
schlieBen (gegebenenfalls Adapter benutzen). Am La-
degerat 30 leuchtet die rote Anzeige. Das Aufladen
des leeren Akku-Packs benétigt ca. 10 Stunden.

= Das Ladegerat 30 nie ohne eingelegten Akku-
Pack 7 anschlieBen!

Der Ladevorgang wird nicht automatisch beendet,
deshalb nach erfolgter Ladung Ladegerat vom Netz
trennen. Ladegerat 30 und Akku-Pack 7 sind aber
Uberladesicher.

Ein neuer oder langere Zeit nicht verwendeter Akku
bringt erst nach ca. 5 Lade- und Entladezyklen seine
volle Leistung.

Akku-Pack nachladen

Akkus nicht nach jedem Gebrauch nachladen, da
sonst ihre Kapazitat verringert wird. Den Akku-Pack
nachladen, wenn die Batterie-Ladestandsanzeige 14
blinkt bzw. dauerhaft leuchtet.

Um die maximale Kapazitdt zu erhalten, sollte der
Akku-Pack gelegentlich vollstandig entladen werden.
Dazu das Gerat langere Zeit eingeschaltet lassen.

Bei leerem Akku-Pack 7 kann das Gerat auch Uber
das Ladegeréat 30 betrieben werden, wenn dieses an
das Stromnetz angeschlossen ist. Dazu das Gerat
ausschalten, den Akku-Pack ca. 5 min laden und das
Gerat mit angeschlossenem Ladegerat wieder ein-
schalten.

Akku-Pack wechseln

Der mitgelieferte Akku-Pack 7 kann gegen Fremd-Ak-
kus oder Alkali-Mangan-Batterien getauscht werden.

Zum Entnehmen des Akku-Packs die Arretierung 4
des Batteriefaches in Stellung "g drehen und den Bat-
teriefachdeckel 3 abnehmen. Entweder neuen Akku-
Pack, Fremd-Akkus oder Batterien einsetzen. Beim
Einsetzen auf richtige Polung achten.

Batterien immer komplett ersetzen. Nur Batterien ei-
nes Herstellers mit gleicher Kapazitat verwenden.

Eine Sicherung garantiert, dass ausschlieBlich der
Akku-Pack 7 im Gerat geladen werden kann. Fremd-
Akkus mussen auBerhalb des Gerates aufgeladen
werden.
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Inbetriebnahme

Das Geréat in Horizontal- oder Vertikallage auf einer
stabilen Unterlage aufstellen, auf einem Stativ 27 oder
am Wandhalter 24 (Zubehor) montieren.

Horizontallage

Vertikallage

Ein-Aus-Schalten
m Nicht in den Laserstrahl blicken.

m Laserstrahl nicht auf Personen oder Tiere richten.

Zum Einschalten Ein-Aus-Taste 17 drlcken. Die An-
zeigen 14, 15 und 16 leuchten fur 3 Sekunden. Das
Gerat beginnt sofort mit der automatischen Nivellie-
rung (siehe Nivellierautomatik). Wahrend der Nivellie-
rung blinken der Laserstrahl und die Anzeige fur die
automatische Nivellierung j,auto® 15 einmal pro Se-
kunde.

Mit den Betriebsarten-Tasten 20, 21, 18 oder 19 kann
bereits wahrend der Einnivellierung die Betriebsart
festgelegt werden (siehe Betriebsarten anwenden). In
diesem Fall lauft das Gerat wahrend der Nivellierung
zur Bestatigung der Eingabe 3 Sekunden in der ge-
wahlten Betriebsart. Nach Abschluss der Nivellierung
wird die Funktion in der festgelegten Betriebsart fort-
gesetzt.

Das Gerét ist einnivelliert, wenn der Laserstrahl und die
Anzeige ,auto® 15 dauernd leuchten.

Zum Ausschalten Ein-Aus-Taste 17 erneut drlicken.

Bei Uberschreiten der héchstzuléssigen Betriebstem-
peratur von 50 °C schaltet sich der Laserstrahl zum
Schutz der Laserdiode automatisch ab. Nach dem
Abkuhlen ist das Gerat wieder betriebsbereit und kann
erneut eingeschaltet werden.

Betriebsarten
Ubersicht

Punktbetrieb

In dieser Betriebsart wird die hdchste
Sichtbarkeit des Laserstrahls er-
reicht. Sie dient z.B. zum einfachen
Ubertragen von Hohen oder zum
Uberprtfen von Fluchten.

Linienbetrieb - Standardlinie

In dieser Betriebsart bewegt sich der
Laserstrahl in einem begrenzten Ar-
beitsbereich. Dadurch ist die Sicht-
barkeit des Laserstrahls gegentber
dem Rotationsbetrieb erhoht. Es kdn-
nen vier Offnungswinkel mit vier Rota-
tionsgeschwindigkeiten gewahit wer-
den.

—

Linienbetrieb — programmierbare
Linie

Im Gegensatz zur Standardlinie las-
sen sich Anfangs- und Endpunkt der
Linie beliebig festlegen.

Rotationsbetrieb

Der Rotationsbetrieb ist besonders
empfehlenswert bei Einsatz eines
Empfangers 28 (Zubehor). Es kdnnen
vier Rotationsgeschwindigkeiten ge-
wahlt werden.

Alle Betriebsarten sind in Horizontal- und Vertikallage
des Gerates moglich.

Bei Horizontallage des Geréates kann der Laserpunkt
bzw. die Laserlinie durch Drlicken der Richtungstas-
ten rechts 19 bzw. links 18 schrittweise um 360° ge-
dreht werden.

Bei Vertikallage des Gerates kann der Laserpunkt,
die Laserlinie bzw. die Rotationsebene zum einfachen
Fluchten oder parallelen Ausrichten mit den Rich-
tungstasten rechts 19 bzw. links 18 feinjustiert wer-
den. Dies ist allerdings nur in einem begrenzten Be-
reich (+8 % der jeweiligen Entfernung nach rechts
oder links) moglich.

Langeres Drlcken der Richtungstasten rechts 19
bzw. links 18 beschleunigt die Bewegung von Laser-
punkt bzw. Laserlinie.

Betriebsarten anwenden

= Beim Dricken der Bedientasten kann das Gerat
aus der Nivellierung gebracht werden, so dass die
Rotation kurzzeitig stoppt. Durch den Einsatz ei-
ner Fernbedienung 29 (Zubehdr) kann dieser Ef-
fekt vermieden werden.

00 Punktbetrieb

Nach jedem Einschalten befindet sich das Gerat im
Punktbetrieb.

Der Laserstrahl kann durch Drehen des Rotationskop-
fes 13 von Hand und/oder durch Drlicken der Rich-
tungstasten rechts 19 bzw. links 18 auf die gewtinsch-
te Stelle gerichtet werden.

@ Linienbetrieb - Standardlinie

Zum Wechsel in den Linienbetrieb Taste 20 driicken.
Das Gerat startet mit einem Offnungswinkel von 4°
und der geringsten Rotationsgeschwindigkeit. Erneu-
tes Drlicken der Taste 20 vergroBert den Offnungs-
winkel Uber 45° und 90° bis auf 180° und erhdht
gleichzeitig die Rotationsgeschwindigkeit bei jeder
Stufe. Wird die Taste 20 nochmals gedriickt, wechselt
das Gerat zurlick in den Punktbetrieb.

Der Offnungswinkel der Laserlinie kann mit Hilfe der
Fernbedienung 29 (Zubehor) verkleinert oder vergro-
Bert werden.

= Aufgrund der Fliehkraft kann der Laser geringfligig
Uber die Endpunkte der Linie hinausschwingen.
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@ Linienbetrieb — programmierbare Linie
Anfangs- und Endpunkt der Laserlinie kdnnen beliebig
festgelegt werden. Dazu zuerst Punktbetrieb einstel-
len. Dann die Taste fUr Linienbetrieb 20 dricken und
gedrickt halten, den Rotationskopf 13 einmalig vom
Anfangspunkt der gewlnschten Linie zum Endpunkt
drehen und die Taste 20 loslassen.

Der Offnungswinkel der Laserlinie kann mit Hilfe der
Fernbedienung 29 (Zubehor) verkleinert oder vergro-
Bert werden.

= Aufgrund der Fliehkraft kann der Laser geringfligig
Uber die Endpunkte der Linie hinausschwingen.

@ Rotationsbetrieb

Zum Wechsel in den Rotationsbetrieb Taste 21 dru-
cken. Das Gerét startet mit der hdchsten Rotationsge-
schwindigkeit. Erneutes Driicken der Taste 21 vermin-
dert die Geschwindigkeit in vier Stufen bis zum
Stillstand (Punktbetrieb).

Beim Arbeiten mit dem Empfénger 28 empfiehlt sich
die héchste Rotationsgeschwindigkeit.

Zur besseren Sichtbarkeit des Laserstrahls bei Arbei-
ten ohne Empfénger die Rotationsgeschwindigkeit
verringern oder die Laser-Sichtbrille 23 verwenden.

Nivellierautomatik

Nivellierautomatik

Das Gerét erkennt nach dem Einschalten Horizontal-
bzw. Vertikallage selbststandig. Zum Wechsel zwi-
schen der horizontalen und vertikalen Lage das Gerat
ausschalten, neu positionieren und wieder einschal-
ten.

Nach dem Einschalten Uberprift das Geréat die waage-
rechte bzw. senkrechte Lage und gleicht Unebenhei-
ten innerhalb des Selbstnivellierbereiches von ca. 8 %
(x0,8 m/10 m) automatisch aus.

Steht das Gerat nach dem Einschalten oder nach einer
Lageveranderung mehr als 8 % schief, ist das Einnivel-
lieren nicht mehr mdglich. Solange die Trittsicherung
nicht aktiviert wurde (siehe Trittsicherung), ertont in
diesem Fall ein Warnton, der Rotor wird gestoppt, der
Laserstrahl schaltet ab und die Anzeigen ,auto® 15
sowie ,,man® 16 blinken einmal pro Sekunde. Dann
das Gerét ausschalten, neu ausrichten und wieder ein-
schalten.

—

Ist das Gerat einnivelliert, Uberprift es standig die
waagerechte bzw. senkrechte Lage. Lageveranderun-
gen des Gerates flhren zu folgenden Reaktionen:

Kleine Lageveranderungen

Kleine Lageveranderungen werden innerhalb von
5 Sekunden ausgeglichen. Die gewahlte Betriebsart
wird nicht unterbrochen. Erschitterungen des Bau-
grundes oder Windeinflisse werden damit automa-
tisch kompensiert.

GroBe Lageveranderungen

Kann das Gerét nicht innerhalb von 5 Sekunden einni-
velliert werden, dann wird zur Vermeidung von Fehl-
messungen wahrend des Nivelliervorganges der Rotor
gestoppt, der Laserstrahl und die Anzeige ,auto“ 15
blinken einmal pro Sekunde.

Trittsicherung

Das Gerat besitzt eine Trittsicherung, die bei groBeren
Lageveranderungen (>30 mm/10 m) das Einnivellieren
auf veranderter Hohe und damit Héhenfehler verhin-
dert. Die Trittsicherung wird 30 s nach jedem Tasten-
druck oder Nivelliervorgang automatisch eingeschal-
tet. Bei aktivierter Trittsicherung blinkt die Anzeige
wauto“ 15 einmal pro 4 Sekunden.

Bei einer Lageveranderung von >30 mm auf 10 m ver-
sucht das Gerat zuerst, diese auszugleichen. Dann er-
tont ein Warnton, der Rotor wird gestoppt, der Laser
schaltet ab und die Anzeige ,man“ 16 blinkt zweimal
pro Sekunde. In diesem Fall Gerat aus- und wieder
einschalten. Danach die Hohe Uberprtfen bzw. Korri-
gieren.

Nivellierautomatik abschalten

Um das Gerat in beliebigen Schréglagen zu betreiben
(siehe Neigungen antragen), muss die Nivellierautoma-
tik abgeschaltet werden. Das ist nur tber die Fernbe-
dienung 29 (Zubehor) moglich. Bei abgeschalteter Ni-
vellierautomatik blinkt die Anzeige ,man“ 16 einmal
pro Sekunde.

= | ageveranderungen des Gerates werden bei ab-
geschalteter Nivellierautomatik nicht erkannt.

Einachsiger Neigungsbetrieb

Wird das Gerét in Horizontallage betrieben, kann die
Nivellierautomatik mit Hilfe der Fernbedienung 29 (Zu-
behdr) fir die Y-Achse abgeschaltet werden. In der X-
Achse wird das Gerat weiter automatisch einnivelliert.

Die X-Achse des Gerates verbindet die beiden Lotker-
ben 1 am unteren Gehauserand, die Y-Achse lauft
durch die beiden Lotkerben 5.

Der einachsige Neigungsbetrieb kann nur Uber die
Fernbedienung 29 (Zubehor) eingeschaltet werden.
Bei einachsigem Neigungsbetrieb blinken die beiden
Anzeigen ,auto“ 15 und ,man“ 16 einmal pro Sekun-
de.
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— Das Gerat — ohne es zu drehen — nahe der Wand

vaelllergenaulgkelt B platzieren, einschalten und einnivellieren lassen.

Genauigkeitseinfliisse
Den groBten Einfluss Ubt die Umgebungstemperatur

aus. Besonders vom Boden nach oben verlaufende A B
Temperaturunterschiede kdnnen den Laserstrahl ab-

lenken. ol
Die Abweichungen fallen ab ca. 20 m Entfernung ins I i

Gewicht und kénnen in 100 m durchaus das Zwei- bis
Vierfache der Abweichung bei 20 m betragen.

Da die Temperaturschichtung in Bodennahe am groB- 7%
ten ist, sollte ab 20 m Entfernung immer mit Stativ
gearbeitet werden. Das Gerat auBerdem immer in der
Mitte der Arbeitsflache aufstellen.

— Das Geréat in der Hohe so ausrichten (mit Hilfe des
Stativs oder gegebenenfalls durch Unterlegen),
. o . . dass die Punktmitte des Laserstrahls genau den
Genauigkeitsiiberpriifung des Gerétes zuvor markierten Punkt IT auf der Wand B trifft.
Neben duBeren Einflissen konnen auch geratespezifi-
sche Einflisse zu Abweichungen fuhren. Deshalb vor
jedem Arbeitsbeginn die Genauigkeit des Geréates
Uberprufen. 180°

Dazu wird eine freie Messstrecke von 20 m auf festem
Grund zwischen zwei Wéanden A und B bendtigt. Es
muss eine Umschlagsmessung in Horizontallage Uber
beide Achsen X und Y (jeweils positiv und negativ)
durchgeflhrt werden (4 komplette Messvorgange).

— Gerat in Horizontallage auf einen festen, ebenen 4 ° N\
Untergrund oder auf ein Stativ (Zubehdr) nahe der
Wand A stellen und einschalten. — Das Gerat um 180° drehen, ohne die Hohe zu ver-

andern, einnivellieren lassen und die Punktmitte

des Laserstrahls auf der Wand A markieren (I11).

A B — Die Differenz d der beiden markierten Punkte I

und IIT auf der Wand A ergibt die tatséchliche Ge-

rateabweichung fUr die gemessene Achse.

>
w

0

11

e
I

1 Den Messvorgang fur die anderen drei Achsen wieder-
holen. Dazu das Gerat flir den Beginn des Messvor-
gangs um jeweils 90° drehen.

| Auf der Messstrecke von 2 x 20 m =40 m darf die
4 Y 20m Abweichung +4 mm betragen. Die hdchste und die
‘ tiefste Markierung durfen folglich 8 mm auseinander
liegen.

Sollte das Geréat die maximale Abweichung bei einem
der vier Messvorgange Uberschreiten, ist es dem

— Nach dem Nivellieren den Laserstrahl im Punktbe-
trieb auf die nahe Wand A richten. Die Punktmitte
des Laserstrahls an der Wand markieren (I).

Bosch-Kundendienst zuzufuhren.
A B
180°
=
1 11
VAR

— Das Gerat um 180° drehen, einnivellieren lassen
und die Punktmitte des Laserstrahls an der ent-
fernten Wand B markieren (II).

1609929 F17 o (04.05) T Deutsch-5
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Arbeitshinweise

Arbeiten mit der Messplatte

Mit Hilfe der Messplatte 25 kann der Laserstrahl auf
den Boden bzw. die Laserhdhe auf die Wand Ubertra-
gen werden.

N

é'ﬁi
g

Mit dem Nullfeld und der Skala kann der Versatz zur
gewlnschten Hohe gemessen und an anderer Stelle
wieder angetragen werden. Damit entféllt das exakte
Einstellen des Gerates auf die zu Ubertragende Hohe.

®» |mmer nur die Mitte des Laserpunktes zum Mar-
kieren verwenden, da sich die GroBe des Punktes
mit der Entfernung éndert.

Die Messplatte besitzt eine Reflexbeschichtung zur
besseren Sichtbarkeit des Laserstrahls in groBerer
Entfernung bzw. bei starkem Sonneneinfall.

Die Helligkeitsverstarkung ist nur vom Geréat aus zu er-
kennen, deshalb mit dem Auge entlang des Laser-
strahls zum Messort (Messplatte) blicken.

Messlatte (Zubehor)

Fir Arbeiten im freien Gelande, zum Priifen von Eben-
heiten bzw. dem Antragen von Geféllen, empfiehlt sich
die Verwendung der Messlatte 22 zusammen mit dem
Empfanger 28.

=— 0+50)

gﬁ/h»»

B

Auf der Messlatte 22 (Zubehdr) ist oben eine relative
Millimeterskala (+50 cm) aufgetragen.

Deren Nullhdhe (90-210 cm) kann unten am Auszug
vorgewahlt werden. Damit lassen sich Abweichungen
von der Sollhéhe direkt ablesen.

Laser-Sichtbrille

Die Laser-Sichtbrille filtert das Umgebungslicht aus.
Dadurch erscheint das rote Licht des Lasers flr das
Auge heller.

m Die Laser-Sichtbrille (Zubehor) ist keine Schutzbrille
gegen Laserstrahlung. Nicht als Schutzbrille gegen
Sonnenstrahlung und nicht im StraBenverkehr ver-
wenden.

Arbeiten mit Stativ (Zubehor)

Das Gerat verflgt Uber jeweils eine 5/8"-Stativaufnah-
me 10 fur Horizontal- und Vertikalbetrieb.

Bei einem Stativ 27 mit Milimeterskala am Auszug
kann der Hohenversatz direkt eingestellt werden.

N Betrieb mit Wandhalter (Zubehér)

Fur Arbeiten, die Uber der Auszugshdhe von Stativen
liegen, kann das Gerat mittels Wandhalter 24 betrie-
ben werden. Zur Montage den Wandhalter 24 an der
Wand befestigen.

Arbeitsbeispiele

E Meterriss/Hohenpunkt iibertragen

Das Gerat in Horizontallage auf eine feste Unterlage
stellen oder Stativ 27 verwenden.

Arbeiten mit Stativ: Den Laserstrahl auf die gewlnsch-
te Hohe ausrichten. Rotationsbetrieb wahlen oder im
Punktbetrieb die H6he durch Drehen des Rotations-
kopfes 13 von Hand Ubertragen.

Arbeiten ohne Stativ: Die Hhendifferenz zwischen La-
serstrahl und Hohenlinie am Referenzpunkt mit Hilfe
der Messplatte 25 ermitteln, Rotationskopf 13 zum
Zielort drehen und die gemessene Hohendifferenz
Ubertragen.

Parallele Ausrichtung

Sollen rechte Winkel angezeichnet oder Zwischen-
wande ausgerichtet werden, ist der Laserstrahl paral-
lel, d.h. im gleichen Abstand zu einer Bezugslinie (z.B.
Wand, Dehnfuge), auszurichten.

Dazu das Gerat in Vertikallage aufstellen und so posi-
tionieren, dass der Strahl in etwa parallel zur Bezugsli-
nie verlauft.

FUr die genaue Positionierung direkt am Gerat den Ab-
stand zwischen Laserstrahl und Wand mit Hilfe der
Messplatte 25 messen. Dann in méglichst groBer Ent-
fernung vom Gerat den Abstand zwischen Laserstrahl
und Wand erneut messen. Den Laserstrahl mit Hilfe
der Richtungstasten rechts 19 bzw. links 18 so einstel-
len, dass er den gleichen Abstand zur Wand hat wie
bei der Messung direkt am Gerat.

1609929 F17  (04.05)T
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] Rechten Winkel antragen

Sollen rechte Winkel angezeichnet werden, ist der La-
serstrahl in Vertikallage parallel zur Bezugslinie (Flie-
senkante, Wand) auszurichten. Der rechte Winkel wird
durch den umgelenkten variablen Laserstrahl ange-
zeigt.

@ Senkrechten antragen

Das Gerét in Vertikallage, z.B. vor einer Wand, aufstel-
len und Laserpunkt/Laserlinie auf die Stelle ausrich-
ten, an der die Senkrechte angetragen/angezeichnet
werden soll. Linien- oder Rotationsbetrieb wahlen und
Senkrechte antragen/anzeichnen.

@ Vertikale Ebene anzeigen (Zwischenwand,
Fugenschnitt)

Das Gerét in Vertikallage so aufstellen, dass der Laser-

punkt genau auf die Bezugslinie, z.B. die Zwischen-

wand, fallt. Dann den Laserstrahl parallel zur Bezugs-

wand ausrichten. Punkt- oder Rotationsbetrieb

wahlen und Strahlpunkte anzeichnen.

[ Bodenpunkt an Decke iibertragen (Lot)

Zum exakten Ausrichten des Lotstrahls (Laser) Uber
dem Bodenpunkt befinden sich am unteren Gehause-
rand Lotkerben. Dazu zwei rechtwinklige Hilfslinien

Ubersicht der Geriteanzeigen

—

(Fadenkreuz) durch den Bodenpunkt anreiBen und
das Gerat mittels Lotkerben ausrichten.

Der Laserursprung befindet sich direkt Uber dem hori-
zontalen und in Hohe des vertikalen Stativanschlus-
ses. Bei Verwendung eines Stativs 27 (Zubehor) kann
ein Lot an der Stativbefestigungsschraube angebracht
und damit der Laser an einem Bodenpunkt ausgerich-
tet werden.

I Neigungen antragen

Zum Antragen von Neigungen muss die Nivellierauto-
matik mit Hilfe der Fernbedienung 29 (Zubehor) abge-
schaltet werden (siehe Nivellierautomatik abschalten).
Danach kann das Gerét in beliebiger Schraglage auf-
gestellt werden.

Zum Antragen einer schragen Linie, z.B. an einer
Wand, den Laserstrahl durch einseitiges Unterlegen
des Gerétes bzw. Einstellen des Stativs 27 (Zubehor)
parallel zur gewlinschten Schrage ausrichten.

Innerhalb des Selbstnivellierbereiches von 8 % kann
die Neigung auch mit Hilfe der Fernbedienung 29 (Zu-
behdr) eingestellt werden.

Zum Antragen von Neigungen nur in einer Achsrich-
tung (z.B. FuBbodengefalle) den einachsigen Nei-
gungsbetrieb wahlen (siehe Einachsiger Neigungsbe-
trieb). In diesem Fall Gerat mit der Y-Achse parallel zur
Geféllerichtung ausrichten.

= 2
o c3|lc n D
@ S a8 --0 —
o) B | €
i TAE
S 28| ()
Einschalten des Geréates [ J [ J [ J
(Dauer 3 s) |(Dauer 3s) |(Dauer 3 s)
Ein- oder Nachnivellierung 1x/s |O 1x/s
Selbstnivellierbereich Uberschritten (@) (@) 1x/s [1x/s 1x/s
Gerat einnivelliert und betriebsbereit [ J [ J
Trittsicherung eingeschaltet 1x/4 s
Trittsicherung ausgeldst O @) 8x/s 2x/s
Nivellierautomatik abgeschaltet 1x/s
Einachsiger Neigungsbetrieb aktiviert 1x/s 1x/s
Batteriespannung gering 1x/2 s
Batterie leer ®
1x/1 s Blinkfrequenz (z.B. einmal in einer Sekunde)
O Funktion gestoppt
@ Dauerbetrieb
* bei Linien- und Rotationsbetrieb
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Ersatzteile
GummifuB 2 (3 Stlck) .. ........ .. 1609 203 588
Batteriefachdeckel 3 .. ........... 1609 203 M02
Schutzkappe
flr den Rotationskopf13.......... 1609 203 M0O3
Akku-Pack 7 ......... ... . ... .. 1609 203 M04

Wartung und Reinigung

Laserausgang regelmaBig mit Hilfe von Wattestab-
chen reinigen. Auf Fusseln achten.

m  Gerat stets sauber halten.

Verschmutzungen mit feuchtem, weichem Tuch abwi-
schen. Keine scharfen Reinigungs- oder Lésemittel
verwenden.

Sollte das Gerét trotz sorgfaltiger Herstell- und Prif-
verfahren einmal ausfallen, ist die Reparatur von einer
autorisierten Kundendienststelle fur Bosch-Elektro-
werkzeuge ausflhren zu lassen.

Bei allen Ruckfragen und Ersatzteilbestellungen bitte
unbedingt die 10-stellige Bestellnummer laut Typen-
schild des Geréates angeben.

Umweltschutz

Rohstoffriickgewinnung statt Miillentsorgung
Gerét, Zubehdr und Verpackung sollten einer umwelt-
gerechten Wiederverwertung zugefuhrt werden.

Diese Anleitung ist aus chlorfrei gefertigtem Recycling-
Papier hergestellt.

Zum sortenreinen Recycling sind Kunststoffteile ge-
kennzeichnet.

Verbrauchte Akkus/Batterien nicht in den Hausmdll,
ins Feuer oder ins Wasser werfen, sondern — den gel-
tenden gesetzlichen Bestimmungen entsprechend —
umweltgerecht entsorgen.

In Deutschland sind nicht mehr gebrauchsfahige Ge-
rate zum Recycling beim Handel abzugeben oder
(ausreichend frankiert) direkt einzuschicken an:

Recyclingzentrum Elektrowerkzeuge
Osteroder Landstr. 3
37589 Kalefeld

—

Service und Kundenberater

Explosionszeichnungen und Informationen zu Ersatz-
teilen finden Sie unter: www.bosch-pt.com.

www.powertool-portal.de, das Internetportal flr
Handwerker und Heimwerker

www.ewbc.de, der Informationspool fir Handwerk
und Ausbildung
Deutschland

Robert Bosch GmbH
Servicezentrum Elektrowerkzeuge

Zur Luhne 2

37589 Kalefeld

©®Service:. ...........o. 0180/3 35 54 99
Fax ................... + 49 (0) 55 53/20 22 37
® Kundenberater:. . ........... 0180/3 3357 99
Osterreich

ABE Service GmbH

Jochen-Rindt-StraBe 1

1232 Wien

©®Service:. . ................ +43 (0)1/61 03 80
Fax ......... ... .. ... +43 (0)1/61 03 84 91
® Kundenberater: . . ... ... +43 (0)1/7 97 22 30 66
E-Mail: abe@abe-service.co.at

Schweiz

©®Service:. ................ +41 (0)1/847 16 16
FaX oo +41(0)1/847 16 57

0800551155

Weitere Informationen zu Bosch-Messwerkzeugen fin-
den Sie unter www.bosch-imt.com.

C € Konformititserklirung

Wir erkléaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses
Produkt mit den folgenden Normen oder normativen
Dokumenten Ubereinstimmt: EN 61 000-6-1 und
EN 61 000-6-3 (Messgerate) bzw. EN 60 335 (Akku-
Ladegerate) gemal den Bestimmungen der Richtlinien
73/23/EWG, 89/336/EWG, 98/37/EG.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

Wﬁ/m A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschéftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Anderungen vorbehalten

1609929 F17  (04.05)T

%

Deutsch-8

%

4@



%I% ig bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 1 Montag, 21. April 2008 4:22 16

Product Specifications

Construction Laser

Part number

Working range ")
Without receiver
With receiver

Levelling accuracy 2
Self-levelling range, typically
Levelling time, typically
Rotational speed

Operating temperature
Storage temperature

Laser type

Laser class

Laser beam diameter
at the unit"

Tripod connection
(horizontal and vertical)

Rechargeable batteries

Batteries

Operating time approx.
NiMH rechargeable batteries
AIMn batteries

Weight including batteries
approx.

Protection type

1) at25°C
2) along the axis

The serial number 8 for positive identification of your
unit is located on the nameplate on the underside of

the case.

Please observe the order number of your unit. The

BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

To approx. 60 m
To approx.130 m

<=0.1 mm/m

+8 % (+£5°)

30s

10/50/200/600 RPM
-10 ... +50 °C
-20...+70°C

635 nm, <1 mW

2

Approx. 5 mm
5/8"

4x1.2VKR20
(5000 mAh)
4x 1.5V LR20 (D)

30h
40 h

2.7 kg

IP 54
(dust and splash wa-
ter protected)

trade names of the individual units may vary.

Noise Information

Measured values determined according to EN 60 745.
Typically, the A-weighted sound pressure level of the

product is less than 70 dB(A).

1609929 F17  (04.05)T
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Intended Use

The unit is intended for projecting and checking pre-
cise horizontal planes, vertical lines, alignment lines
and plumb points.

Product Elements

Please open the foldout page with the illustration of the
tool and leave it open while you read these operating
instructions.

The numbering of the product elements refers to the
illustration of the unit on the graphic page.

1 Plumb notches, X-axis

Rubber foot

Battery compartment cover
Battery compartment latch
Plumb notches, Y-axis
Receiving field for remote control
Battery-pack

Serial number on the nameplate
Socket for charging plug

Tripod receptacle 5/8"

Rubber bellows

Laser beam exit

Rotation head

Battery charged state indicator
Automatic levelling “auto” indicator
Manual levelling “man” indicator
17 On/off button

18 Left direction button

19 Right direction button

20 Button for line operation and selection of the line
length

21 Button for rotation operation and selection of the
rotational speed

22 Construction laser measuring rod*

23 Laser viewing glasses

24 Wall mount*

25 Measuring plate with foot

26 Ceiling measuring plate*

27 Tripod*®

28 High-performance receiver with holder*
29 Remote control*

30 Charging unit*

31 Carrying Case

* Not all the accessories illustrated or described are in-
cluded in standard delivery.
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For Your Safety

Working safely with this unit is pos-
sible only when the operating and
safety information are read com-
pletely and the instructions con-
tained therein are strictly followed.

®
1
2 Laser radiation of laser class 2
625-645 nm, <1.0 mW,
according to EN 60825-1:2001

Do not look into the laser beam.
@\ Do not point the laser beam at per-

sons or animals.

Because of the narrow concentration

of the laser beam, also pay attention to

where the laser beam is pointed at
longer distances.

m The laser viewing glasses (accessory) are not pro-
tective glasses against laser radiation. Do not use
them as protective glasses against strong sun light
or in traffic.

m  Children may use the unit only under the supervi-
sion of adults.

Do not remove the warning sign from the unit.

Have repairs carried out only by a Bosch After-
Sales Service. Never open the unit yourself.

Bosch is able to ensure flawless functioning of the
unit only if the original accessories intended for it
are used.

Protection of the Unit

m  Avoid heavy shocks or falls. After heavy exterior in-
fluences on the unit, always perform a precision
check before continuing work (see Section Level-
ling Accuracy).

Do not immerse the unit in water.

Do not expose the unit to extreme temperatures
and temperature variations (e.g., do not leave in
vehicles).

If the unit is not used for a long period, the batteries
must be removed (danger of self-discharge and
corrosion).

—

Charging/Replacing the Batteries

Charging the Battery Pack

Before the first operation, charge the battery pack 7
provided. The battery pack can be charged in the unit
only with the charging unit 30 supplied.

Insert the charging plug of the charging unit 30 into
the socket 9 and connect the charging unit to the
power mains (use an adapter if necessary). On the
charging unit 30, the red indicator lights. The charging
of the empty battery pack takes approx. 10 hours.

= Never connect the charging unit 30 without the
battery pack 7 inserted!

The charging process is not automatically ended,
therefore unplug the charging unit from the mains after
successful charging. The charging unit 30 and the bat-
tery pack 7 are protected against overloading.

A new battery or a battery that has not been used for
a longer time produces full power only after approxi-
mately five charge/discharge cycles.

Recharging the Battery Pack

Do not recharge the batteries after each use, other-
wise their capacity will be reduced. Recharge the bat-
tery pack when the battery charging indicator 14
blinks or lights continuously.

To maintain the maximum capacity, the battery pack
should be completely discharged from time to time.
For this purpose, leave the unit switched on for a long-
er time.

When the battery pack 7 is empty, the unit can be op-
erated from the charging unit 30 when it is connected
to the power mains. For this purpose, switch off the
unit, charge the battery pack for approx. 5 min and
switch the unit on again with the charging unit con-
nected.

Changing the Battery Pack

The battery pack 7 supplied can be replaced with oth-
er rechargeable batteries or with alkali-manganese-
batteries.

To remove the battery pack, turn the latch 4 of the bat-
tery compartment to the g position and remove the
battery compartment cover 3. Insert either a new bat-
tery pack, other rechargeable batteries or normal bat-
teries. Pay attention to correct polarisation when in-
serting.

Always replace the complete set of battery. Use only
batteries of a single manufacturer with the same ca-
pacity.

A safety feature ensures that only the battery pack 7
can be charged in the unit. Other rechargeable batter-
ies must be charged outside the unit.

1609929 F17  (04.05)T

English-2

%

4@



%ﬁ% é bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 3 Montag, 21. April 2008 4:22 16

Putting into Operation

Place the unit in the horizontal or vertical position on a
stable base, on a tripod 27 or mount in a wall holder
24 (accessory).

Horizontal Position

Vertical Position

Switching On/Off
m Do not look into the laser beam.

m Do not point the laser beam at persons or animals.

To switch on, press the on/off button 17. The indica-
tors 14, 156 and 16 light for 3 seconds. The unit begins
immediately with automatic levelling (see Automatic
Levelling). During the levelling, the laser beam and the
indicator for automatic levelling “auto” 15 blinks once
per second.

With the operating mode buttons 20, 21, 18 or 19, the
operating mode can already be selected during the
levelling (see Using the Operating Modes). In this case,
the unit runs for 3 seconds during the levelling in the
selected operating mode to confirm the entry. After the
conclusion of the levelling, the function in the selected
operating mode is continued.

The unit is levelled when the laser beam and the
“auto” indicator 15 light continuously.
To switch off, press the on/off button 17 again.

When the maximum allowed operating temperature of
50 °C is exceeded, the laser beam automatically
switches off in order to protect the laser diode. After
cooling, the unit is again ready for operation and can
be switched on again.

Operating Modes

Overview

Point operation

In this operating mode, the highest
visibility of the laser beam is achieved.
It serves, for example, for the simple
transferring of heights or for checking
alignments.

Line Operation - Standard Line

In this operating mode, the laser
beam moves in a limited working ar-
ea. In this manner, the visibility of the
laser beam is increased as compared
to the rotation mode. Four aperture
angles with four rotational speeds
can be selected.

—

Line Operation - Programmable
Line

As opposed to the standard lines, the
start and end points of the line can be
set to any position.

A= y/7.
’<;J-;(>\ Rotatlonl operatlon .
= %) The rotation mode is especially rec-
MESIZD ommended when a receiver 28 s
used (accessory). Four rotational

speeds can be selected.

All operating modes are possible in the horizontal and
vertical position of the unit.

In the horizontal position of the unit, the laser point
or the laser line can be rotated by 360° in steps by
pressing the right 19 or the left 18 direction buttons.

In the vertical position of the unit, the laser point, the
laser line or the rotating plane for simple or parallel
alignment can be finely adjusted with the right 19 or
the left 18 direction buttons. However, this is possible
only within a limited range (+8 % of the respective dis-
tance to the right or left).

Longer pressing of the right 19 or the left 18 direction
buttons accelerates the movement of the laser point or
laser line.

Using the Operating Modes

= \When pressing the operating buttons, the levelling
of the unit can be disturbed so that the rotation
temporarily stops. With the use of the remote con-
trol 29 (accessory), this effect can be avoided.

00 Point operation

After switching on, the unit is in the point mode of op-
eration.

The laser beam can be aimed at the desired location
by turning the rotation head 13 by hand and/or by
pressing the right 19 or the left 18 direction buttons.

@ Line Operation - Standard Line

To change to line operation, press the button 20. The
unit starts with an aperture angle of 4° and the lowest
rotational speed. Repeated pressing of the button 20
increases the aperture angle to 45° and then 90° to fi-
nally 180° and at the same time increases the rotation-
al speed with each step. If the button 20 is pressed
again, the unit switches back to point operation.

The aperture angle of the laser line can be increased
or decreased with the aid of the remote control 29 (ac-
cessory).

= As a result of inertia, the laser can swing some-
what beyond the end points of the line.

1609929 F17  (04.05)T
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@ Line Operation - Programmable Line

The beginning and end points of the laser line can be
set to any position. For this purpose, first select point
operation. Then press the button for line operation 20
and hold depressed, turn the rotation head 13 one
time from the beginning point to the end point of the
desire line and then release the button 20.

The aperture angle of the laser line can be increased
or decreased with the aid of the remote control 29 (ac-
Cessory).

B As a result of inertia, the laser can swing some-
what beyond the end points of the line.

@ Rotation operation

To change to rotation operation, press the button 21.
The unit starts with the highest rotational speed. Re-
peated pressing of the button 21 decreases the speed
in four steps until it comes to a standstill (point opera-
tion).

When working with the receiver 28, the highest rota-
tional speed is recommended.

For better visibility of the laser beam when working
without a receiver, reduce the rotational speed or use
the laser viewing glasses 23.

Automatic Levelling

Automatic Levelling

After switching on, the unit detects by itself if it is in the
horizontal or vertical position. To change between the
horizontal and vertical positions, switch off the unit,
reposition and switch the unit on again.

After switching on, the unit checks the horizontal or
vertical position and compensates automatically for in-
clinations within the self-levelling range of approx. 8 %
(x0.8 m/10 m).

If the unit is inclined by more than 8 % after switching
on or after a change of position, the levelling is no long-
er possible. In this case and if the kick safety feature
has not been activated (see Kick Sensor), a warning
tone sounds, the rotor is stopped, the laser beam is
switched off and the indicators “auto” 15 as well as
“man” 16 blink once per second. Then switch off the
unit, realign and switch on again.

—

If the unit is levelled, it continuously checks the hori-
zontal or vertical position. Position changes of the unit
lead to the following reactions:

Small Position Changes

Small position changes are compensated within
5 seconds. The selected mode of operation is not in-
terrupted. Earth tremors at the construction site or
wind influences are thereby automatically compensat-
ed.

Large Position Changes

If the unit cannot level itself within 5 seconds, the rotor
is stopped during the levelling process to prevent erro-
neous measurement and the laser beam and the
“auto” indicator 15 blink once per second.

Kick Sensor

The unit is equipped with a kick safety feature that, for
large position changes (>30 mm/10 m), prevents the
levelling at a changed height and thereby height errors.
The kick safety feature is automatically switched on
30 s after each button pressing or levelling process.
When the kick safety feature is activated, the “auto”
indicator 15 blinks every 4 seconds.

For a position change of more than 30 mm at 10 m,
the unit first attempts to compensate for it. Then a
warning tone sounds, the rotor is stopped, the laser
switches off and the “man” indicator 16 blinks twice
per second. In this case, switch the unit off and on
again. Then check the height and correct as neces-
sary.

Switching Off the Automatic Levelling
To operate the unit in an inclined position (see Marking
Inclines), the automatic levelling must be switched off.
This is possible only via the remote control 29 (acces-
sory). With the automatic levelling switched off, the
“man” indicator 16 blinks once per second.

= Position changes of the unit with the automatic
levelling switched off are not detected.

Single Axis Inclined Operation

If the unit is operated in the horizontal position, the au-
tomatic levelling for the Y-axis can be switched off with
the aid of the remote control 29 (accessory). In the X-
axis, the unit continues to be automatically levelled.

The X-axis of the unit is a line connecting the two
plumb notches 1 on the bottom edge of the housing,
the Y-axis runs through the two plumb notches 5.

The single axis inclined operation can be switched on
only via the remote control 29 (accessory). For single
axis inclined operation, the two indicators “auto” 15
and “man” 16 blink once per second.
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— Place the unit — without tumning it — near the wall B,

Leve"mg Accuracy switch on and allow to level.

Influences on the Accuracy

The largest influence is exerted by the ambient tem-
perature. Especially temperature differences occurring A B
from the ground upwards can deflect the laser beam.

The deviations are significant at a distance of approx. N
20 m and can double or quadruple at a distance of I I
100 m.

Since the temperature gradient near the floor is the
greatest, a tripod should always be used when work- 753\
ing at distances over 20 m. In addition, the unit
should always be set up in the middle of the working
area.

— Adjust the unit in height (with the aid of the tripod
or by placing an object underneath) so that the

i middle point of the laser beam is exactly at the

Accuracy Check of the Unit previously marked point II on the wall B.

In addition to external influences, specific unit influenc-

es can also lead to deviations. Therefore, check the
accuracy of the unit each time before beginning work. A B
For this purpose, a unobstructed measuring path of I 180°
20 m on firm ground between two walls A and B is Bl 222200202000 ==
necessary. A transit measurement in the horizontal po- ?_ I
sition over both X and Y axes (each positive and neg- 1
ative) must be performed (four complete measurement
procedures).
—  Place the unit in the horizontal position on a firm, 4 ° N\
level base or on a tripod (accessory) near the wall
A and switch on. — Turnthe unit by 180° without changing the height,

allow to level and mark the middle point of the la-
ser beam on the wall A (I1I).

A B - The difference d between the two marked points I
and IIT on the wall A gives the actual unit deviation
for the measured axis.

Repeat the measurement procedure for the other
three axes. For this purpose, turn the unit by 90° each
time before beginning the measurement procedure.
V/ZEEERN For the measured distance of 2 x 20 m = 40 m, a de-
‘ 20m ‘ viation of +4 mm is acceptable. Therefore, the highest
—  After the levelling, aim the laser beam in point op- ~ @nd the lowest marks may be 8 mm apart.

eration at the near wall A. Mark the middle point of ~ Should the unit exceed the maximum deviation for one

the laser beam on the wall (I). of the four measurement procedures, it is to be takes
to the Bosch customer service.

A B
180°
- |

I il
&° N

—  Turn the unit by 180°, let it level and mark the mid-
dle point of the laser beam on the distant wall B
(I1).
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Working Instructions

Working with the Measuring Plate

With the aid of the measuring plate 25, the laser beam
can be transferred to the floor or the laser height to the
wall.

)

éij
g

With the zero field and the scale, the offset to the de-
sired height can be measured and marked at other lo-
cations. In this manner, the exact placement of the unit
at the height to be transferred is not necessary.

= Always use the middle of the laser point for mark-
ing since the size of the point changes with the
distance.

The measuring plate has a reflective coating for better
visibility of the laser beam at longer distances or in
strong sunlight.

The brightness intensification can be detected only
from the unit, therefore sight with the eye along the la-
ser beam to the measured location (measuring plate).

Measuring Rod (accessory)

For outdoor work such as for checking surface even-
ness or marking inclines, it is recommended to use the
measuring rod 22 together with the receiver 28.

- 0+50
i —gé§(<>)>>

On the measuring rod 22 (accessory), a relative milli-
metre scale (50 cm) is applied at the top.

Its zero height (90-210 cm) can be selected on the ex-
tension. In this manner, deviations from the reference
height can be read off directly.

Laser Viewing Glasses

The laser viewing glasses filter out the ambient light.
As a result, the red light of the laser appears brighter
to the eye.

m The laser viewing glasses (accessory) are not pro-
tective glasses against laser radiation. Do not use
them as protective glasses against strong sun light
or in traffic.

Working with a Tripod (Accessory)

The unit has a 5/8" tripod connection 10 for each of
the horizontal and vertical operating positions.

For tripods 27 with a millimetre scale on the extension,
the height offset can be set directly.

N Operation with Wall Mount (Accessory)
For work exceeding the extension height of tripods,
the unit can be operated with the wall mount 24. At-
tach the wall mount 24 to the wall.

Working Examples

El Projecting Horizontal Heights/Points
Place the unit in the horizontal position on a firm base
or use a tripod 27.

Working with a tripod: Adjust the laser beam to the de-
sired height. Select rotation operation or transfer the
height by hand in point operation by tumning the rota-
tion head 13.

Working without a tripod: Determine the height differ-
ence between the laser beam and the height line at the
reference point with the aid of the measuring plate 25,
turn the rotation head 13 to the target location and
transfer the measured height difference.

Parallel Alignment

In case right angles are to be indicated or partitions are
to be aligned ,the laser beam is to be aligned parallel,
i.e. equidistant to a reference line (e.g. wall, expansion
joint).

For this purpose, place the unit in the vertical position
and align so that the beam runs approximately parallel
to the reference line.

For the exact positioning, measure directly at the unit
the distance between the laser beam and the wall with
the measuring plate 25. Then at the longest distance
possible away from the unit, measure the distance
again between the laser beam and the wall. Adjust the
laser beam with the aid of the right 19 or left 18 direc-
tion buttons so that it has the same distance to the wall
as that measured directly at the unit.
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] Marking Right Angles

If right angles are to be marked, the laser beam is to
be aligned in the vertical position parallel to the refer-
ence line (tile edge, wall). The right angle is indicated
by the deflected variable laser beam.

@ Marking Plumb Lines

Place the unit in the vertical position, e.g., in front of a
wall and aim the laser point/laser line at the location on
which the vertical is to be indicated/marked. Select
line or rotation operation and indicate/mark the verti-
cal.

@ Indicating Vertical Planes (Partitions, Joint
Cuts)

Place the unit in the vertical position so that the laser

point falls exactly on the reference line, e.g., the parti-

tion. Then align the laser beam parallel to the reference

wall. Select point or rotation operation and mark the

beam points.

[ Projecting a Floor Point to the Ceiling
(Plumb)

For exact alignment of the plumb beam (laser) over the

floor point, plumb notches are located at the lower

edge of the housing. For this purpose, mark two right-

angle lines (crosshairs) through the floor point and

align the unit with the plumb notches.

Summary of the Unit Indications

IS
[]
D
m
o) 0]
(2] (%]
© ©
— —
Switching on of the unit
Levelling or re-levelling 1x/s |O
Self-levelling range exceeded O (@)
Unit levelled and ready for operation [ J
Kick sensor switched on
Kick sensor activated O @)
Automatic levelling switched off
Single axis levelling operation activated
Battery voltage low
Batteries empty

—

The laser source is located directly over the horizontals
and at the height of the vertical tripod connection. With
the use of a tripod 27 (accessory), a plumb line can be
attached to the tripod attachment screw and thereby
the laser aligned to a point on the floor.

Bl Marking Inclines

For the marking of an incline, the automatic levelling
must be switched off with the aid of the remote control
29 (accessory) (see Switching Off the Automatic Lev-
elling). The unit can then be placed in any inclined po-
sition.

For the marking of an inclined line, e.g. on a wall, align
the laser beam by means of a object placed under one
side or by adjusting the tripod 27 (accessory) parallel
to the desired incline.

Within the self-levelling range of 8 %, the inclination
can also be set with the aid of the remote control 29
(accessory).

For the marking of inclination in only one axis direction
(e.g., floor slope), select the single axis inclined opera-
tion (see Single Axis Inclined Operation). In this case,
align the unit with the Y-axis parallel to the slope direc-
tion.

[0)
5|2 a.0
-
(] [ ()
(Duration 3 s) | (Duration 3 s) | (Duration 3 s)
1x/s
1x/s [1x/s 1x/s
[ ]
1x/4 s
8x/s 2x/s
1x/s
1x/s 1x/s
1x/2's
[ ]

1x/1 s Blink frequency (e.g. once per second)
O Function stopped
@® Continuous operation

* For line and rotation operation
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Replacement Parts

Rubber foot 2 (3 pieces) . ......... 1609 203 588
Battery compartment cover3 ... ... 1609 203 M02
Protective cap

for the rotationhead 13. .. .. ... ... 1609 203 M03
Battery-pack 7. . ......... ... ... 1609 203 M04

Maintenance and Cleaning

Clean the laser exit regularly using cotton swabs.
Watch for fuzz residue.

m  Always keep the unit clean.

Wipe off dirt with a damp, soft cloth. Do not use ag-
gressive cleaning agents or solvents.

If the unit should fail despite the care taken in manu-
facture and testing, repair should be carried out by an
authorised customer services agent for Bosch power
tools.

For all correspondence and spare parts orders, always
include the 10-digit order number of the unit.

Environmental Protection

Recycle raw materials instead of
disposing as waste.

The unit, accessories and packaging
should be sorted for environment-
friendly recycling.

These instructions are printed on recy-
cled paper manufactured without chlo-
rine.

The plastic components are labeled for categorized
recycling.

Do not throw used batteries into household waste, fire
or water, but rather — according to the applicable legal
regulations — dispose of in an environmentally friendly
manner.

Service and Customer Advice

Exploded views and information on spare parts can be
found under: www.bosch-pt.com.

Great Britain

Robert Bosch Ltd. (B.S.C.)

P.O. Box 98

Broadwater Park

North Orbital Road

Denham-Uxbridge

Middlesex UB 9 5HJ

©®Service ............... +44 (0) 18 95/83 87 82
© Adviceline............. +44 (0) 18 95/83 87 91
FaX oo +44 (0) 18 95/83 87 89

—

Ireland

Beaver Distribution Ltd.
Greenhills Road
Tallaght-Dublin 24

@®Service . ..., + 353 (0)1/414 9400
Fax ............ ... .. ... + 353 (0)1/459 8030
Australia

Robert Bosch Australia L.t.d.

RBAU/SBT2

1555 Centre Road
P.O. Box 66 Clayton

3168 Clayton/Victoria
© . +61 (0)1/800 804 777
FaX oo +61 (0)1/800 819 520

www.bosch.com.au
E-Mail: CustomerSupportSPT@au.bosch.com

New Zealand
Robert Bosch Limited
14-16 Constellation Drive

Mairangi Bay

Auckland

New Zealand

© +64 (0)9/47 86 158
Fax ... o +64 (0)9/47 82 914

Further information on Bosch measuring instruments
can be found at www.bosch-imt.com.

C € Declaration of Conformity

We declare under our sole responsibility that this prod-
uct is in conformity with the following standards or
standardization documents: EN 61 000-6-1 and
EN 61 000-6-3 (Measuring Instruments) or EN 60 335
(Battery Charging Unit) according to the provisions of
the directives 73/23/EEC, 89/336/EEC, 98/37/EC.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

W%/W% A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Specifications subject to change without notice
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Caractéristiques techniques

Laser de chantier BL 130l

PROFESSIONAL
Référence 0601 096 4..
Portée "

sans récepteur
avec récepteur

jusqu’a 60 m env.
jusgu’a 130 m env.
Précision de nivellement”?  <+0,1 mm/m

Plage typique de nivellement

automatique +8 % (£5°)
Temps typique de nivellement 30 s
Vitesse de rotation 10/50/200/600 min
Température de service -10 ... +50 °C
Température de stockage -20...+70°C
Diode laser 635 nm, <1 mW
Classe laser 2
@ faisceau laser au
niveau de I'appareil ! 5 mm env.
Raccord de trépied 5/8"
(horizontal et vertical)
Accus 4 x 1,2V KR20
(5000 mAh)

Piles 4 x 1,5V LR20 (D)
Autonomie de fonctionnement
(approx.)

Accus NiMH 30h

Piles alcalines au manganese 40 h
Poids (avec piles) env. 2,7 kg

Classe de protection IP 54 (étanche a la
poussiére et aux
projections d’eau)
1)a25°C

2) le long de I'axe

LLe numéro de série 8 de votre appareil est précisé sur
la plague signalétique apposée sur la face inférieure du
carter.

Faire attention au numéro de référence de I'appareil.
Les désignations commerciales des différents appa-
reils peuvent varier.

Bruits
Valeurs de mesures obtenues conformément a la nor-
me européenne 60 745.

LLa mesure réelle (A) du niveau sonore de I'outil est in-
férieur a 70 dB(A).

—

Utilisation conforme

L’appareil est congu pour la détermination et le con-
tréle de tracés en hauteur parfaitement horizontaux,
de lignes verticales, d’alignements et de points
d’aplomb.

Eléments de ’appareil

Dépliez le volet sur lequel I'appareil est représenté de
maniere graphique. Laissez le volet déplié pendant la
lecture de la présente notice d’utilisation.

LLa numérotation des éléments de I'appareil se rappor-
te aux figures représentant I'appareil sur la page des
graphiques.

1 Entailles d’aplomb sens X
Pied en caoutchouc
Couvercle du logement des piles

Ergot de verrouillage du couvercle du comparti-
ment des piles

Entailles d’aplomb sens Y

Zone de réception pour télecommande

Kit d’accus

Numéro de série sur la plague signalétique
Douille pour fiche de charge

10 Fixation de trépied 5/8"

11 Soufflet en caoutchouc

12 Sortie du faisceau laser

13 Téte de rotation

14 Indicateur du niveau de charge des piles
15 Affichage nivellement automatique « auto »
16 Affichage nivellement manuel « man »

17 Interrupteur Marche/Arrét

18 Touche direction a gauche

19 Touche direction a droite

20 Touche pour service tragage de lignes et choix de
la longueur de ligne

21 Touche pour service de rotation et choix de la
vitesse de rotation

22 Platine de mesure pour laser de chantier®
23 L unettes de vision du faisceau laser

24 Fixation murale*

25 Platine de mesure avec pied

26 Platine de mesure pour plafond*®

27 Trépied de chantier*

28 Récepteur performant avec fixation*

29 Télécommande*

30 Chargeur*

31 Coffre

* Les accessoires reproduits ou décrits ne sont pas tous
compris dans les fournitures.

A ODN

© 0N O
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Pour votre sécurité

Pour travailler sans risque avec cet
appareil, lire intégralement au
préalable les instructions de servi-
ce et les remarques concernant la
sécurité. Respecter scrupuleuse-
ment les indications et les consi-
gnes qui y sont données.

®
1
2 Faisceau laser classe laser 2
625-645 nm, <1,0 mW,
suivant EN 60825-1:2001

Ne pas regarder dans le faisceau laser.
g\ Ne pas diriger le faisceau laser vers
des personnes ou des animaux.
Etant donné que le faisceau laser est
focalisé, surveiller litinéraire du fais-

ceau méme sur des distances plus im-
portantes.

m Les lunettes de vision du faisceau laser (accessoi-
re) ne constituent pas une protection contre les
faisceaux laser. Ne pas les utiliser comme lunettes
de protection contre les rayons du soleil et ne pas
les utiliser au volant d’un véhicule.

Les enfants ne doivent utiliser I'appareil que sous la
surveillance d’un adulte.

Ne pas enlever la plaque d’avertissement se trou-
vant sur I'appareil.

Ne faire effectuer les travaux de réparation que par
un service aprés-vente Bosch. Ne jamais ouvrir
I'appareil soi-méme.

Bosch ne peut garantir un fonctionnement impec-
cable que si les accessoires Bosch d’origine pré-
vus pour cet appareil sont utilisés.

Protection de I’appareil

m Eviter les chocs ou les chutes. Lorsque I'appareil a
été soumis a de fortes influences extérieures : ef-
fectuer toujours un contréle de précision avant de
continuer le travail (voir chapitre Précision de nivel-
lement).

Ne pas immerger ou laisser tomber I'appareil dans
I'eau.

m  Ne pas exposer I'appareil a des températures et a

des variations de températures extrémes (par
exemple ne pas le laisser dans la voiture).

m Lorsque 'appareil reste inutilisé pour une période
assez longue, extraire les piles (risque, sinon, de
décharge et de corrosion).

Charger/remplacer les accus

Charger le kit d’accus

Avant la premiére mise en service, le kit d’accus 7
fourni avec I'appareil doit étre chargé. Il est possible de
charger le kit d’accus dans I'appareil, cependant uni-
quement avec le chargeur 30.

Introduire la fiche de charge du chargeur 30 dans la
douille 9 et brancher le chargeur sur le réseau de cou-
rant électrique (le cas échéant, utiliser un adaptateur).
Le voyant rouge sur le chargeur 30 s’allume. Le pro-
cessus de charge de le kit d’accus déchargé dure
10 heures env.

= Ne jamais brancher le chargeur 30 sans que le kit
d’accus 7 soit monté !

Le processus de <charge ne <s’arréte pas
automatiquement ; donc, une fois le processus de
charge terminé, débrancher le chargeur du réseau. Le
chargeur 30 ainsi que le kit d’accus 7 ne peuvent ce-
pendant pas étre surchargés.

Un accu neuf ou qui n’a pas été utilisée pour une pé-
riode assez longue n’atteint sa pleine puissance
qu’aprés environ 5 cycles de charge et de décharge.

Recharger le kit d’accus

Ne pas recharger les accus aprés chaque utilisation,
sinon la capacité diminue. Recharger le kit d’accus
lorsque P'indicateur du niveau de charge des piles 14
clignote ou qu’il est constamment allumé.

Afin d’obtenir la capacité d’accu maximale, il est re-
commandé de décharger complétement le kit d’accus
de temps en temps. Pour cela, laisser I'appareil en
fonctionnement pendant un certain temps.

Au cas ou le kit d’accus 7 serait déchargée, il est pos-
sible de faire fonctionner I'appareil par I'intermédiaire
du chargeur 30 lorsque celui-ci est branché sur le
réseau de courant électrique. Pour cela, mettre I'ap-
pareil hors fonctionnement, charger le kit d’accus pen-
dant 5 minutes env. et remettre I'appareil en fonction-
nement avec le chargeur branché sur celui-ci.

Remplacer le kit d’accus
Le kit d’accus 7 fourni avec I'appareil peut étre rem-
placé par des accus d’une autre marque ou par des
piles alcalines au manganese.

Pour sortir le kit d’accus, tourner le verrouillage 4 du
couvercle du compartiment des piles, le mettre en po-
sition g et enlever le couvercle 3. Monter soit un nou-
veau kit d’accus, soit des accus d’une autre marque
ou des piles. Faire attention a la polarité.

Toujours remplacer le jeu de piles complet. Utiliser
toujours un jeu homogéne de piles (fabricant et capa-
cité identiques).

Un dispositif de sécurité assure que seul le kit d’accus
7 peut étre chargé dans I'appareil. Les accus d’une
autre marque doivent étre chargés en dehors de I'ap-
pareil.
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Mise en service

Monter I'appareil en position horizontale ou verticale
sur un support stable, sur un trépied 27 ou sur la fixa-
tion murale 24 (accessoire).

Position horizontale

Position verticale

Mise en fonctionnement/Arrét
m Ne pas regarder dans le faisceau laser.

m Ne pas diriger le faisceau laser vers des personnes
ou des animaux.

Pour mettre I'appareil en fonctionnement, appuyer
sur I'interrupteur Marche/Arrét 17. Les affichages 14,
15 et 16 s’allument pendant 3 secondes. L’appareil
commence immédiatement le nivellement automati-
que (voir Nivellement automatique). Durant le nivelle-
ment, le faisceau laser et I'affichage pour le nivellement
automatique « auto » 15 clignotent une fois par se-
conde.

Les touches 20, 21, 18 ou 19 permettent de sélec-
tionner le mode de service méme durant le processus
de nivellement (voir Choix du mode de service). Dans
ce cas-la, lors du nivellement, I'appareil travaille dans
le mode de service sélectionné pendant 3 secondes
afin de confirmer le choix. Une fois le nivellement ter-
miné, le travail continue dans le mode de service sé-
lectionné.

Le nivellement de 'appareil est terminé lorsque le fais-
ceau laser et I'affichage « auto » 15 restent constam-
ment allumés.

Pour mettre I'appareil hors fonctionnement, ap-
puyer de nouveau sur l'interrupteur Marche/Arrét 17.

Afin de protéger la diode laser, le faisceau laser est
automatiquement arrété lorsque la température de
service maximale admissible de 50 °C est dépassée.
Une fois I'appareil refroidi, il est de nouveau prét a étre
mis en service, et il est donc possible de le remettre en
fonctionnement de nouveau.

—

Modes de fonctionnement

Vue globale
~ Service de marquage des points

Dans ce mode de service, on obtient
la meilleure visibilité du faisceau laser.
Ce mode de service est utilisé p.ex.
pour le simple report des hauteurs ou
pour le contréle de tracés en hauteur
parfaitement horizontaux.

Service tracage de lignes - Ligne
standard

Dans ce mode de service, le faisceau
laser se déplace dans une plage de
travail limitée. De ce fait, la visibilité du
faisceau laser se trouve accrue par
rapport au service de rotation. Il est
possible de choisir entre quatre an-
gles d’ouverture avec quatre vitesses
de rotation.

Service tracage de lignes - Ligne
programmable

Contrairement a la ligne standard, il
est possible de déterminer librement
le point de départ et le point final de la
ligne.

Service de rotation

Le service de rotation est particulie-
rement recommandé en cas d’utilisa-
tion d’un récepteur 28 (accessoire). Il
est possible de choisir entre quatre
vitesses de rotation.

Tous les modes de service sont possibles que 'appa-
reil soit en position horizontale ou en position verticale.

En position horizontale, le point laser et/ou la ligne
laser peut étre tourné(e) progressivement de 360°
lorsqu’on appuie sur les touches direction a gauche
18 ou direction a droite 19.

En position verticale, il est possible, a I'aide des tou-
ches direction a gauche 18 ou direction a droite 19,
d’ajuster avec précision le point laser, la ligne laser
et/ou le plan de rotation pour un simple alignement ou
pour un ajustage en paralléle. Ceci cependant n’est
possible que dans une plage restreinte (8 % de la
distance en question vers la droite ou vers la gauche).

Le mouvement du point laser et/ou de la ligne laser est
accéléré lorsqu’on appuie plus longtemps sur les tou-
ches direction a gauche 18 ou direction a droite 19.
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Choix du mode de service

= | orsqu’on appuie sur les touches de commande,
il se peut que I'appareil soit dénivelé de sorte que
la rotation s’arréte pour une courte durée. L’utili-
sation d’une télécommande 29 (accessoire) per-
met d’éviter cet effet.

00 Service de marquage des points

Aprés chaque mise en fonctionnement, I'appareil se
trouve en mode de service de marquage des points.
Tourner la téte de rotation 13 manuellement et/ou en
appuyant sur les touches direction a gauche 18 ou di-
rection a droite 19 afin d’ajuster le faisceau laser sur
I’endroit désiré.

@ Service tracage de lignes - Ligne standard
Afin de commuter en service tragage de lignes, ap-
puyer sur la touche 20. L’appareil démarre avec un an-
gle d’ouverture de 4° et avec la plus faible vitesse de
rotation. Lorsqu’on appuie de nouveau sur la touche
20, 'angle d’ouverture s’agrandit jusqu’a 180° en pas-
sant par 45° et 90°, et en méme temps, la vitesse de
rotation augmente a chaque niveau. Si I'on appuie en-
core une fois sur la touche 20, I'appareil commute en
service de marquage des points.

Il est possible d’agrandir ou de réduire I'angle d’ouver-
ture de la ligne laser a I'aide de la télécommande 29
(accessoire).

= En raison de la force centrifuge, le laser peut dé-
passer légerement les points finaux de la ligne.

@ Service tracage de lignes - Ligne
programmable

Il est possible de déterminer liborement le point de dé-
part et le point final de la ligne. Pour cela, régler
d’abord sur service de marquage des points. Puis ap-
puyer sur la touche pour service tracage de lignes 20
et la maintenir appuyée, tourner en une fois la téte de
rotation 13 du point de départ de la ligne souhaitée
jusqu’au point final et relacher la touche 20.

Il est possible d’agrandir ou de réduire I'angle d’ouver-
ture de la ligne laser a I'aide de la télécommande 29
(accessoire).

= £n raison de la force centrifuge, le laser peut dé-
passer légerement les points finaux de la ligne.

@ Service de rotation

Afin de commuter en service de rotation, appuyer sur
la touche 21. L’appareil démarre avec la vitesse de ro-
tation maximale. A chaque fois qu’on appuie sur la
touche 21, la vitesse de rotation se réduit en quatre
étapes jusqu’a I'arrét total (service de marquage des
points).

Lors du travail avec le récepteur 28, il est recommandé
de travailler avec la vitesse de rotation la plus élevée.
Afin d’augmenter la visibilité du faisceau laser lors des
travaux sans récepteur, réduire la vitesse de rotation
ou utiliser les lunettes de vision du faisceau laser 23.

—

Nivellement automatique

Nivellement automatique

Aprés la mise en fonctionnement, 'appareil détecte
automatiquement la position horizontale ou verticale.
Pour passer d’une position a 'autre, arréter I'appareil,
le repositionner et le remettre en fonctionnement.

Apres avoir été mis en fonctionnement, I'appareil
contréle la position horizontale ou verticale et com-
pense automatiquement les inégalités a I'intérieur de la
plage de nivellement automatique de 8 % env.
(0,8 M/10 m).

Au cas ou I'appareil serait incliné de plus de 8 % aprées
avoir été mis en fonctionnement ou apres une modifi-
cation de position, le nivellement n’est plus possible.
Tant que la protection de dénivellement n’est pas ac-
tivée (voir Protection de dénivellement), un signal se
fait alors entendre, le rotor est arrété, le faisceau laser
s’éteint et les affichages « auto » 15 et « man » 16 cli-
gnotent une fois par seconde. Mettre alors I'appareil
hors fonctionnement, le repositionner et le remettre en
fonctionnement.

Lorsque I'appareil est nivelé, il contréle constamment
la position horizontale ou verticale. Des modifications
de position de I'appareil provoquent les réactions
suivantes :

Petites modifications de position

Les petites modifications de position sont compen-
sées en 5 secondes. Le mode de service sélectionné
n’est pas interrompu. Les vibrations du terrain ou les
influences du vent sont ainsi compensées automati-
quement.

Modifications importantes de position

Au cas ou I'appareil ne pourrait pas étre nivelé pen-
dant les 5 secondes, le rotor est arrété afin d’éviter
des mesures erronées durant le processus de nivelle-
ment, le faisceau laser et I'affichage « auto » 15 cli-
gnotent une fois par seconde.

Protection de dénivellement

L’appareil dispose d’une protection de dénivellement
empéchant, en cas de modifications importantes de
position (>30 mm/10 m), le nivellement sur une hau-
teur modifiée, évitant ainsi des erreurs de hauteur. La
protection de dénivellement se met automatiquement
en marche au bout de 30 s aprés chaque processus
de nivellement ou lorsqu’on a appuyé sur une touche
quelconque. Lorsque la protection de dénivellement
est activée, I'affichage « auto » 15 clignote une fois
toutes les 4 secondes.

En cas de modification de position de >30 mm sur
10 m, I'appareil essaie d’abord de compenser celle-ci.
Un signal se fait entendre, le rotor est arrété, le fais-
ceau laser s’éteint et I'affichage « man » 16 clignote
deux fois par seconde. Dans ce cas-la, arréter I'appa-
reil et le remettre en fonctionnement. Puis controler
et/ou corriger la hauteur.
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Mettre hors fonctionnement le nivellement
automatique

Afin de faire fonctionner I'appareil dans une position in-
clinée quelconque (voir Tracage des lignes inclinées),
le nivellement automatique doit étre mis hors fonction-
nement. Ceci n'est possible qu’au moyen de la télé-
commande 29 (accessoire). Lorsque le nivellement
automatique est mis hors fonctionnement, I'affichage
« man » 16 clignote une fois par seconde.

= | es modifications de position de I'appareil ne sont
pas détectées lorsque le nivellement automatique
est mis hors fonctionnement.

Service d’inclinaison dans un sens

Si I'appareil fonctionne en position horizontale, le nivel-
lement automatique pour le sens Y peut étre mis hors
fonctionnement a I'aide de la télécommande 29 (ac-
cessoire). Dans le sens X, I'appareil continue le nivelle-
ment automatique.

Le sens X de I'appareil relie les deux entailles d’aplomb
1 se trouvant sur le bord inférieur du carter, le sens Y
passe par les deux entailles d’aplomb 5.

Le service d’inclinaison dans un sens ne peut étre mis
en fonctionnement que par la télécommande 29 (ac-
cessoire). Lors du service d’inclinaison dans un sens,
les deux affichages « auto » 15 et « man » 16 cligno-
tent une fois par seconde.

Précision de nivellement

Influences sur la précision

C’est la température ambiante qui exerce la plus gran-
de influence. Ce sont notamment les différences de
température entre le sol et la hauteur de travail qui
peuvent faire dévier le faisceau laser.

Ces déviations commencent a avoir de I'importance a
partir d’une distance de 20 m env. et, a une distance
de 100 m, elles peuvent atteindre de deux a quatre
fois la déviation a 20 m.

Etant donné que I'étagement des températures est a
son maximum a proximité du sol, travailler toujours, si
possible, avec un trépied a partir d’'une distance de
20 m. Par ailleurs, monter toujours I'appareil au milieu
de la surface de travail.

Controle de la précision de ’appareil

Outre les influences extérieures, des caractéristiques
spécifiques a I'appareil peuvent entrainer de légeres
divergences. Avant de commencer tout travail, contro-
ler donc la précision de I'appareil.
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Pour ce contréle, on nécessite une distance dégagée
de 20 m sur un sol stable entre deux murs A et B. |l
faut effectuer un mesurage d’inversion dans la position
horizontale dans les deux sens X et Y (pour les deux
en positif et négatif) (en tout 4 mesurages complets).

— Poser l'appareil en position horizontale sur un
support plan et stable ou sur un trépied (accessoi-
re) pres du mur A et le mettre en fonctionnement.

A B

£7 % oom

— Une fois le nivellement terminé, diriger le faisceau
laser en mode de service de marquage des points
sur le mur A. Marquer le milieu du point du fais-
ceau laser sur un mur (I).

A B
180°
- |

I il
4= N

—  Tourner I'appareil de 180°, le laisser effectuer le ni-
vellement automatique et marquer le milieu du
point du faisceau laser sur le mur opposé B (I1).

— Positionner I'appareil — sans pour autant le
tourner — pres du mur B, le mettre en fonctionne-
ment et le laisser effectuer le nivellement automa-
tique.

A B

§d° %

— Ajuster I'appareil en hauteur (a I'aide du trépied
ou, le cas échéant, par des cales appropriées) de
sorte que le milieu du point du faisceau laser tou-
che le point II sur le mur B tracé auparavant.
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—  Tourner I'appareil de 180° sans en modifier la hau-
teur, le laisser effectuer le nivellement automatique
et marquer le milieu du point du faisceau laser sur
le mur A (I1).

— L’écart d entre les deux points I et Il marqué sur
le mur A indique la divergence de précision réelle
de I'appareil pour le sens mesuré.

Répéter le mesurage pour les trois autres sens. Pour
cela, tourner I'appareil a chaque fois de 90° avant de
commencer le mesurage.

Pour une distance a mesurer de 2 x20m =40m, la
divergence de précision peut étre de +4 mm. En con-
séquence, I'écart entre le marquage supérieur et le
marquage inférieur peut étre de 8 mm.

Si I'appareil dépasse la divergence maximale de préci-
sion pour un des quatre mesurages, I'envoyer au ser-
vice apres-vente Bosch.

Instructions d’utilisation

Travail avec la platine de mesure

A I'aide de la platine de mesure 25, il est possible de
reporter le faisceau laser sur le sol ou de reporter la
hauteur du laser sur le mur.

N

é "
&

g

LLe champ zéro et la graduation permettent de mesurer
I’écart par rapport a la hauteur souhaitée et de la re-
porter sur un autre endroit. Il n’est donc pas nécessai-
re d’ajuster I'appareil précisément sur la hauteur a re-
porter.

= N'utiliser toujours que le milieu du point laser pour

le marquage, étant donné que la taille du point
change avec la distance.
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La platine de mesure dispose d’un revétement réflec-
teur pour améliorer la visibilité du faisceau laser a une
distance plus importante ou en cas d’un fort ensoleille-
ment.

L’augmentation de la luminosité n’est visible qu’a par-
tir de I'appareil, donc suivre du regard le faisceau laser
vers I'endroit de mesure (platine de mesure).

Platine de mesure (accessoire)

Lors de travaux en extérieur, pour le contréle de pla-
néité ou le marquage des inclinaisons, il est recom-
mandé d’utiliser la platine de mesure 22 en combinai-
son avec le récepteur 28.

gm)»

B

Sur la platine de mesure 22 (accessoire) il y a en haut
une graduation relative en millimétre (+50 cm).

La hauteur zéro (90-210 cm) peut étre sélectionnée
en bas sur la partie télescopique. Il est ainsi possible
de lire directement les écarts par rapport a la hauteur
nominale.

Lunettes de vision du faisceau laser

Les lunettes de vision du faisceau laser filtrent la lumié-

re environnante ce qui améliore la visibilité de la lumie-

re rouge du laser (pour I’ceil humain).

m Les lunettes de vision du faisceau laser (accessoi-
re) ne constituent pas une protection contre les
faisceaux laser. Ne pas les utiliser comme lunettes
de protection contre les rayons du soleil et ne pas
les utiliser au volant d’un véhicule.

Travail avec le trépied (accessoire)
L’appareil dispose de raccords de trépied 5/8" 10
pour une utilisation horizontale et verticale.

Dans un trépied 27 muni d’une graduation en millime-
tres sur la colonne télescopique I'écart en hauteur
peut étre réglé directement.

I[N Service avec fixation murale (Accessoire)
Pour les travaux dont la hauteur est supérieure a la
hauteur télescopique des trépieds, I'appareil peut étre
utilisé au moyen de la fixation murale 24. Pour le mon-
tage, fixer la fixation murale 24 sur le mur.
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Exemples d’utilisation

[ Report de tracés et de points

Monter I'appareil en position horizontale sur un sup-
port stable ou utiliser le trépied 27.

Travail avec le trépied : Aligner le faisceau laser sur la
hauteur désirée. Choaisir le service de rotation ou re-
porter manuellement la hauteur, en service de mar-
quage des points, en tournant la téte de rotation 13.

Travail sans trépied : Au niveau du point de référence,
déterminer la différence en hauteur entre le faisceau la-
ser et la ligne de hauteur a I'aide de la platine de me-
sure 25, tourner la téte de rotation 13 en direction de
la cible et reporter la différence de hauteur mesurée.

Réalisation ou détermination
d’alignements

Lorsqu’il s’agit de tracer des angles droits ou installer

des cloisons, diriger le faisceau laser parallelement,

c’est-a-dire a la méme distance par rapport a la ligne

de référence (p.ex. mur, joint de carrelage).

Pour cela, mettre I'appareil en position verticale et le
positionner de facon a ce que le faisceau laser soit di-
rigé a peu pres en parallele a la ligne de référence.

Pour le positionnement exact, mesurer directement
sur I'appareil la distance entre le faisceau laser et le
mur a I'aide de la platine de mesure 25. Puis, a une
distance la plus grande possible par rapport a I'appa-
reil, mesurer a nouveau la distance entre le faisceau la-
ser et le mur. Régler le faisceau laser a I'aide des tou-
ches direction a gauche 18 ou direction a droite 19 de
sorte gu’il ait la méme distance par rapport au mur que
dans la mesure effectuée directement sur I'appareil.

] Tracage des angles droits

Lorsqu'il s’agit de tracer des angles droits, diriger le
faisceau laser en position verticale parallelement a la li-
gne de référence (p.ex. bord de carreaux, mur). L’an-
gle droit est indiqué par le faisceau laser variable dévié.

3 Tracage des lignes verticales

Placer I'appareil en position verticale, par exemple de-
vant un mur et aligner le point laser/la ligne laser sur
I’endroit ou la ligne verticale doit étre tracée. Choisir le
mode de service de tragage des lignes ou de rotation
et tracer la ligne verticale.
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[ F| Tracage d’un plan vertical
(cloison, alignement de joints)

Placer I'appareil en position verticale de sorte que le
point laser coincide avec la ligne de référence, p.ex.
avec la cloison. Puis diriger le faisceau laser parallele-
ment au mur de référence. Choisir le mode de service
de marquage des points ou de rotation et tracer les
points du faisceau.

G| Tracage d’un point du sol sur le plafond
(d’aplomb)

Afin d’aligner exactement le faisceau d’aplomb (laser)
au-dessus du point du sol, il y a des entailles d’aplomb
se trouvant sur le bord inférieur du carter. Pour cela,
tracer deux lignes auxiliaires perpendiculaires (réticule)
a travers le point du sol et aligner I'appareil par l'inter-
médiaire des entailles d’aplomb.

L’origine du faisceau laser se trouve directement au-
dessus du raccord de trépied horizontal et au niveau
du raccord de trépied vertical. En cas d’utilisation d’un
trépied 27 (accessoire), il est possible de fixer un fil a
plomb a la vis de fixation du trépied et de diriger ainsi
le laser sur un point du sol.

Bl Tracage des lignes inclinées

Pour le tragage des lignes inclinées, le nivellement
automatique doit étre mis hors fonctionnement a I’aide
de la téléecommande 29 (accessoire) (voir Mettre hors
fonctionnement le nivellement automatique). Ensuite, il
est possible de positionner I'appareil dans une posi-
tion inclinée quelconque.

Pour le tragcage des lignes inclinées p.ex. sur un mur,
diriger le faisceau laser parallelement a la position incli-
née souhaitée en relevant d’un coté I'appareil ou en
réglant le trépied 27 (accessoire).

A l'intérieur de la plage de nivellement automatique de
8 %, il est également possible de régler I'inclinaison a
I’aide de la télécommande 29 (accessoire).

Pour le tragage des lignes inclinées dans un seul sens
(p.ex. inclinaison du sol), choisir le service d’inclinaison
dans un sens (voir Service d’inclinaison dans un sens).
Dans ce cas-la, positionner I'appareil en sens Y paral-
|element au sens de l'inclinaison.

1609929 F17  (04.05)T

Francgais-7

4@




%I% é bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 8 Montag, 21. April 2008 4:22 16

Vue globale des affichages de I’appareil

X
L
@
o |
[}
s |3 o)
) c (3)‘ n D
g8 |2 -= o —
o | s 2
_% 5 50 auto
25
L | |D& o

Mise en fonctionnement de I'appareil [ ] [ ] ([ J
(Durée 3 s) |(Durée 3 s) |(Durée 3 s)

Nivellement automatique ou nivellement ultérieur 1x/s]O 1x/s

Dépassement de la plage de nivellement automatique | O |O  |1x/s |1x/s 1x/s

Appareil nivelé et prét a fonctionner ([ J [}

Protection de dénivellement mise en fonctionnement 1x/4's

La protection de dénivellement a réagie O |O |8x/s 2x/s

Nivellement automatique mis hors fonctionnement 1x/s

Service d’inclinaison dans un sens activé 1x/s 1x/s

Tension de la pile faible 1x/2 s
Pile déchargée ([}

1x/1 s Fréquence de clignotement
(p.ex. une fois par seconde)
O Fonction arrétée
@ Service permanent

* pour service de tragage des lignes ou de rotation

Piéces de rechange Maintenance et nettoyage

Pied en caoutchouc 2 (3 pieces) . ... 1609 203 588 A I'aide de cotons-tiges, nettoyer la sortie du faisceau

Couvercle du logement des piles 3 .. 1 609 203 M02  laser a intervalles réguliers. Faire attention aux petits

Capot de protection poils.

pour la téte de rotation 13 . ... ... .. 16092083 MO3  m Tenir toujours I'appareil propre.

Kitdaccus7................... 1609 203 MO4  Essuyer les salissures avec un chiffon doux et humide.
Ne pas utiliser de produits de nettoyage ni de solvant
agressifs.

Si, malgré tous les soins apportés a la fabrication et au
controle de I'appareil, celui-ci devait avoir un défaut, la
réparation ne doit étre confiée qu’a une station de ser-
vice apres-vente pour outillage Bosch agréée.

Pour toute demande de renseignement ou commande
de pieces de rechange, nous préciser impérativement
le numéro de référence a dix chiffres se trouvant sur la
plaque signalétique de I'appareil.
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Instructions de protection c € Déclaration de conformité

g -
de Penvironnement Nous déclarons sous notre propre responsabilité que

ce produit est en conformité avec les normes ou do-
cuments normalisés :

EN 61 000-6-1 ou EN 61 000-6-3 (instruments de
mesure) et EN 60 335 (chargeurs d’accumulateurs),
conformément aux termes des réglementations
73/23/CEE, 89/336/CEE, 98/37/CE.

C€ 03
Récupération des matiéres premiéres plutét
qu’élimination des déchets Dr. Egbert Schneider Dr. Eckerhard Strétgen
Les appareils, comme d’ailleurs leurs accessoires et~ Senior Vice President Head of Product
Engineering Certification

emballages, doivent pouvoir suivre chacun une voie
de recyclage appropriée.
. . Lz . Lo " s
Ce manuel d’instructions a été fabriqué a partir d’un W%/W i 4 ﬂtl/
papier recyclé blanchi en I'absence de chlore.
N’OS pieces plastiques ont ainsi été marquées en VUe  Ropert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge
d’un recyclage sélectif des différents matériaux.
Ne pas jeter les accus ou les piles usagées dans une  Sous réserve de modifications
poubelle aux ordures ménageres, dans un feu ou dans
'eau. S’en débarrasser conformément aux disposi-

tions Iégales en vigueur en respectant I'environne-
ment.

Service Aprés-Vente

Vous trouverez des vues éclatées ainsi que des infor-
mations concernant les pieces de rechange sous :
www.bosch-pt.com.

France

Information par Minitel 11
Nom : Bosch Outillage
Localité : Saint Ouen
Département : 93

Robert Bosch France S.A.
Service Apres-vente Outillage
B.P. 67-50, Rue Ardoin
93402 St. Ouen Cedex

© Service conseil client. . ......... 0143 11 90 02
NuméroVert................. 0800 05 50 51

Belgique

© .. +32 (0)2/525 51 43

FaX oot +32 (0)2/525 54 20

E-mail: Outillage.Gereedschappen@be.bosch.com

Suisse

© .. +41 (0)1/847 16 16

Fax ... +41 (0)1/847 16 57

® Service conseil client. . ........ 080055 11 55

Vous trouverez d’autres informations sur les instru-
ments de mesure sous www.bosch-imt.com.
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Caracteristicas técnicas

Laser de construccion

Numero de pedido

Margen de trabajo "
sin receptor
con receptor

Precisién de nivelacion 2
Margen de autonivelado
tipico

Tiempo de nivelado tipico
Velocidad de rotacion
Temperatura de operacion
Temperatura de almacenaje
Tipo de laser

Laser clase

@ del rayo laser en el
aparato

Fijacion para tripode
(horizontal y vertical)

Acumuladores

Pilas

Autonomia aprox.
Acumuladores NiMH
Pilas AIMn

Peso con pilas, aprox.
Tipo de proteccion

1)a25°C
2) alo largo del eje

Sobre la placa de caracteristicas en la base del apara-
to va marcado el nUmero de serie 8 de su aparato, que

BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

hasta aprox. 60 m
hasta aprox.130 m

<+0,1 mm/m

+8 % (£5°)

30s

10/50/200/600 min"
-10 ... +50 °C
-20...+70°C

635 nm, <1 mW

2

aprox. 5 mm
5/8"

4x1,2VKR20
(5000 mAh)
4x1,5VLR20 (D)

30h
40h
2,7 kg

IP 54 (protegido
contra polvo y salpi-
caduras de agua)

permite identificarlo de forma univoca.

Preste atencion al n° de pedido de su aparato. Las de-
nominaciones comerciales en ciertos aparatos pue-

den variar.

Informacion sobre ruido

Determinacion de los valores de medicion segun nor-

ma EN 60 745.

El nivel de la presién de sonido tipico del aparato de-

terminado con un filtro A es menor de 70 dB(A).

1609929 F17  (04.05)T
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Utilizacién reglamentaria

El aparato ha sido proyectado para determinar y con-
trolar con exactitud niveles horizontales, lineas per-
pendiculares, alineaciones y puntos de plomada.

Elementos del aparato

Despliegue la solapa con la representacion del apara-
to y manténgala abierta mientras lee estas instruccio-
nes de manejo.

LLa numeracion de los elementos del aparato esta re-
ferida a su imagen en la pagina ilustrada.

1 Muescas de plomada eje X

Pies de goma

Tapa del alojamiento de las pilas
Enclavamiento de la tapa de las pilas
Muescas de plomada eje Y

Ventana receptora para mando a distancia
Blogue acumulador

Numero de serie en la placa de caracteristicas
Conector hembra para conector del cargador
Fijacion para tripode 5/8"

Fuelle de goma

12 Salida del rayo laser

13 Cabezal giratorio

14 Indicador del estado de carga

15 Indicador de nivelado automatico “auto”

16 Indicador de nivelado manual “man”

17 Tecla de conexion/desconexion

18 Tecla de giro a izquierdas

19 Tecla de giro a derechas

20 Tecla para operacion lineal y seleccion de la
longitud de la linea

21 Tecla para operacion con rotacién y seleccion de
la velocidad de rotacion

22 Escala de nivelacion para laser de construccion*
23 Gafas para laser

24 Soporte mural*

25 Placa de medicion con pie

26 Placa de medicion para techos*

27 Tripode*

28 Receptor de alto rendimiento con soporte*

29 Mando a distancia®

30 Cargador®

31 Maletin

*Los accesorios ilustrados o descritos pueden no
corresponder al material suministrado de serie con el
aparato.
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Para su seguridad

Vd. solamente puede trabajar sin
peligro con el aparato si lee inte-
gramente las instrucciones de ma-
nejo y las indicaciones de seguri-
dad, ateniéndose estrictamente a
las indicaciones alli comprendidas.

®
1
2 Radiacion laser de la clase 2
625-645 nm, <1,0 mW,
segun EN 60825-1:2001

No mirar hacia el rayo laser.

%\ No dirigir el rayo laser contra per-
sonas o animales.
Debido a la alta concentracién del rayo
laser debera considerarse también la

trayectoria del haz al cubrir grandes
distancias.

Las gafas para laser (accesorio especial) no son
unas gafas de proteccion contra radiacion laser.
No emplear las gafas como gafas de sol ni para
conducir.

LLos nifos deberan emplear el aparato Unicamente
bajo la supervision de un adulto.

No desprender la placa de aviso del aparato.

Solamente haga reparar el aparato en un servicio
técnico Bosch. Jamas abra el aparato por su pro-
pia cuenta.

Bosch solamente puede garantizar el funciona-
miento correcto del aparato si se utilizan los acce-
sorios originales previstos.

Proteccion del aparato

Evite las sacudidas o caidas fuertes. En caso de
haber sido sometido exteriormente a unas solicita-
ciones fuertes: antes de continuar trabajando con
el aparato efectuar siempre primeramente una
comprobacion de la precision (ver apartado Pre-
cision de nivelacion).

No sumergir el aparato en agua.

No exponer el aparato ni a temperaturas extremas

ni a variaciones bruscas de temperatura (p.€j. no
dejarlo en el coche).

m Si tiene previsto no utilizar el aparato durante un
tiempo prolongado, deberan sacarse las pilas (au-
todescarga y riesgo de corrosion).

Carga y cambio de los
acumuladores

Carga del bloque acumulador

Antes de la primera puesta en marcha cargar el bloque
acumulador 7 adjunto. Este puede cargarse en el apa-
rato, debiéndose emplear exclusivamente el cargador
30.

Insertar el conector macho del cargador 30 en el co-
nector hembra 9y conectar a la red el cargador (dado
el caso, a través de un adaptador). El piloto rojo del
cargador 30 se enciende. Para cargar un acumulador
vacio se requieren aprox. 10 horas.

= Jamés conectar el cargador 30 sin estar montado
el acumulador 7!

El proceso de carga no finaliza automaticamente, por
ello, una vez cargado el acumulador, desconectar el
cargador de la red. El cargador 30y el bloque acumu-
lador 7 estan protegidos contra una sobrecarga.

Un acumulador nuevo o que no haya sido usado du-
rante largo tiempo alcanza su plena potencia después
de aprox. 5 ciclos de carga y descarga.

Recarga del bloque acumulador

No recargar los acumuladores después de cada uso,
ya que ello merma su capacidad. Recargar el bloque
acumulador si el indicador del estado de carga 14 par-
padea o esta permanentemente encendido.

Para mantener la capacidad maxima debera descar-
garse completamente, de vez en cuando, el bloque
acumulador. Para ello, mantener conectado el aparato
el tiempo que sea necesario.

Si el bloque acumulador 7 estuviese completamente
descargado es posible también alimentar el aparato a
través del cargador 30 si se dispone de una toma de
corriente en el lugar de trabajo. Para ello, desconectar
el aparato para cargar el bloque acumulador 5 min,
aprox., y conectar entonces el aparato dejando en-
chufado el cargador.

Sustitucion del bloque acumulador

El bloque acumulador 7 suministrado puede sustituir-
se por acumuladores de otra marca o por pilas alcali-
nas-manganeso.

Para extraer el bloque de acumuladores girar el encla-
vamiento 4 del alojamiento de los acumuladores a la
posicion Ng y retirar la tapa 3. Introducir el bloque acu-
mulador nuevo, acumuladores de otra marca, o las pi-
las. Observar que la polaridad sea correcta.

Sustituir siempre todas las pilas. Solamente usar pilas
de un mismo fabricante y capacidad.

El seguro que incorpora el aparato permite que tan
solo pueda recargarse dentro del aparato el bloque
acumulador 7. Los acumuladores de otra marca tie-
nen que cargarse fuera del aparato.
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Puesta en funcionamiento

Colocar el aparato en posicion horizontal o vertical so-
bre una base de asiento firme, montarlo en un tripode
27, o bien en el soporte mural 24 (accesorio especial).

Posicion horizontal

Posicién vertical

Conexion y desconexion
m No mirar hacia el rayo laser.
= No dirigir el rayo laser contra personas o animales.

Para conectarlo pulsar la tecla de conexion/ desco-
nexion 17. Los indicadores 14, 15 y 16 se encienden
durante 3 segundos. El aparato comienza inmediata-
mente con el proceso de nivelado automatico (ver Ni-
velacion automatica). Durante el proceso de nivelado
parpadean el rayo laser y el indicador de nivelado au-
tomatico “auto” 15 una vez por segundo.

Las teclas para los modos de operacion 20, 21, 18 6
19 permiten ajustar la modalidad deseada incluso du-
rante el proceso de nivelado (ver Aplicacion de los mo-
dos de operacion). En estos casos, el nivelado se rea-
liza dejando trabajar el aparato unos 3 segundos en el
modo de operacion seleccionado, manteniéndose
esta modalidad tras finalizar el proceso de nivelado.

El aparato se encuentra nivelado si el rayo laser y el indi-
cador “auto” 15 estan permanentemente encendidos.

Para desconectarlo pulsar nuevamente la tecla de
conexion/desconexion 17.

En caso de rebasar la temperatura de operacion maxi-
ma de 50 °C se desconecta automaticamente el rayo
laser para proteger el diodo laser. Una vez que se ha
enfriado, puede conectarse el aparato nuevamente y
seguir trabajando con él.

Modos de operacion

Resumen

Operacion puntual

Este modo de operacion permite la
mayor perceptibilidad del rayo laser.
Se emplea p.ej. para trazar alturas o
controlar alineaciones.

Operacion lineal - uso estandar
En este modo de operacion el rayo la-
ser efectla un movimiento giratorio
oscilante de recorrido limitado. En
esta modalidad se percibe con mayor
intensidad el rayo laser que al operar
con rotacion. Pueden seleccionarse
cuatro angulos de apertura con cuatro
velocidades de rotacion diferentes.
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Operacion lineal - lineas progra-
madas

A diferencia del uso estandar puede
filarse aqui discrecionalmente el pun-
to inicial y final de la linea.

Operacién con rotacion

La operacion con rotaciéon es espe-
cialmente recomendable en combi-
nacion con el receptor 28 (accesorio
especial). Pueden fijarse cuatro velo-
cidades de rotacion diferentes.

Todos los modos de operacion pueden aplicarse con
el aparato colocado en posiciéon horizontal o vertical.

Con el aparato en posicién horizontal puede girarse
en pequefos pasos el haz o la linea laser, hasta 360°,
pulsando las teclas de giro a derechas 19 ¢ a izquier-
das 18.

Con el aparato en posicion vertical es posible alinear
o colocar paralelamente a un punto de forma sencilla
y exacta el haz o la linea del laser, o bien del plano de
rotacion, con las teclas de giro a derechas 19 06 iz-
quierdas 18. Sin embargo, esto solamente es posible
dentro de un margen limitado (+8 % de la separacion,
hacia la derecha o izquierda).

Al mantener pulsadas prolongadamente las teclas de
giro a derechas 19 ¢ a izquierdas 18 se incrementa la
velocidad de giro del punto o linea del laser.

Aplicacién de los modos de operacion

= Al pulsar las teclas de manejo del aparato puede
ocurrir que éste llegue a desnivelarse, en cuyo
caso se interrumpe brevemente el movimiento de
rotacion. Este problema no se presenta aplicando
un mando a distancia 29 (accesorio especial).

00 Operacién puntual

Al conectar el aparato se activa siempre el modo de
operacion por puntos.

El rayo laser puede orientarse contra el punto deseado
girando el cabezal 13 a mano, o bien, pulsando las te-
clas de giro a derechas 19 ¢ a izquierdas 18.

@ Operacion lineal - uso estandar

Para activar la operacion lineal pulsar la tecla 20. El
aparato comienza a trabajar con un angulo de apertu-
ra de 4° y la velocidad de rotacion minima. Con cada
pulsacion de la tecla 20 se va incrementando el angulo
a 45°, 90° y 180° y se va aumentando ademas la ve-
locidad de rotacién en cada etapa. Si se pulsa nueva-
mente la tecla 20 se cambia el aparato a la operacion
por puntos.

El angulo de apertura de la linea laser puede abrirse o

cerrarse con el mando a distancia 29 (accesorio espe-

cial).

®» Por efecto de la fuerza centrifuga puede ocurrir
que el haz del laser sobrepase ligeramente los
puntos extremos de la linea.
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@ Operacion lineal - lineas programadas

El comienzo vy el final de la linea laser pueden fijarse
discrecionalmente. Para ello debera seleccionarse pri-
mero la operaciéon por puntos. Seguidamente pulsar la
tecla para la operacion lineal 20 y mantenerla presio-
nada, girar una sola vez el cabezal giratorio 13 desde
el comienzo hasta el final de la linea deseada, y soltar
la tecla 20.

El angulo de apertura de la linea laser puede abrirse o

cerrarse con el mando a distancia 29 (accesorio espe-

cial).

= Por efecto de la fuerza centrifuga puede ocurrir
que el haz del laser sobrepase ligeramente los
puntos extremos de la linea.

@ Operacion con rotacion

Para seleccionar la operacion con rotacion pulsar la
tecla 21. El aparato comienza trabajar a la velocidad
de rotacion maxima. A medida que se va pulsando la
tecla 21 se va reduciendo la velocidad de rotacion en
cuatro etapas hasta cesar el movimiento (operacion
por puntos).

Al trabajar con el receptor 28 se recomienda emplear
la velocidad de rotacion maxima.

Para hacer mas perceptible el rayo laser al operar sin
receptor, reducir la velocidad de rotacion, o emplear
las gafas para laser 23.

Nivelacion automatica

Nivelacion automatica

Tras la conexion del aparato éste detecta automatica-
mente si se encuentra en la posicion horizontal o ver-
tical. Para cambiar de una posicion a otra, desconec-
tar aparato, reposicionarlo, y volverlo a conectar.

Al conectar el aparato, éste controla primero si se en-
cuentra en la posicion horizontal o vertical, y compen-
sa automaticamente posibles desniveles, siempre que
se encuentren dentro del margen de autonivelado de
aprox. 8 % (+0,8 m/10 m).

Si después de la conexion, o un cambio de posicion
del aparato, éste tuviese inclinacion superior a un 8 %,
no es posible que el aparato se nivele de forma
automatica. Si no se ha activado el detector de varia-
ciones de altura (ver Detector de variaciones de altu-
ra), se emite una sefial acustica, se detiene el rotor, se
desconecta el rayo laser, y los indicadores “auto” 15
y “man” 16 parpadean una vez por segundo. En este
caso desconectar el aparato, volverlo a nivelar, y co-
nectarlo.
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Si se ha nivelado el aparato éste detecta continua-
mente las posibles variaciones de nivel en las posicio-
nes horizontal o vertical. Las variaciones de nivel del
aparato hacen que éste reaccione de la siguiente ma-
nera:

Ligeras variaciones de nivel

Las variaciones de nivel pequehas son compensadas
dentro de 5 segundos. El modo de operacion selec-
cionado sigue activo. Las pequefas trepidaciones del
firme o réfagas de viento moderadas se compensan
asi automaticamente.

Grandes variaciones de nivel

Si el aparato no pudiese nivelarse dentro de
5 segundos, se detiene el rotor durante el proceso de
nivelado y el rayo laser y el indicador “auto” 15 parpa-
dean una vez por segundo para evitar que se realicen
mediciones erréneas.

Detector de variaciones de altura

El aparato dispone de un detector de variaciones de
altura que no permite renivelar el aparato si el cambio
de altura es excesivo (>30 mm/10 m). El detector de
variaciones de altura se conecta automaticamente du-
rante 30 s siempre que se pulse una tecla o se efectle
un nivelado. Si el detector de variaciones de altura
esta activo parpadea 4 por segundo el indicador
“auto” 15.

Si la variacion de altura es >30 mm en 10 m, el apara-
to intenta primero corregirla. Seguidamente se emite
una senal acustica, se detiene el rotor, se desconecta
el laser y el indicador “man” 16 parpadea dos veces
por segundo. En este caso desconectar y conectar el
aparato. A continuacién controlar y corregir la altura si
procede.

Desconexion de la nivelacion automatica

Para poder trabajar inclinando el aparato discrecional-
mente (ver Trazado de inclinaciones), es necesario
desactivar la nivelacion automatica. Esto solamente es
posible con el mando a distancia 29 (accesorio espe-
cial). Si la nivelacion automatica esté inactiva el indica-
dor “man” 16 parpadea una vez por segundo.

= Con la nivelacion automatica inactiva no se detec-
tan las variaciones de posicion del aparato.

Operacion de inclinacion monoaxial

Si el aparato esta trabajando en la posicion horizontal,
puede desactivarse la nivelacion automatica para el
eje Y con el mando a distancia 29 (accesorio especial).
En el eje X se sigue nivelando automaticamente el
aparato.

El eje X del aparato coincide con ambas muescas de
plomada 1 en el borde inferior de la carcasa, y el eje Y
con ambas muescas de plomada 5.

LLa operacion de inclinacion monoaxial solamente pue-
de activarse con el mando a distancia 29 (accesorio
especial). En este caso parpadean una vez por segun-
do ambos indicadores “auto” 15y “man” 16.
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— Reposicionar el aparato — sin girar el cabezal -
cerca de la pared B, conectarlo, y esperar a que
Factores que afectan a la precisién se autonivele.
La influencia més fuerte la tiene la temperatura ambiente.
Especialmente las variaciones de temperatura que pu-
dieran existir a diferentes alturas respecto al suelo pue- A B
den provocar la desviacion del rayo l&ser.
Las desviaciones resultan apreciables a partir de unas -
distancias de aprox. 20 my en distancias de 100 m pue- 1 11
den suponer desde el doble hasta el cuadruple de la des-
viacion obtenida a 20 m.
Ya que la variaciones de temperatura son mayores en la

Precision de nivelacion

proximidad del suelo se recomienda trabajar siempre con 4d° N
tripode en distancias superiores a 20 m. Colocar ade-
més el aparato siempre en el centro del &rea de trabajo.  —  Variar el nivel de altura del aparato (con el tripode
0 bien calzandolo) de manera que el centro del
Comprobacién de la precision del aparato haz incida exactamente contra el punto II marca-
Ademas de las influencias externas, también aquellas do previamente en la pared B.
propias del aparato pueden provocar ciertos errores
de medicion. Por ello, siempre controlar primero la pre-
cision del aparato cada vez que vaya a trabajar con él. A B
Para ello se requiere un tramo de medicion sin obsta- it 180°
culos de 20 m sobre un firme consistente situado en- . _____ ==
tre dos paredes A 'y B. Debe realizarse una medicion ?— 11
combinada en la posicion horizontal para ambos ejes 1
X e Y (positiva y negativa, respectivamente, o sea 4
procesos de medicion completos).
- Colocar el aparato en posicion horizontal cerca de 4 ° Y
la pared A sobre un firme consistente y plano, o
sobre un tripode (accesorio especial), y conectarlo.  —  Girar 180° el aparato sin variar la altura, dejar que
se autonivele y marcar el centro del haz en la pa-
red A (I1I).
A B — Ladiferencia d entre ambos puntos 1y III marca-
dos sobre la pared A corresponde a la desviacion

_ real del aparato para el eje medido.

I Repetir el procedimiento de medida para los otros tres
ejes. Para ello, antes de comenzar la medicion girar
90° el aparato en cada caso.

75 % La desviacion admisible para un tramo de medicion de
20 m 2x20 m =40 m es de 4 mm. La diferencia entre la

. . marca mas alta y mas baja puede ser por lo tanto de
— Una vez nivelado el aparato, proyectar el rayo la-

I 8 mm.
ser en el modo de operacion por puntos contra la
pared A, que esta situada més cerca. Marcar en  Si el aparato llegase a exceder la tolerancia maxima en
la pared el centro del haz del laser (I). uno de los cuatro procesos de medicion debera acu-
dirse a un servicio técnico Bosch.

A B
180°
- |

I il
d° N

— Girar 180° el aparato, esperar que se autonivele y
marcar el centro del haz del laser en la pared B si-
tuada a mayor distancia (II).
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Indicaciones de trabajo

Aplicacion de la placa de medicién

Con la placa de medicién 25 puede transferirse la po-
sicion del rayo laser contra el suelo, o bien, el nivel de
altura del laser sobre una pared.

o}

e

Con el espacio existente en el punto de cero y la es-
cala, puede medirse la diferencia existente respecto a
la altura deseada y transferirse asi a otro punto. De
esta manera no se requiere ajustar exactamente el
aparato a la altura deseada.

= Siempre emplear el centro del haz del laser para
marcar un punto, ya que el tamafio de éste varia
con la distancia.

La placa de medicion dispone de un recubrimiento re-
flectante que hace mas perceptible el rayo laser a dis-
tancias mas grandes, o si el sol es intenso.

LLa mayor intensidad luminosa solamente puede perci-
birse desde el aparato, por ello, mirar a lo largo del
rayo laser hacia el punto de medicién (placa de medi-
cion).

Escala de nivelacion (accesorio)

Para controlar la horizontalidad o trazar desniveles en
terrenos, se recomienda utilizar la escala 22 junto con
el receptor 28.

B

gﬁ/ng‘)»

En la parte superior de la escala de nivelacion 22 (ac-
cesorio) va marcada una escala relativa milimétrica
(£50 cm).

La altura del punto de cero (90-210 cm) puede ajus-
tarse desde abajo con la barra de extension. De esta
manera pueden leerse directamente las desviaciones
respecto a la altura nominal.
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Gafas para laser

Las gafas para laser filtran la luz del entorno permitien-

do ver mejor la luz roja del laser.

m Las gafas para laser (accesorio especial) no son
unas gafas de proteccion contra radiacion laser.
No emplear las gafas como gafas de sol ni para
conducir.

Como trabajar con el tripode (accesorio)

El aparato puede montarse horizontal y verticalmente
en un tripode con las roscas de 5/8" correspondientes
10.

En los tripodes 27 con una escala milimétrica en la ba-
rra de extension puede ajustarse directamente la dife-
rencia de altura.

I} Operacion con soporte mural (accesorio)
Para realizar mediciones a un nivel superior al alcanza-
ble con el tripode, puede montarse el aparato en un
soporte mural 24. Para ello debe fijarse el soporte 24
a la pared.

Ejemplos de aplicacion

[} Transferencia de un nivel de altura

Colocar el aparato horizontalmente sobre una base de
asiento estable o emplear el tripode 27.

Con tripode: ajustar el rayo laser a la altura deseada.
Seleccionar la operaciéon con rotacion o trazar el nivel
de altura de los puntos girando a mano el cabezal gi-
ratorio 13.

Sin tripode: determinar la diferencia en altura entre el
rayo laser y la linea de altura en el punto de referencia
con la placa de medicion 25, orientar el cabezal gira-
torio 13 hacia el punto deseado, y transferir la diferen-
cia en altura medida.

Alineacion paralela

Si se desean trazar angulos rectos o se quieren alinear
tabiques, debera posicionarse el rayo laser paralela-
mente, 0 sea, a igual distancia respecto a una linea de
referencia (p.€j. una pared, junta de dilatacion).

Para ello colocar el aparato verticalmente de manera
que el haz quede aproximadamente paralelo a la linea
de referencia.

Para posicionarlo exactamente medir directamente en
el aparato la separacion entre el rayo laser y la pared
con la placa de medicion 25. Seguidamente medir
nuevamente a una distancia lo mas grande posible del
aparato la separacion entre el rayo laser y la pared.
Ajustar el rayo laser con las teclas de giro a derechas
19 ¢ aizquierdas 18 de manera que la separacion res-
pecto a la pared sea la misma que aquella medida di-
rectamente en el aparato.
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] Trazado de un angulo recto

En caso de querer trazar angulos rectos debera orien-
tarse el rayo laser vertical paralelamente a la linea de re-
ferencia (borde de los azulejos, pared). El angulo recto
lo indica el rayo laser correspondientemente desviado.

@ Trazado de lineas de plomada

Colocar el aparato en posicion vertical, p.ej. frente a
una pared, y proyectar el punto o linea del laser contra
el punto sobre el que se quiere trazar la linea perpen-
dicular. Seleccionar la modalidad por lineas o por ro-
tacion y trazar la perpendicular.

@ Trazado de planos verticales
(tabiques, juntas)

Colocar el aparato en posicion vertical de manera que
el punto del laser incida exactamente sobre la linea de
referencia, p.ej. un tabique. A continuacion orientar el
rayo laser paralelamente a la pared de referencia. Se-
leccionar la modalidad por puntos o rotacién e ir mar-
cando la posicion del laser en diversos puntos.

[ Transferencia al techo de un punto en el
suelo (plomada)

Para poder alinear de forma exacta el rayo de plomada

(laser) por encima del punto en el suelo existen unas

muescas de plomada en la parte inferior de la carcasa.

Para ello deben trazarse dos lineas perpendiculares

entre si (en forma de cruz) en el punto del suelo para
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permitir posicionar el aparato con las muescas de plo-
mada.

El origen del rayo laser se encuentra directamente en-
cima de la conexion horizontal al tripode y a la altura
de la conexion vertical del mismo. En caso de emplear
un tripode 27 (accesorio especial) puede fijarse una
plomada al tornillo de sujecion del tripode y hacer co-
incidir el laser con un punto del suelo.

I Trazado de inclinaciones

Para trazar inclinaciones es necesario desactivar la ni-
velacion automatica con el mando a distancia 29 (ac-
cesorio especial) (ver Desconexion de la nivelacion au-
tomatica). A continuacion puede inclinarse el aparato
discrecionalmente.

Para trazar una linea inclinada, p.ej. en una pared, cal-
zar el aparato a un lado o ajustar el tripode 27 (acce-
sorio especial) convenientemente para obtener la incli-
nacion deseada, cuidando que el rayo laser quede
paralelo a la pared.

Dentro del margen de autonivelado de 8 % puede
ajustarse también la inclinacion con ayuda del mando
a distancia 29 (accesorio especial).

Para trazar inclinaciones en un sdlo eje (p.ej. desnive-
les en firmes) seleccionar la operacion de inclinacion
monoaxial (ver Operacion de inclinacion monoaxial).
En este caso orientar el eje Y del aparato paralela-
mente al sentido de inclinacion.

Resumen de indicaciones en el aparato

Conexion del aparato

Nivelado o correccién del nivelado

Se ha excedido el margen de autonivelado

Aparato nivelado y en disposicion de funcionamiento
Detector de variaciones de altura activo

Se ha disparado el detector de variaciones de altura
Nivelacion automatica inactiva

Operacion de inclinaciéon monoaxial activa

Tension del acumulador demasiado baja
Acumulador descargado

D
. ©
é S ] -n- (+) n—
o 8% 2% ﬂ
g 28BS )
® (dura- |@ (dura- |@ (dura-
cion 3s) |cibn3s) |cion 3 s)
1x/s |O 1x/s
o |O 1x/s |1x/s 1x/s
[} [
1x/4 s
O |O |[8x/s 2x/s
1x/s
1x/s 1x/s
1x/2's
[}

1x/1 s frecuencia de parpadeo
(p.€j. una vez por segundo)
O Desactivacion
@ Régimen de servicio continuo

* en operacion lineal y con rotacion
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Piezas de repuesto

Pies de goma 2 (3 unidades) . . . .. .. 1609 203 588
Tapa del alojamiento de las pilas 3 . . 1 609 203 M02
Tapa protectora

del cabezal giratorio13 .. .. .... ... 1609 203 M03
Blogque acumulador 7 ............ 1609 203 M04

Mantenimiento y limpieza

Limpiar periédicamente el orificio de salida del laser
con un bastoncillo de algododn. Prestar atencion a que
no queden motas.

m  Mantener el aparato siempre limpio.

Limpiarlo con un pafo suave y himedo. No usar de-
tergentes agresivos ni disolvente.

Si a pesar del cuidadoso proceso de fabricacion y
control el aparato sufriera un fallo, la reparacion debe-
ré encargarse a un punto de Servicio Técnico autori-
zado para herramientas eléctricas Bosch.

Siempre que efectle una consulta o solicite piezas de
repuesto, es imprescindible indicar siempre el nimero
de pedido de 10 cifras.

Proteccion del medio ambiente

Recuperacion de materias pri-
mas en lugar de producir desper-
dicios.

El aparato, los accesorios y el embalaje
debieran someterse a un proceso de
recuperacion que respete el medio am-
biente.

Estas instrucciones se han impreso sobre papel reci-
clado sin la utilizacion de cloro.

Para efectuar un reciclaje selectivo se han identificado
las piezas de plastico.

No tirar los acumuladores/pilas agotados a la basura,

al fuego, o al agua. Eliminarlos de forma ecolégica de
acuerdo a las disposiciones vigentes.

Asesoramiento y asistencia al
cliente

Los dibujos de despiece e informaciones sobre las
piezas de repuesto las encontrara en internet bajo:
www.bosch-pt.com.

Espafia

Robert Bosch Espana, S.A.

Departamento de ventas

Herramientas Eléctricas

C/Hermanos Garcia Noblejas, 19

28037 Madrid

© Asesoramiento al cliente . . . . . +34 901 11 66 97
Fax ..o + 34 91 327 98 63

—

Venezuela

Robert Bosch S.A.

Final Calle Vargas. Edf. Centro Berimer P.B.
Boleita Norte

Caracas 107

© . +58 (0)2/207 45 11
México

Robert Bosch S.A. de C.V.

@ Interior: . . ............ +52 (0)1/800 250 3648
ODF.: . +52 (0)1/5662 8785
E-Mail: arturo.fernandez@mx.bosch.com

Argentina

Robert Bosch Argentina S.A.

Cérdoba 5160

1414 Buenos Aires (Capital Federal)

Atencion al Cliente

+54 (0)810/555 2020
E-Mail: herramientas.bosch@ar.bosch.com

Pera

Autorex Peruana S.A.

Republica de Panama 4045,

Lima 34

+51 (0)1/475-5453
E-Mail: vhe@autorex.com.pe

Chile

EMASA S.A. B

Irarrazaval 259 — Nufioa

Santiago

+56 (0)2/520 3100
E-Mail: emasa@emasa.cl

Mas informaciones sobre aparatos de medida Bosch
las encuentra en internet bajo www.bosch-imt.com.

C € Declaracién de conformidad

Declaramos bajo nuestra sola responsabilidad que
este producto esta en conformidad con las normas o
documentos normalizados siguientes:

EN 61 000-6-1 y EN 61 000-6-3 (aparatos de medi-
da), o bien, EN 60 335 (cargadores de acumuladores),
de acuerdo con las regulaciones 73/23/CEE,
89/336/CEE, 98/37/CE.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

W%/W% A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschéftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Reservado el derecho de modificaciones técnicas
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Dados técnicos do aparelho

Laser de construcao

N° de encomenda

Faixa de trabalho "
sem receptor
com receptor

Exactiddo de nivelamento "2
Faixa de auto-nivelamento
tipico

Tempo de nivelamento tipico
Velocidade de rotagcao

Temperatura de funciona-
mento

Temperatura de armazena-
mento

Tipo de laser
Classe de laser
@ do raio laser no aparelho "

Conexao do tripé
(horizontal e vertical)

Acumuladores

Pilhas

Periodo de funcionamento
aprox.
Acumuladores NiMH
Pilhas AIMn

Peso inclusive pilhas aprox.
Tipo de protecgao

1)a25°C
2) ao longo do eixo

No logotipo sobre o lado inferior do aparelho encon-
tra-se o numero de série 8 do seu aparelho, para uma

identificacao correcta.

Por favor observar o numero de encomenda da sua
maquina. A designagéo comercial de diversas maqui-

nas pode variar.

BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

até aprox. 60 m
até aprox. 130 m

<+0,1 mm/m

+8 % (+£5°)
30s
10/50/200/600 min™"

-10...+50 °C

-20...+70°C
635 nm, <1 mW
2

aprox. 5 mm
5/8"

4x1,2VKR20
(5000 mAh)
4x 1,5V LR20 (D)

30h

40 h

2,7 kg

IP 54 (protegido
contra po e respingo
de agua)

Informacao sobre ruidos

—

Utilizacao conforme as disposicoes

O aparelho é destinado para averiguar e controlar per-
cursos de altura horizontais, linhas verticais, linhas de
alinhamento e pontos de prumo com precisao.

Elementos do aparelho

Por favor abra a pagina basculante com a ilustracao
do aparelho e deixe esta pagina aberta enquanto esti-
ver lendo a instrugao de servigo.

A numeragao dos elementos do aparelho refere-se a
apresentagao do aparelho na pagina de graficos.

1 Ranhura de prumo do eixo X

Pé de borracha

Tampa de compartimento da pilha
Travamento do compartimento da pilha
Ranhura de prumo eixo Y

Campo de recepgao para o comando remoto
Acumulador

N° de série no logotipo

Tomada para ficha de carregamento
Admissao de tripé 5/8"

Fole de borracha

© 0O NO G A~ OODN

- ok -k
N = O

Saida do raio laser

Cabega de rotagao

Indicagéo do nivel de carga da pilha
Indicagéo de nivelamento automatico “auto”

S G Gy
[>T, B~ A\ ]

Indicacao de nivelamento manual “man”
17 Tecla de ligar-desligar

18 Tecla de direccao esquerda

19 Tecla de direccao direita

20 Tecla para o funcionamento linear e selec¢ao do
comprimento da linha

21 Tecla para o funcionamento de rotacao e
seleccao da velocidade de rotagao

22 Placa de medigéo de raio laser*

23 Oculos de visualizagdo de raio laser

24 Suporte de parede*

25 Placa de medigao com pé

26 Placa de medir tectos™

27 Tripé de construgao*

28 Receptor de alta capacidade com suporte*

29 Comando remoto*
30 Carregador*

Valores de medida de acordo com EN 60 745. 31 Mala

O nivel de pressé&o acustica avaliado A do aparelho €  * Acessérios ilustrados ou descritos nio estéo total-
tipicamente inferior a 70 dB(A). mente abrangidos no fornecimento.
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Para sua seguranca

Um trabalho seguro com o apare-
lho sé é possivel apés ter lido aten-
tamente as instrugoes de servico e
as indicacoes de seguranca e apés
observar rigorosamente as indica-
coes nelas contidas.

®
1
2 Raios laser da classe de laser 2
625-645 nm, <1,0 mW,
conforme EN 60825-1:2001

Nao olhar directamente no raio laser.
%\ Nao apontar o raio laser em direc-

cao de pessoas ou animais.

Devido ao raio laser em feixe, também

devera observar o percurso do raio em
maiores distancias.

m O 6culos de visualizagéo de raio laser (acessorio)
nao é um oculos de proteccao contra irradiacao la-
ser. Nao utilize-o como éculos de protecgéo con-
tra irradiacao solar e nao utilize no transito rodovi-
ario.

Criancas s6 devem utilizar este aparelho sob a vi-
gilancia de adultos.

N&o retirar a placa de adverténcia do aparelho.

Reparacdes s6 devem ser executadas por uma ofi-
cina de servico Bosch. Jamais abrir pessoalmente
o aparelho.

A Bosch s6 pode assegurar um funcionamento
perfeito do aparelho, se para este aparelho foram
utilizados acessorios originais previstos para tal.

Proteccao do aparelho

m FEvite fortes golpes e quedas. Apds graves influéci-
as externas sobre o0 aparelho: Antes de continuar a
trabalhar, devera sempre realizar um controle de
exactidao (veja trecho Exactiddo de nivelamento).

N&ao mergulhar o aparelho na agua.

O aparelho nédo deve ser exposto a temperaturas
extremas e a oscilagbes de temperatura (p.ex. nédo
deve deixa-lo no automaével).

m  Se o aparelho nao for utilizado durante muito tem-
po, devera retirar as pilhas (risco de auto-descarre-
gamento e corrosao).

Carregar/substituir acumuladores

Carregar acumulador

Antes de colocar o aparelho em funcionamento pela
primeira vez, devera carregar o acumulador 7 forneci-
do. O acumulador pode ser carregado no aparelho,
mas exclusivamente com o carregador 30.

Introduzir a ficha do carregamento do carregador 30
na tomada 9 e conectar o carregador a rede eléctrica
(se necessario usar um adaptador). No carregador 30
ilumina-se uma indicagéo vermelha. Sado necessarias
aprox. 10 horas para carregar o0 acumulador.

®» Jamais ligar o carregador 30 sem o acumulador 7
introduzido!

O processo de carga ndo € terminado automatica-
mente, portanto devera separar o carregador da rede
apos concluido o processo de carga. O carregador 30
e 0 acumulador 7 sao no entanto protegidos contra
sobrecarga.

Um acumulador novo ou um que nao foi utilizado por
muito tempo, apenas alcanga a sua plena poténcia
apos aprox. 5 ciclos de carga e descarga.

Carregar o acumulador

N&o carregar os acumuladores apds cada utilizagao,
pois isto reduziria a sua capacidade. Recarregar o
acumulador, se a indicacdo do estado de carga da pi-
Iha 14 piscar ou iluminar-se permanentemente.

Para manter a maxima capacidade, é necessario que
de quando em quando o acumulador seja comleta-
mente descarregado. Para isto devera deixar o apare-
lho ligado por tempo prolongado.

O aparelho também pode ser operado através do car-
regador 30, mesmo se 0 acumulador 7 estiver vazio.
Para isto devera desligar o aparelho, carregar o acu-
mulador durante aprox. 5 min e ligar o aparelho nova-
mente com o carregador conectado.

Substituir o acumulador

O acumulador fornecido 7 pode ser substituido por
acumuladores alheios ou por pilhas de mangano alca-
lino.

Para retirar o acumulador do travamento 4 do com-
partimento da pilha, devera girar para a posicédo g €
retirar a tampa do compartimento da pilha 3. Colocar
0 novo acumulador, acumuladores alheios ou pilhas.
Observar a polarizagéo correcta ao introduzir.

Sempre substituir todas as pilhas. Apenas utilizar pi-
lhas de uma s6 marca e com a mesma capacidade.
Um fusivel garante, que no aparelho s6 possa ser car-

regado o acumulador 7. Acumuladores alheios devem
ser carregados fora do aparelho.
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Colocacao em funcionamento

Colocar o aparelho em posicao horizontal ou vertical
sobre uma base firme, sobre um tripé 27 ou montar no
suporte de parede 24 (acessorio).

Posicao horizontal

Posicao vertical

Ligar e desligar
= Nao olhar directamente no raio laser.

= Nao apontar o raio laser em direcgao de pessoas
ou animais.

Para ligar, devera pressionar a tecla 17. As indicacdes
14, 15 e 16 iluminam-se por 3 segundos. O aparelho
comega imediatamente com o nivelamento automati-
co (veja Automatismo de nivelamento). Durante o nive-
lamento piscam o raio laser e a indicagéo para o nive-
lamento automatico “auto” 15 uma vez por segundo.
Com as teclas de tipo de funcionamento 20, 21, 18
our 19 é possivel determinar o tipo de funcionamento
durante o processo de nivelamento (veja Aplicar tipos
de funcionamento). Neste caso o aparelho funciona
como confirmagao, 3 segundos no tipo de funciona-
mento seleccionado durante o nivelamento. Apos ter-
minar o nivelamento a operagao € continuada no tipo
de funcionamento determinado.

O aparelho esta nivelado, se o raio laser e a indicagao
“auto” 15 estiverem permanentemente ligadas.

Para desligar, devera pressionar a tecla de ligar-des-
ligar 17.

Ultrapassando a maxima temperatura de funciona-
mento admissivel de 50 °C o raio laser desliga-se au-
tomaticamente como proteccéo do diodo do laser.
Apobs o arrefecimento, o aparelho esta novamente
pronto para funcionar e pode ser ligado novamente.

Tipos de funcionamento

Vista geral

Funcionamento pontual

Neste tipo de funcionamento é alcan-
¢ada a maior visibilidade do raio la-
ser. Esta serve por exemplo para
uma transmisséo simples de alturas
ou para o controle de alinhamentos.

Funcionamento de linha - linha
padronizada

Neste tipo de funcionamento o raio
laser se movimenta numa faixa de
trabalho limitada. Desta forma ¢é ele-
vada a visibilidade do raio laser em
relagdo ao funcionamento de rota-
¢ao. Podem ser seleccionados qua-
tro angulos de abertura com quatro
velocidades de rotacao.
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Funcionamento de linha - linha
programada

Ao contrario da linha padronizada, é
possivel determinar como desejar o
ponto inicial e final da linha.

Funcionamento de rotacao

O funcionamento de rotacgéo € princi-
palmente recomendavel no caso de
aplicacao de um receptor 28 (aces-
sorio). Podem ser seleccionadas
quatro velocidades de rotagéao.

Na posi¢ao horizontal e vertical do aparelho sédo pos-
siveis todos os tipos de funcionamento.

Na posicao horizontal do aparelho, o ponto de laser
ou a linha de laser pode ser girada passo a passo por
360°, pressionando a tecla de direccao direita 19 ou
esquerda 18.

Na posicao vertical o ponto de laser, a linha de laser,
o nivel de rotacéo pode ser ajustado para um alinha-
mento ou ajuste paralelo com as teclas de direccao di-
reita 19 ou esquerda 18. Isto no entanto so é possivel
numa faixa limitada (+8 % da respectiva distancia,
para a direita ou para a esquerda).

Pressionando por mais tempo a tecla de direccao di-
reita 19 ou esquerda 18, acelera o movimento do pon-
to de laser ou da linha de laser.

Aplicar tipos de funcionamento

= Ao pressionar as teclas de funcionamento, o apa-
relho pode ser retirado do nivelamento, de modo
que arotacao para por instantes. Com um contro-
le remoto 29 (acessorio) é possivel evitar este efei-
to.

GO Funcionamento pontual

Sempre que ligar o aparelho, este estara no funciona-
mento de ponto.

O raio laser pode ser apontado para o local desejado,
girando a cabeca de rotacdo 13 com a mao e/ou
pressionando a tecla de direcgao direita 19 ou esquer-
da 18.

@ Funcionamento de linha - linha padronizada
Para mudar para o funcionamento de linha, devera
pressionar a tecla 20. O aparelho comega com um an-
gulo de abertura de 4° e a mais baixa velocidade de ro-
tacéo. Pressionando novamente a tecla 20 aumenta-
se 0 angulo de abertura de 45° e 90° até 180° e au-
menta ao mesmo tempo a velocidade de rotagao com
cada nivel. Pressionando novamente a tecla 20, o apa-
relno muda de volta para o funcionamento de ponto.

O éangulo de abertura da linha de laser pode ser redu-

zido ou aumentado com auxilio do comando remoto

29 (acessorio).

= Devido & forga centrifuga, o laser pode oscilar mi-
nimamente além dos pontos finais da linha.
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@ Funcionamento de linha - linha programada
O ponto inicial e o final da linha de laser podem ser de-
terminados como desejar. Para isto devera primeira-
mente ajustar o funcionamento de ponto. Em seguida
pressionar a tecla para funcionamento de linha 20 e
manté-la pressionada, girar uma vez o botao de rota-
¢ao 13 do ponto inicial da linha desejada até o ponto
final e soltar a tecla 20.

O angulo de abertura da linha de laser pode ser redu-
zido ou aumentado com auxilio do comando remoto
29 (acessorio).

= Devido a forga centrifuga, o laser pode oscilar mi-
nimamente além dos pontos finais da linha.

@ Funcionamento de rotacao

Para mudar para o funcionamento de rotacao devera
pressionar a tecla 21. O aparelho comeca com a mais
alta velocidade de rotagéo. Pressionando novamente
atecla 21 reduz a velocidade em quatro niveis até pa-
rar (funcinamento de ponto).

Ao trabalhar com o receptor 28, recomenda-se a ma-
xima velocidade de rotacao.

Para a melhor visibilidade do raio laser durante o tra-
balho sem receptor, devera reduzir a velocidade de
rotacao ou utilizar o 6culos de visualizagao de raio la-
ser 23.

Automatismo de nivelamento

Automatismo de nivelamento

Apos ser ligado, o aparelho reconhece automatica-
mente a posigao horizontal ou vertical. Para comutar
entre a posicao horizontal ou vertical do aparelho, de-
vera desliga-lo, reposiciona-lo e liga-lo novamente.

Apods ser ligado, o aparelho controla a posigcéo hori-
zontal ou vertical e compensa automaticamente des-
niveis dentro da faixa de auto-nivelamento de aprox.
8 % (+£0,8 m/10 m).

Se apos ser ligado ou apds uma mudanca de posicao
o aparelho estiver torto por mais de 8 %, ndo sera
mais possivel nivela-lo. Enquanto a proteccao contra
passos nao estiver activada (veja Proteccdo contra
passos), soa neste caso um sinal de adverténcia, o ro-
tor é parado, o raio laser € desligado e as indicagbes
“auto” 15 e “man” 16 piscam uma vez por segundo.
Em seguida devera desligar o aparelho, alinha-lo no-
vamente e religar o aparelho.
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Logo que o aparelho estiver alinhado, ele controlara
continuamente a posigao horizontal ou vertical. Altera-
¢Oes de posigcao levam as seguintes reacgdes:

Pequenas alteracoes de posicao

Pequenas alteracdes de posicao sdo compensadas
dentro de 5 segundos. O tipo de funcionamento se-
leccionado nao € interrompido. Trepidacdes do solo
de construcéo ou influéncias do vento sdo portanto
compensadas automaticamente.

Maiores alteracoes de posicao

Se o aparelho nao puder ser nivelado dentro de
5 segundos, o rotor é parado durante o processo de
nivelamento para evitar erros de medicéo e a indica-
¢ao “auto” 15 pisca uma vez por segundo.

Proteccao contra passos

O aparelho possui uma proteccao contra passos, que
no caso de maiores alteragbes de posicao
(>80 mm/10 m) evita o nivelamento numa altura alte-
rada e portanto erros de altura. A proteccao contra
passos € automaticamente ligada apds 30 segundos
apds cada pressédo de tecla ou processo de nivela-
mento. Com a protecgao contra passos ligada, a indi-
cacao “auto” 15 pisca uma vez em cada 4 segundos.

No caso de uma alteragao de posicao >30 mm dentro
de 10 m, o aparelho tenta primeiramente compensa-
la. Em seguida soa um som de adverténcia, o rotor &
parado, o laser é desligado e a indicacdo “man” 16
pisca duas vezes por segundo. Neste caso devera li-
gar e desligar novamente o aparelho. Em seguida de-
vera controlar ou corrigir a altura.

Desligar o automatismo de nivelamento

Para poder operar o aparelho em diversas posi¢coes
inclinadas (veja Marcar inclinagcdes), é necessario des-
ligar o automatismo de nivelamento. Isto s € possivel
através do comando remoto 29 (acessorio). Quando o
automatismo de nivelamento esta desligado, a indica-
¢ao “man” 16 pisca uma vez por segundo.

= Alteracoes de posicéo do aparelho ndo séo reco-
nhecidas quando o aparelho estiver desligado.

Funcionamento inclinado de um eixo

Se o aparelho for operado na posi¢ao horizontal, sera
possivel desligar o automatismo de nivelamento com
o0 comando remoto 29 (acessoério) para o eixo Y. O
aparelho continua a nivelar automaticamente no eixo
X.

O eixo X do aparelho liga ambas as ranhuras de pru-
mo 1 no canto inferior da carcacga, o eixo Y passa por
ambas as ranhuras de prumo 5.

O funcionamento inclinado de um eixo s6 pode ser li-
gado através do comando remoto 29 (acessorio). No
funcionamento inclinado de um eixo, as indicagbes
“auto” 15 e “man” 16 piscam uma vez por segundo.
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— Colocar o aparelho — sem gira-lo — perto da pare-
de B, liga-lo e permitir o nivelamento.

Exactidao de nivelamento

Influéncias de exactidao
A temperatura ambiente exerce a maior influéncia.

Principalmente divergéncias de temperatura de per- A B
correm de cima para baixo podem mudar o rumo do

raio laser. .
As divergéncias sao agravantes a partir de aprox. 1 1I

20 m e podem faciimente, no caso de 100 m, ser
duas ou quatro vezes mais alta do que a divergéncia
para uma medi¢ao de 20 m.

Como a estratificacdo de ar ¢ maior perto do chao, d° N

deveria sempre ser trabalhado com o tripé a partir da

distancia de 20 m. Além disto o aparelho deve sem- —  Alinhar a altura do aparelho (com auxilio do tripé
pre ser colocado no centro da &rea de trabalho. ou se necessario com um calgo), de modo que o

centro do ponto do raio laser atinja exactamente

Controle de exactidio do aparelho o ponto II marcado anteriormente na parede B.

Além das influéncias externas, também é possivel que
influéncias especificas do aparelho levem a divergén-

cias. Por isto devera controlar a precisdao do aparelho A 180° B
antes de iniciar o trabalho. LHI —

Para isto é necessario um percurso de medicao livre G Y I
de 20 m sobre solo firme entre duas paredes A e B. T_I

Deve ser realizada uma medi¢ao de retorno por am-
bos os eixos X e Y (respectivamente positivo e negati-
vo) (4 medigbes completas).

(=)

— Colocar o aparelho na posigao horizontal sobre d b
solo firme & plano ou sobre um tripé (acessrio)  _ - Girar o aparelho por 180°, sem alterar a altura,
perto da parede A e liga-lo. permitir o nivelamento e marcar o centro do ponto
do raio laser sobre a parede A (III).

— Adiferenca d de ambos os pontos I e III marca-

A B dos sobre a parede A ¢ a divergéncia real do apa-

relho para o eixo medido.

1 Repetir o processo de medicao para os outros trés ei-
x0s. Para iniciar o processo de medigao devera girar
o aparelho por respectivamente 90°.

No percurso de medicao de 2 x 20 m = 40 m, a diver-
7Y géncia s6 devera ser de +4 mm. Portanto a marcagéo
‘ 20m ‘ mais alta e a mais baixa ndo devem estar afastadas

— Apos nivelar, devera apontar o raio laser no funci-  Uma da outra por mais de 8 mm.
onamento de ponto para a parede proxima A.  Se o aparelho ultrapassar a maxima divergéncia num
Marcar o centro do ponto do raio laser na parede  dos quatro processos de medicao, devera ser levado

(). a um servico pos venda Bosch.
A B
180°
——
1 11
d° N

—  Girar o aparelho por 180°, permitir o nivelmento e
marcar o centro do ponto do raio laser na parede
afastada B (II).
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Instrucoes para o trabalho

Trabalhar com a placa de medicao

Com auxilio da placa de medicao 25 o raio laser pode
transferir a distancia para o chao ou a altura para a pa-
rede.

Com o campo zero e a escala, € possivel medir a di-
ferenca em relagéo a altura desejada e marcar nova-
mente em outro lugar. Desta forma ndo € necessario
ajustar exactamente o aparelho a altura a ser transfe-
rida.

B Sempre usar o centro do ponto do raio laser para
marcar, pois o tamanho do ponto muda com a
distancia.

A placa de medicao possui uma camada de reflexo

que proporciona a melhor visibilidade do raio laser em

maiores distancias ou no caso de forte incidéncia so-
lar.

O reforco de claridade s6 pde ser reconhecido pelo

aparelho, portanto devera olhar ao longo do raio laser

até o local de medicao (placa de medicao).

Placa de medicao (acessorio)

Para trabalhos em éreas livres, para controlar nivela-
mentos ou para marcar declives, recomenda-se a uti-
lizacao de uma barra de medicéo 22 juntamente com
o receptor 28.

— o+50
%o ﬁé(())»
£y g-50 -
l
o X

Sobre a placa de medigao 22 (acessorio), encontra-se
uma escala de milimetros relativa (+50 cm).

A altura zero (90-210 cm) pode ser pré-seleccionada
no curso. Desta maneira a possivel ler directamente as
divergéncias em relacao a altura tedrica.
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Oculos de visualizacao de raio laser

O oculos de visao de laser fitra a luz ambiental. Desta

maneira a luz vermelha do laser torna-se mais clara

para o olho.

m O Oculos de visualizagao de raio laser (acessorio)
nao é um oéculos de proteccao contra irradiacao la-
ser. Nao utilize-o como 6culos de proteccao con-
tra irradiagcao solar e nao utilize no transito rodovi-
ario.

Trabalhar com o tripé (acessoério)

O aparelho possui uma admissao de tripé de 5/8" 10
para o funcionamento horizontal e vertical.

No caso de um tripé 27 com escala em milimetros no
curso, a possivel ajustar directamente o deslocamen-
to de altura.

N Funcionamento com suporte de parede
(acessorio)

Para trabalhos que se encontram acima da altura ma-

xima de tripés, é possivel operar o aparelho com um

suporte de parede 24. Para a montagem, devera fixar

0 suporte de parede 24 na parede.

Exemplos de trabalho

] Transferir linha métrica/ponto de altura

Colocar o aparelho na posigéo horizontal sobre uma
base firme ou utilizar o tripé 27.

Trabalhar com tripé: Alinhar o raio laser na altura de-
sejada. Seleccionar o funcionamento de rotacdo ou
transferir no funcionamento de ponto a altura girando
manualmente a cabeca de rotacao 13.

Trabalhar sem tripé: Averiguar a diferenca de altura
entre o raio laser e a linha de altura no ponto de refe-
réncia com auxilio da placa de medicéo 25, girar a ca-
beca de rotacdo 13 até o local de destino e transferir
a diferenga de altura medida.

Alinhamento paralelo

Se desejar desenhar angulos rectos ou paredes inter-
mediarias, o raio laser devera ser alinhado paralela-
mente, ou seja na mesma distancia a uma linha de re-
feréncia (p.ex. parede, junta de dilatacao).

Para isto devera colocar o aparelho na posicao vertical
e posiciona-lo de modo que o raio percorra aproxima-
damente paralelo a linha de referéncia.

Para um posicionamento exacto, devera medir direc-
tamente no aparelho a distancia entre o raio laser e a
parede com auxilio da placa de medicdo 25. Em se-
guida medir com a maior distancia possivel em rela-
¢ao ao aparelho a distancia entre o raio laser € a pa-
rede. Ajustar o raio laser com auxilio das teclas de
direccao direita 19 ou esquerda 18, de modo que te-
nha a mesma distancia em relagao a parede como na
medigao directa no aparelho.
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] Marcar um angulo recto

Se desejar marcar angulos rectos, o raio laser devera
ser alinhado na posicao vertical em relacéo a linha de
referéncia (canto do ladrilho, parede). O angulo recto
€ indicado pelo raio laser desviado.

@ Marcar as verticais

Colocar o aparelho na posicao vertical, p.ex. na frente
de uma parede, e alinhar o raio laser/linha do laser em
relacao ao local, no que deseja marcar a vertical. Se-
leccionar o funcionamento de linha ou de rotagéo e
marcar a vertical.

@ Indicar nivel vertical
(parede intermediaria, corte de arestas)

Colocar o aparelho na posigao vertical, de modo que
o ponto de laser atinja exactamente a linha de referén-
cia, p.ex. a parede intermediaria. Em seguida devera
alinhar o raio laser paralelamente a parede dereferén-
cia. Seleccionar o funcionamento de ponto ou de ro-
tacao e marcar os pontos do raio.

[ Transferir um ponto do solo para o tecto
(prumo)

Para um alinhamento exacto o raio de prumo (Laser)

sobre o ponto do solo, encontramse ranhuras de pru-

mo no canto inferior da carcaga. Para isto devera tra-

¢ar duas linhas de auxilio perpendiculares (formando
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uma cruz) passando pelo ponto no solo e alinhar o
aparelho através de ranhuras de prumo.

A origem do laser encontra-se directamente sobre a
conexdo horizontal do tripé e na altura da conexao
vertical do tripé. Utilizando um tripé 27 (acessorio) €
possivel aplicar um prumo no parafuso de fixagao do
tripé e com isto alinhar o laser a um ponto do chao.

Bl Marcar inclinaciao

Para marcar inclinacdes, é necessario que o automa-
tismo de nivelamento seja desligado com auxilio do
controle remoto 29 (acessorio) (veja Desligar o auto-
matismo de nivelamento). Em seguida é possivel colo-
car o aparelho em qualquer posigao inclinada.

Para marcar uma linha inclinada, p.ex. numa parede,
o raio laser deve ser alinhado paralelamente a inclina-
¢ao desejada, colocando um calgo de um so lado do
aparelho ou ajustando o tripé 27 (acessorio).

Dentro da faixa de nivelamento de 8 % é possivel ajus-
tar a inclinacao também com auxilio do comando re-
moto 29 (acessorio).

Para marcar inclinagdes em apenas uma direccao de
eixo (p.ex. declive do solo), devera seleccionar o fun-
cionamento inclinado de um eixo (veja Funcionamento
inclinado de um eixo). Neste caso devera alinhar o
aparelho com o eixo Y paralelamente ao sentido do
declive.

Vista geral das indicacoes do aparelho

= (0]

% 18 )% g _n_ (+) n—

= O N (_5

o % (—g g © auto

£ |28 |n3 ()
Ligar o aparelho @ (Periodo |@ (Periodo |@ (Periodo

de 3 s) de 3 s) de 3s)
Nivelamento e renivelamento 1x/s |O 1x/s
Faixa de auto-nivelamento foi ultrapassada @) @) 1x/s |1x/s 1x/s
Aparelho nivelado e pronto para funcionar [ J [ J
Protecgao contra passos ligada 1x/4 s
Proteccao contra passos foi accionada O @) 8x/s 2x/s
Automatismo de nivelamento desligado 1x/s
Funcionamento inclinado de um eixo esté activado 1x/s 1x/s
Tenséo da pilha demasiadamente baixa 1x/2 s
Pilha vazia [ J
1x/1 s de frequécia de piscar (p.ex. uma vez por
segundo)
O Funcéo foi parada
@® Funcionamento permanente
* No funcionamento de linha e de rotagao
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Pecas sobressalentes

Pé de borracha 2 (3 unidades) . . . . .. 1609 203 588
Tampa de compartimento da pilha 3. .1 609 203 M02
Tampa de proteccéao

para a cabega derotacdo 13 ... .. .. 1609 203 M03
Acumulador 7 ... ... 1609 203 M04

Manutencao e limpeza

Limpar regularmente a saida de raio laser com coto-
netes. Preste atengao com fiapos.

m  Manter o aparelho sempre limpo.

Limpar sujidades com um pano Umido e macio. Nao
utilize produtos de limpeza abrasivos e acidos ou sol-
ventes.

Caso o aparelho venha a apresentar falhas, apesar de
cuidadosos processos de fabricacao e de controlo de
qualidade, deve ser reparado em um servico técnico
autorizado para aparelhos eléctricos Bosch.

No caso de informagdes e encomendas de acessorios

indique por favor sem falta o numero de encomenda
de 10 algarismos do aparelho.

Proteccdao do meio-ambiente

Reciclagem de matérias primas em vez de eli-
minacéao de lixo

Recomenda-se sujeitar o aparelho, os acessorios e a
embalagem a uma reutilizagao ecolégica.

Estas instrucdes foram manufacturadas com papel re-
ciclavel isento de cloro.

Para efeitos de uma reciclagem especifica, as pecas
de plastico dispdem de uma respectiva marcagao.

N&o jogar acumuladores/pilhas esgotados no lixo do-
méstico, no fogo ou na égua, mas eliminalos ecologi-
camente conforme as directivas legais vigentes.

—

Servico

Desenhos e informagbes a respeito das pegas so-
bressalentes encontram-se em:
www.bosch-pt.com.

Portugal

Robert Bosch LDA
Avenida Infante D. Henrique

Lotes 2E-3E

1800 Lisboa

© + 351 21/8 50 00 00
Fax ... ... +35121/8 51 10 96
Brasil

Robert Bosch Ltda.

Caixa postal 1195

13065-900 Campinas

© . 0800/70 45446
E-Mail: sac@bosch-sac.com.br

Demais informagdes sobre ferramentas de medicao
Bosch encontram-se em www.bosch-imt.com.

C € Declaracio de conformidade

Declaramos sob nossa exclusiva responsabilidade
que este producto cumpre as seguintes normas ou
documentos normativos:

EN 61 000-6-1 e EN 61 000-6-3 (aparelhos de medi-
¢ao) ou EN 60 335 (carregadores de acumulador), de

acordo com as disposicoes das directivas
73/23/EWG, 89/336/EWG, 98/37/EG.
C€ 03

Dr. Egbert Schneider
Senior Vice President
Engineering Certification

W%/W% A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product

Reservado o direito a modificacées
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Dati tecnici

Livella laser BL 1301
PROFESSIONAL
Codice di ordinazione 0601 096 4..

Campo di misura”
senza ricevitore
con ricevitore

finoaca. 60 m

finoaca. 130 m
Precisione di livellamento”?  <+0,1 mm/m

Campo di autolivellamento

tipico +8 % (£5°)

Tempo di autolivellamento

tipico 30s

Velocita di rotazione 10/50/200/600 min""

Temperatura di esercizio -10 ... +50 °C

Temperatura di magazzi-

naggio -20...+70°C

Fonte laser 635 nm, <1 mW

Classe laser 2

@ del raggio laser allo

strumento ca.5mm

Attacco treppiede 5/8"

(orizzontale e verticale)

Batterie ricaricabili 4 x 1,2V KR20
(5000 mAh)

Batterie non ricaricabili 4 x 1,5V LR20 (D)

Autonomia ca.

Batteria al NiIMH 30h
Batterie AIMn 40 h
Peso compreso batterie ca. 2,7 kg

Tipo di protezione IP 54 (protetto contro
la polvere e gli spruzzi

dell’acqua)
1)a25°C
2) lungo I'asse
Sulla targhetta di costruzione applicata sul lato inferio-
re del corpo dello strumento si trova il numero di serie

8 che permette un’inequivocabile identificazione del
Vostro strumento.

Si prega di tenere sempre in considerazione il codice
d’ordine del Vostro strumento. Le descrizioni com-
merciali dei singoli strumenti possono variare.

Informazione sulla rumorosita

Valori misurati conformemente alla norma EN 60 745.

LLa misurazione A del livello di pressione acustica di un
utensile e di norma inferiore a 70 dB(A).

—

Uso conforme alle norme

Lo strumento € idoneo per il rilevamento ed il controllo
di proiezioni di altezze perfettamente orizzontali, trac-
ciature di verticali, allineamenti e punti di filo a piombo.

Elementi dello strumento

Si prega di aprire il risvolto di copertina su cui si trova
raffigurata schematicamente lo strumento e lasciarla
aperta mentre si legge il manuale delle Istruzioni per
I'uso.

La numerazione degli elementi dello strumento si rife-
risce all'illustrazione dello strumento che si trova sulla
pagina con la rappresentazione grafica.

1 Tacca verticale asse X

Piedino di gomma

Coperchio del vano batterie

Bloccaggio vano batterie

Tacca verticale asse Y

Campo di ricezione per telecomando
Pacchetto di batterie ricaricabili

Numero di serie sulla targhetta di costruzione
Presa per la spina di ricarica

Attacco treppiede 5/8"

Mantice in gomma

12 Uscita radiazione laser

13 Testa di rotazione

14 Indicatore del livello di carica della batteria
15 Indicatore livellamento automatico «auto»
16 Indicatore livellamento manuale «man»
17 Tasto inserimento-disinserimento

18 Tasto di direzione sinistra

19 Tasto di direzione destra

20 Tasto per proiezioni del raggio lineare e selezione
della lunghezza di raggio lineare

21 Tasto per rotazione e selezione della velocita di
rotazione

22 Asta metrica telescopica®

23 Occhiali per la visualizzazione del laser

24 Supporto a parete*

25 Piastra di riscontro con piedino

26 Piastra di riscontro soffitti/controsoffitti*

27 Treppiede®

28 Ricevitore ad alta prestazione con supporto*
29 Telecomando*®

30 Caricatore*

31 Valigetta

* Accessori illustrati o descritti che non fanno necessa-
riamente parte del volume di consegna.

© 0O NG A~ OODN
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Per la Vostra sicurezza

E’ possibile lavorare con lo stru-
mento senza incorrere in pericoli
soltanto dopo aver letto completa-
mente le istruzioni per 'uso, I'opu-
scolo avvertenze per la sicurezza e
seguendo rigorosamente le istru-
zioni in esse contenute.

®
1
2 Radiazione laser, classe laser 2
625-645 nm, <1,0 mW,
conforme alla norma EN 60825-1:2001

Non guardare il raggio.

g\ Non puntare mai il raggio laser né
su altre persone né su animali.
Per via della concentrazione del raggio

laser fare attenzione anche al passaggio
del raggio in caso di lunghe distanze.

Gli occhiali per la visualizzazione del laser (acces-
sorio opzionale) non sono occhiali di protezione
contro la radiazione laser. Non utilizzarli quindi
come occhiali di protezione contro le radiazioni so-
lari né quando si € alla guida di veicoli su strada.

Minorenni possono utilizzare lo strumento soltanto
in presenza e sotto la guida di maggiorenni.

Non togliere la targhetta di indicazione di pericolo
applicata allo strumento.

m Eventuali riparazioni possono essere eseguite
esclusivamente da un Servizio Clienti Bosch. Mai
aprire lo strumento personalmente.

La Bosch pud garantire un perfetto funzionamento
dello strumento soltanto se vengono utilizzati ac-
cessori originali specificatamente previsti per que-
sto strumento.

Protezione dello strumento

Evitare urti forti oppure cadute. In caso che lo stru-
mento dovesse aver subito forti influenze esterne:
Prima di rimettere in funzione lo strumento, esegui-
re sempre un controllo della precisione (cfr. para-
grafo Precisione di livellamento).

Non immergere lo strumento nell’acqua.

Non esporre o strumento ad estreme temperature
e sbalzi di temperatura (p.es. non lasciarlo in mac-
china).

m Le batterie devono essere estratte dal rispettivo
vano in caso che lo strumento non dovesse essere
utilizzato per lunghi periodi di tempo (pericolo di au-
toscarica e corrosione).

Caricare/sostituire le batterie

Ricarica del pacchetto di batterie ricaricabili
Prima di mettere lo strumento la prima volta in funzio-
ne, ricaricare il pacchetto di batterie ricaricabili 7 forni-
to in dotazione. Il pacchetto di batterie ricaricabili pud
essere ricaricato nello strumento utilizzando perd
esclusivamente il caricatore 30.
Inserire la spina di ricarica del caricatore 30 nella presa
9 e collegare il caricatore alla rete di alimentazione (se
il caso, utilizzare un adattatore). Al caricatore 30 € ac-
cesa la spia rossa. L'operazione di ricarica del pac-
chetto scarico di batterie ricaricabili richiede ca. 10 ore.
= Mai collegare il caricatore 30 senza che vi sia ap-
plicato il pacchetto di batterie ricaricabili 7!
’operazione di ricarica non si conclude automatica-
mente. Per questo motivo, una volta terminata I'opera-
zione di ricarica scollegare il caricabatterie dall’alimen-
tazione direte. Il caricatore 30 ed il pacchetto di batterie
ricaricabili 7 sono al contrario a prova di sovraccarico.
Una batteria che non sia stata utilizzata per un lungo
periodo di tempo arriva a portare la sua piena presta-
zione solo dopo ca. 5 cicli di ricarica e scarica.

Ricarica del pacchetto di batterie ricaricabili
Non ricaricare le batterie ricaricabili ogni volta dopo
aver utilizzato lo strumento perché in questo modo se
ne riduce la capacita di autonomia. Ricaricare il pac-
chetto di batterie ricaricabili quando I'indicatore del li-
vello di carica della batteria 14 lampeggia oppure resta
costantemente acceso.

Per poter garantire la massima capacita di autonomia
occasionalmente si dovrebbe scaricare completamen-
te il pacchetto di batterie ricaricabili. A tal fine, lasciare
acceso lo strumento per maggiori periodi di tempo.

In caso di pacchetto di batterie ricaricabili 7 scarico &
possibile utilizzare lo strumento anche mediante il cari-
cabatteria 30 che sia collegato alla rete di alimentazio-
ne. A tal fine, spegnere lo strumento, caricare il pac-
chetto di batterie ricaricabili per ca. 5 min ed accendere
nuovamente lo strumento con il caricatore collegato.

Sostituzione del pacchetto di batterie ricaricabili
Il pacchetto di batterie ricaricabili 7 fornito a corredo
puo essere sostituito con batterie di altra fabbricazione
oppure con batterie alcaline al manganese.

Per estrarre il pacchetto batterie ricaricabili, ruotare il
bloccaggio 4 del vano batterie in posizione g e ri-
muovere il coperchio del vano batterie 3. Applicarvi un
nuovo pacchetto di batterie ricaricabili, batterie di altra
fabbricazione oppure semplici batterie. Inserendo le
batterie fare attenzione alla giusta polarizzazione.
Sostituire sempre tutte le batterie. Utilizzare batterie di
un solo produttore e che abbiano la stessa capacita di
autonomia.

Una sicurezza ha la funzione di garantire che esclusiva-
mente il pacchetto di batterie ricaricabili 7 possa essere
ricaricato nello strumento. Le batterie di altra fabbrica-
zione devono essere ricaricate al di fuori dello strumento.
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Messa in servizio

Mettere lo strumento in posizione orizzontale oppure
in posizione verticale su una base resistente e montar-
lo su un treppiedi 27 oppure ad un supporto a parete
24 (accessorio opzionale).
Posizione
orizzontale

Posizione verticale

Avviare ed arrestare
m  Non guardare il raggio.
= Non puntare mai il raggio laser né su altre persone
né su animali.
Per accendere premere il tasto inserimento-disinseri-
mento 17. Gli indicatori 14, 15 e 16 si illuminano per
3 secondi. Lo strumento inizia immediatamente con il li-
vellamento automatico (vedere Sistema di autolivella-
mento). Durante 'operazione di livellamento il raggio laser
e lindicatore per il livellamento automatico «auto» 15
lampeggiano a ritmo alternato una volta al secondo.
Operando con i tasti per il modo operativo 20, 21, 18
oppure 19 & possibile determinare il modo operativo
gia durante I'operazione di livellamento (vedere Utilizzo
dei modi operativi). In questo caso, durante I'operazio-
ne di livellamento, a conferma dell’impostazione 3, lo
strumento continua ad operare ancora per tre secondi
nel modo operativo selezionato. Una volta terminata
I’'operazione di livellamento la funzione continua ad es-
sere attiva nel modo operativo determinato.
Lo strumento e stato messo a livello quando il raggio laser
e I'indicatore «auto» 15 sono illuminati continuamente.
Per spegnere premere di nuovo il tasto inserimento-
disinserimento 17.
Superando la temperatura massima d’esercizio am-
messa, pari a 50 °C, lo strumento si disinserisce auto-
maticamente a protezione del diodo al laser. Una volta
raffreddato, lo strumento & di nuovo pronto per I'eser-
cizio e puo essere quindi nuovamente inserito.

Modalita di esercizio

Sommario

Funzionamento puntiforme

In questo modo operativo si raggiun-
ge la massima visibilita del raggio la-
ser. Essa ¢ prevista p.es. per la sem-
plice proiezione di altezze oppure per
il controllo di linee.

Funzionamento con raggio
lineare - raggio lineare standard
In questo modo operativo il raggio la-
ser si muove entro un campo operati-
vo delimitato. In questo funzionamen-
to si aumenta la visibilita del raggio
laser rispetto a quella che si ha nella
funzione di rotazione. E possibile selezionare quattro
angoli di apertura con quattro velocita di rotazione.
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Funzionamento con raggio linea-
re - raggio lineare programmabile
Contrariamente al raggio lineare stan-
dard & possibile fissare liberamente il
punto iniziale ed il punto finale della
corsa del raggio laser.

Funzionamento rotatorio
La funzione di rotazione & particolar-
mente consigliata in caso di applica-
zione di un ricevitore 28 (accessorio
opzionale). Possibilita di selezionare
quattro velocita di rotazione.

Tutte le funzioni sono possibili sia in posizione orizzon-
tale che in quella verticale dello strumento.

In caso di posizione orizzontale dello strumento,
premendo il tasto di direzione destra 19 oppure sini-
stro 18, il punto laser oppure il raggio lineare puo es-
sere girato gradualmente di 360°.

In caso di posizione verticale dello strumento, operando
con i tasti di direzione destro 19 oppure sinistro 18 & pos-
sibile eseguire registrazioni di precisione del raggio lineare
oppure del piano di rotazione per alineamenti semplici op-
pure per un alineamento parallelo. Questa operazione &
comunque possibile solo in un campo limitato (8 % della
rispettiva distanza verso destra oppure verso sinistra).
Premendo a lungo i tasti di direzione destra 19 oppure
sinistra 18 si accelera il movimento del punto laser op-
pure del raggio lineare.

Utilizzo dei modi operativi

®» Premendo i tasti di comando € possibile che si
sposti lo strumento dalla posizione di livellamento
implicando una breve interruzione della rotazione.
Utilizzando un telecomando 29 (accessorio opzio-
nale) e possibile evitare tale inconveniente.

00 Funzionamento puntiforme

Ogni volta che si accende lo strumento, questo si tro-
va nella funzione di raggio puntiforme.

Il raggio laser pud essere diretto sul punto che si desi-
dera ruotando la testa di rotazione 13 manualmente
e/oppure premendo il tasto di direzione destra 19 op-
pure sinistra 18.

@ Funzionamento con raggio lineare -
raggio lineare standard
Per passare al funzionamento con raggio lineare, pre-
mere il tasto 20. Lo strumento si attiva con un angolo
di apertura di 4° e la piu bassa velocita di rotazione.
Premendo nuovamente il tasto 20 si ingrandisce I'an-
golo di apertura oltre 45° € 90° fino a 180° e si aumen-
ta contemporaneamente la velocita di rotazione ad
ogni livello. Premendo nuovamente il tasto 20, lo stru-
mento torna indietro alla funzione di raggio puntiforme.
’angolo di apertura del raggio lineare pud essere ri-
dotto oppure aumentato mediante il telecomando 29
(accessorio opzionale).
= Per via della forza centrifuga & possibile che il rag-
gio laser arrivi ad oscillare leggermente oltre il pun-
to finale della linea.
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@ Funzionamento con raggio lineare -
raggio lineare programmabile

Il punto iniziale ed il punto finale della corsa del raggio
laser lineare possono essere determinati liberamente.
A tal fine impostare prima un raggio puntiforme. Pre-
mere dunque il tasto per proiezioni del raggio lineare
20 e tenerlo premuto, ruotare la testa di rotazione 13
una sola volta dal punto iniziale della linea che si desi-
dera e rilasciare il tasto 20.

L’angolo di apertura del raggio lineare puo essere ri-
dotto oppure aumentato mediante il telecomando 29
(accessorio opzionale).

= Per via della forza centrifuga & possibile che il rag-
gio laser arrivi ad oscillare leggermente oltre il pun-
to finale della linea.

@ Funzionamento rotatorio

Per passare alla funzione di rotazione, premere il tasto
21. Lo strumento si attiva con la massima velocita di
rotazione. Premendo nuovamente il tasto 21, la velo-
cita pud essere ridotta di quattro livelli fino a fermarsi
completamente (raggio puntiforme).

In caso di impiego con il ricevitore 28 si consiglia la
massima velocita di rotazione.

In caso di lavori senza ricevitore, per una migliore visi-
bilita del raggio laser, ridurre la velocita di rotazione op-
pure utilizzare occhiali visori per raggio laser 23.

Sistema di autolivellamento

Sistema di autolivellamento

Subito dopo la messa in funzione dell’apparecchio,
questo riconosce automaticamente se si trova in posi-
zione orizzontale oppure in posizione verticale. Per
passare dalla posizione orizzontale a quella verticale,
spegnere lo strumento, metterlo nella nuova posizione
e riaccenderlo.

Subito dopo la messa in funzione dello strumento,
questo verifica la posizione orizzontale oppure vertica-
le compensando automaticamente irregolarita entro il
campo di autolivellamento di ca. 8 % (+0,8 m/10 m).

Se subito dopo la messa in funzione oppure in seguito
ad uno spostamento della posizione lo strumento do-
vesse trovarsi in posizione non conforme per oltre
I’8 %, non sara piu possibile eseguire I'operazione di
livellazione. Fino a quando non sara stato attivato il di-
spositivo di sicurezza (vedere Dispositivo di sicurezza),
se si emette un awviso acustico, si ferma il rotore, il
raggio laser si disinserisce e le visualizzazioni «auto»
15 nonché «man» 16 lampeggiano a ritmo alternato
una volta al secondo. Spegnere quindi lo strumento,
mettere nuovamente a livello e riaccenderlo.

Quando lo strumento ¢ a livello controlla costantemen-
te la posizione orizzontale oppure verticale. | cambia-
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menti della posizione dello strumento comportano le
seguenti reazioni:

Minori spostamenti dello strumento

Piccoli cambiamenti della posizione vengono compen-
sati entro 5 secondi. La modalita d’esercizio selezionata
non viene interrotta Gli urti contro la base di appoggio
vengono in questo modo compensati automaticamente.

Maggiori spostamenti dello strumento

Se non dovesse essere possibile mettere a livello lo
strumento entro 5 secondi, al fine di evitare errori di
misurazione durante 'operazione di livellamento del
rotore, il raggio laser € la visualizzazione «auto» 15 s'il-
luminano ad intermittenza una volta al secondo.

Dispositivo di sicurezza

Lo strumento & dotato di un dispositivo di sicurezza
che in caso di maggiori spostamenti dello strumento
(>80 mm/10 m) e in grado di impedire che venga ese-
guita un’operazione di livellamento su un’altra altezza
e quindi errori di livello. Il dispositivo di sicurezza si ac-
cende automaticamente 30 s dopo ogni pressione di
tasto oppure dopo ogni operazione di livellamento. In
caso di dispositivo di sicurezza attivato la visualizzazio-
ne «auto» 15 lampeggia una volta ogni 4 secondi.

In caso di uno spostamento maggiore di >30 mm su
10 m lo strumento tenta prima di compensare tali dif-
ferenze. In questo caso si emette un awiso acustico,
il rotore si ferma, il raggio laser si disinserisce € la vi-
sualizzazione «man» 16 lampeggia due volte al secon-
do. In questo caso. spegnere lo strumento e riaccen-
derlo di nuovo. Una volta conclusa questa operazione,
controllare I'altezza oppure correggerla.

Disinserimento del sistema di autolivellamento
Per poter utilizzare lo strumento in variabili posizioni
oblique (vedere Tracciamento di inclinazioni) si deve
disinserire il sistema di autolivellamento. Cio e possibi-
le solo ed esclusivamente attraverso un telecomando
29 (accessorio opzionale). In caso di sistema di autoli-
vellamento disattivato la visualizzazione «man» 16
lampeggia una volta al secondo.

=  Quando il sistema di autolivellamento & disinserito lo

strumento non rileva cambiamenti della posizione.

Funzionamento in inclinazione ad un solo asse

Quando si utilizza lo strumento in posizione orizzontale
e possibile disinserire il sistema di autolivellamento uti-
lizzando il telecomando 29 (accessorio opzionale) per
I'asse Y. Nell'asse X lo strumento continua ad eseguire
automaticamente I'operazione di livellamento.

L’asse X dello strumento collega le due tacche verticali 1
che si trovano al bordo inferiore del corpo dello strumen-
to, I'asse Y scorre attraverso le due tacche verticali 5.

Il funzionamento in inclinazione ad un solo asse puo
essere attivato soltanto attraverso un telecomando 29
(accessorio opzionale). In caso di funzionamento in in-
clinazione a un solo asse le due visualizzazioni «auto»
15 e «man» 16 lampeggiano a ritmo alternato una vol-
ta al secondo.

1609929 F17  (04.05)T

Italiano-4

4@




Precisione di livellamento

Fattori che influenzano la precisione
L’influenza maggiore € dovuta alla temperatura del
luogo di installazione. In modo particolare a disturbare
le funzioni del laser sono le differenze di temperatura
che dal pavimento si sviluppano verso l'alto.

Le variazioni diventano rilevanti a partire da ca. 20 m di
distanza. In caso di una distanza di 100 m il valore del-
la variazione pud raggiungere senz’altro valori che
vanno dal doppio fino al quadruplo rispetto a quello
della variazione che si ha con una distanza di 20 m.

Dato che la stratificazione della temperatura nella vici-
nanza del pavimento & al massimo, a oltre una di-
stanza di 20 m si dovrebbe operare sempre utilizzan-
do il treppiede. Posizionare inoltre lo strumento
sempre nel centro della superficie di lavoro.

Controllo della precisione dell’apparecchio
Come causa di errori di allineamento, oltre ad influenze
esterne vi possono essere anche influenze legate allo
strumento stesso. Per questo motivo, prima di iniziare a
lavorare, controllare ogni volta il livello di precisione dello
strumento.

Atalfine tra due pareti A e B &€ necessario avere un tratto
di misura libero di 20 m su una base solida. Deve essere
eseguita una misurazione di rotazione in posizione oriz-
zontale attraverso le due assi X e Y (rispettivamente po-
sitivo e negativo) (4 complete operazioni di misurazione).

—  Mettere lo strumento vicino alla parete A in posizio-

ne orizzontale su una base dura, piana oppure su
un treppiede (accessorio opzionale) ed accenderlo.

A B

€7 % oom

— Una volta eseguita I'operazione di livellamento, di-
rigere il raggio laser a raggio puntiforme sulla vici-
na parete A. Contrassegnare il centro del punto
del raggio laser alla parete (I).

A B
180°
= |
I I
VA
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— Ruotare lo strumento di 180°, far eseguire I'opera-

zione di livellamento e marcare il centro del punto
del raggio laser alla parete lontana B (II).

— Posizionare lo strumento — senza girarlo — nelle vi-

cinanze della parete B, metterlo in funzione ed
eseguire I'operazione di livellazione.

A B

d° N

— Mettere lo strumento a livello perpendicolarmente

in modo tale (mediante treppiede oppure se ne-
cessario utilizzando appositi supporti) che il centro
del punto del raggio laser arrivi a colpire precisa-
mente il punto II precedentemente marcato sulla
parete B.

A B
180°

e =

4 1

—

§° %

— Ruotare lo strumento di 180° senza modificare

I’altezza, eseguire I'operazione di livellamento e
marcare il centro del punto del raggio laser sulla
parete A (I11).

— Dalla differenza d dei due punti marcati I e III sulla

parete A risulta I'effettiva deviazione dello stru-
mento relativa all’asse misurata.

Ripetere I'operazione di misurazione per gli altri tre as-
si. A tal fine, per 'inizio dell’operazione di misurazione
ruotare lo strumento rispettivamente di 90°.

Sul tratto di misura di 2 x 20 m = 40 m la deviazione
ammessa puo essere di +4 mm. La piu alta e la piu
bassa marcatura possono quindi avere una divergen-
za di 8 mm.

Se nel corso di una delle quattro operazioni di misura-
zione lo strumento dovesse superare la divergenza
massima, portare lo strumento presso una delle sta-
zioni Servizio Clienti Bosch.
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Istruzioni per il lavoro

Lavorare con la piastra di riscontro

Utilizzando la piastra di riscontro 25 € possibile tra-
smettere il raggio laser sul pavimento oppure I'altezza
del raggio laser sulla parete.

Con il campo zero e la scala & possibile misurare la
sfalsatura rispetto all’altezza desiderata per poi ritrac-
ciarla su un altro punto. In questo modo viene a man-
care la registrazione esatta dello strumento sull’altezza
che si vuole trasmettere.
= Per la marcatura utilizzare sempre il centro del
punto laser perché la dimensione del punto cam-
bia con la lontananza.
La piastra di riscontro e dotata di un rivestimento riflet-
tente che permette una migliore visibilita del raggio la-
ser a lunghe distanze oppure in caso di forti luminosita
solari.
L'aumento della luminosita pud essere percepito sol-
tanto guardando dallo strumento. Per questo motivo,
dirigere lo sguardo lungo il raggio laser verso il punto
di misura (piastra di riscontro).

Asta metrica telescopica (accessorio opzionale)
Per operazioni all’aperto, per il controllo di superfici
piane oppure per tracciare pendenze, si consiglia di
utilizzare il triplometro 22 in combinazione con il ricevi-
tore 28.

a@ﬁ/”)»

B

Sull’asta metrica telescopica 22 (accessorio opziona-
le) si trova applicata una scala milimetrica relativa
(+50 cm).

[’altezza zero (90-210 cm) pud essere preselezionata
sotto I'asta metrica telescopica. In questo modo & possi-
bile rilevare direttamente differenze dall’altezza nominale.
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Occhiali per la visualizzazione del laser

Gli occhiali per la visualizzazione del laser filtrano la
luce ambientale. In questo modo la luce rossa del laser
appare piu chiara per gli occhi.

m Gli occhiali per la visualizzazione del laser (acces-
sorio opzionale) non sono occhiali di protezione
contro la radiazione laser. Non utilizzarli quindi
come occhiali di protezione contro le radiazioni so-
lari né quando si € alla guida di veicoli su strada.

Lavorare con il treppiede (accessorio opzionale)
Lo strumento dispone rispettivamente di un attacco
treppiede 5/8" 10 per il funzionamento in posizione
orizzontale e verticale.

In caso di treppiede 27 munito di scala millimetrica
sull’asta metrica telescopica & possibile impostare di-
rettamente I'altezza.

I} Uso con supporto a parete

(Accessorio opzionale)
Per lavori ad altezze superiori a quella raggiungibile estra-
endo al massimo il treppiede, lo strumento puo essere
utilizzato ricorrendo ad un supporto da parete 24. Per il
montaggio, fissare alla parete il supporto a parete 24.

Esempi di lavoro

I Tracciare proiezioni di altezze

Mettere lo strumento in posizione orizzontale su una
base solida oppure utilizzare il treppiede 27.

Lavorare con il treppiede: Allineare il raggio laser all’al-
tezza desiderata. Selezionare la funzione di rotazione
oppure trasmettere con la funzione a raggio puntiforme
I"altezza ruotando manualmente la testa di rotazione 13.

Lavorare senza il treppiede: Utilizzando la piastra di ri-
scontro 25 rilevare al punto di riferimento la differenza
di altezza tra il raggio laser € la linea dell’altezza, girare
la testa di rotazione 13 rispetto al punto di destinazio-
ne e trasmettere la differenza di altezza misurata.

Allineamento in posizione parallela
Volendo tracciare angoli retti oppure volendo allineare
pareti intermedie, il raggio laser deve essere allineato
parallelamente, cioe alla stessa distanza rispetto ad
una linea di riferimento (p.es. parete, giunto fuga).

A tal fine, mettere lo strumento in posizione verticale e
posizionarlo in modo tale che il raggio scorra parallela-
mente alla linea di riferimento.

Per un preciso posizionamento misurare direttamente
all’'apparecchio la distanza tra il raggio laser e la parete
utilizzando la piastra di riscontro 25. Quindi, partendo
da una maggiore distanza possibile dallo strumento,
misurare nuovamente la distanza tra il raggio laser € la
parete. Operando con il tasto di direzione destra 19
oppure sinistro 18 registrare il raggio laser in modo tale
che abbia la stessa distanza rispetto alla parete come
nel caso della misurazione eseguita direttamente allo
strumento.
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] Tracciamento dell’angolo retto

In caso si vogliano tracciare angoli retti, allineare il rag-
gio laser in posizione verticale parallelamente alla linea
di riferimento (bordo di piastrelle, parete). L’angolo ret-
to viene visualizzato attraverso il deviato raggio laser
variabile.

@ Tracciatura di una verticale

Installare lo strumento in posizione verticale p.es. da-
vanti ad una parete e puntare il raggio lineare o punti-
forme sul punto attraverso cui si desidera tracciare o
segnare la linea verticale. Selezionare il funzionamento
con raggio lineare oppure la rotazione automatica e
tracciare/segnare la linea perpendicolare.

@ Determinazione di un piano verticale
(parete divisoria, percorso di una fuga)
Posizionare lo strumento in posizione verticale in
modo tale che il punto laser venga a cadere precisa-
mente sulla linea di riferimento, p.es. la parete diviso-
ria. Allineare il raggio laser parallelamente alla parete di
riferimento. Selezionare il raggio puntiforme oppure la

rotazione automatica e marcare i punti determinati.

[ Tracciamento della verticale di un punto
del pavimento al soffitto (filo a piombo a
salire)

Per un’esatta regolazione del raggio a piombo (laser)

sul punto del pavimento, alla parte inferiore dello stru-

mento si hanno a disposizione delle tacche verticali. A

tal fine, tracciare due linee ausiliarie perpendicolari (cro-
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ce di collimazione) attraverso il punto del pavimento e
regolare lo strumento utilizzando le tacche verticali.
L’origine del raggio laser si trova direttamente sopra
I’attacco orizzontale del treppiede ed all’altezza del
treppiede verticale. Utilizzando un treppiede 27 (ac-
cessorio opzionale) e possibile applicare un filo a
piombo alla vite di fissaggio del treppiede ed allineare
quindi il raggio laser ad un punto del pavimento.

[ Tracciamento di inclinazioni

Per tracciare inclinazioni € necessario disinserire il si-
stema di autolivellamento mediante il telecomando 29
(accessorio opzionale) (vedere Disinserimento del si-
stema di autolivellamento). Una volta conclusa questa
operazione € possibile posizionare lo strumento in una
posizione obliqua facoltativa.

Per tracciare una linea obliqua, p.es. ad una parete,
regolare il raggio laser parallelamente all'inclinazione
che si desidera mettendo dei supporti sotto uno dei
piedi dello strumento oppure regolando il treppiede 27
(accessorio opzionale).

Entro il campo di autolivellamento dell’ 8 % & possibile
regolare la pendenza anche utilizzando il telecomando
29 (accessorio opzionale).

Per tracciare inclinazioni solo in una direzione dell’asse
(p.es. inclinazione del pavimento), selezionare la fun-
zione in inclinazione ad un solo asse (vedere Funziona-
mento in inclinazione ad un solo asse). In questo caso,
allineare lo strumento con I'asse Y parallelamente alla
direzione della pendenza.

Sommario degli indicatori dello strumento

Accendere lo strumento

Livellamento oppure fase di rilivellamento

Campo di autolivellamento superato

Strumento messo a livello e pronto per I'esercizio
Dispositivo di sicurezza in funzione

Dispositivo di sicurezza scattato

Disattivazione del sistema di autolivellamento
Funzionamento in inclinazione a un solo asse attivato
Bassa tensione di batteria

Batteria scarica

3 3%
Q c 8 @) n n
ke) L5108 e
= 85|23
g 592 8 auto
o afiLas (+]
[ [ [ J
(durata 3 s) | (durata 3 s) | (durata 3 )
1x/s |O 1x/s
o |0 1x/s |1x/s 1x/s
[} [
1x/4 s
O |O |[8x/s 2x/s
1x/s
1x/s 1x/s
1x/2 s
[}
1x/1 s frequenza dell’'intermittenza (p.es. una volta al
secondo)

O Funzione interrotta
@® Funzionamento continuo

*in caso di funzionamento a raggio lineare e rotazione
automatica
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Pezzi di ricambio

Piedino di gomma 2 (3 pezzi). . . .. .. 1609 203 588
Coperchio del vano batterie 3 .. . . .. 1609 203 M02
Coperchio di protezione

per la testa dirotazione 13 .. ... ... 1609 203 M03

Pacchetto di batterie ricaricabili 7 . . . 1 609 203 M04

Manutenzione e pulizia

Pulire regolarmente I'uscita del raggio laser utilizzando
bastoncini ovattati. Attenzione alla formazione di pelu-
ria.

m  Mantenere lo strumento sempre pulito.

Pulire lo strumento con un panno umido e morbido.
Non utilizzare né detergenti, né solventi aggressivi.

Se nonostante gli accurati procedimenti di produzione
e di controllo lo strumento dovesse guastarsi, la ripa-
razione va fatta effettuare da un punto di assistenza
autorizzato per gli elettroutensili Bosch.

Comunicare sempre il codice di ordinazione a 10 cifre
dello strumento in caso di richieste o di ordinazione di
pezzi di ricambio.

Avvertenze per la protezione
dell’ambiente

Recupero di materie prime, piuttosto che
smaltimento di rifiuti

Strumento, accessori ed imballaggio dovrebbero es-
sere inviati ad una riutilizzazione ecologica.

Queste istruzioni sono stampate su carta riciclata
sbiancata senza cloro.

| componenti in plastica sono contrassegnati per il rici-
claggio selezionato.
Non buttare le batterie scariche né tra i rifiuti domestici,

né nel fuoco né nell’acqua ma smaltirle in maniera eco-
logica —conformemente alle vigenti norme legislative—.

—

Servizio post-vendita

Per prendere visione dei disegni in vista esplosa e delle
informazioni relative ai pezzi di ricambio consultare il
sito: www.bosch-pt.com.

Italia

Robert Bosch S.p.A.
Via Giovanni da Udine, 15

20156 Milano

© . +39 02/36 96 26 63
Fax ..o +39 02/36 96 26 62
@ Filo diretto con Bosch: . . . .. +39 02/36 96 23 14
www.Bosch.it

Svizzera

© Servizio: . ... +41(0)1/847 16 16
Fax ..o o +41(0)1/847 16 57
© Consulente per la clientela: . . . . .. 080055 11 55

Ulteriori informazioni relative a strumenti di misurazio-
ne Bosch si trovano nel sito www.bosch-imt.com.

C € Dichiarazione di conformita

Assumendone la piena responsabilita, dichiariamo che
il prodotto e conforme alle seguenti normative ed ai re-
lativi documenti: EN 61 000-6-1 e EN 61 000-6-3
(strumenti di misurazione) oppure EN 60 335 (carica-
tori batteria), in base alle prescrizioni delle direttive
73/23/CEE, 89/336/CEE, 98/37/CE.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering Certification

Wﬁ/m A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschéftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product

Con riserva di modifiche
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Technische gegevens

Bouwlaser

Bestelnummer

Werkbereik !
zonder ontvanger
met ontvanger

Waterpasnauwkeurigheid "2

Zelfwaterpasbereik
(karakteristiek)

Waterpastijd (karakteristiek)
Rotatiesnelheid
Gebruikstemperatuur
Bewaartemperatuur
Lasertype

Laserklasse

@ laserstraal bij het apparaat "

Statiefaansluiting
(horizontaal en verticaal)

Accu’s

Batterijen

Gebruiksduur ca.
NiMH-accu’s
AIMn-batterijen

Gewicht inclusief batterijen ca.
Isolatiesoort

1) bij 25 °C
2) langs de as

Op het typeplaatje aan de onderzijde van de behuizing
is het serienummer 8 van het apparaat aangebracht

voor eenduidige identificatie.

Let op het bestelnummer van het apparaat. De han-
delsbenamingen van sommige apparaten kunnen af-

wijken.

BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

tot ca. 60 m
tot ca.130 m

<+0,1 mm/m

+8 % (+5°)

30s

10/50/200/600 min
-10 ... +50 °C
-20...+70°C

635 nm, <1 mW

2

ca. 5 mm

5/8"

4x1,2VKR20
(5000 mAh)
4x 1,5V LR20 (D)

30 uur
40 uur

2,7 kg

IP 54 (stof- en spat-
waterbescherming)

Informatie over geluid

Meetwaarden vastgesteld volgens EN 60 745.

Kenmerkend is dat het A-gewaardeerde geluids-

drukniveau van het apparaat lager is dan 70 dB(A).
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Gebruik volgens bestemming

Het apparaat is bestemd voor het meten en controle-
ren van nauwkeurig waterpas verlopende hoogtelij-
nen, verticale lijnen, viuchtlijnen en loodpunten.

Onderdelen van het apparaat

Vouw de uitvouwbare pagina met de afbeelding van
het apparaat open en laat deze pagina opengevouwen
terwijl u de gebruiksaanwijzing leest.

De onderdelen van het apparaat zijn genummerd zoals
op de afbeelding van het apparaat op de pagina met
afbeeldingen.

1 Loodinkepingen X-as

Rubber voet

Deksel batterijvak

Vergrendeling batterijvak
Loodinkepingen Y-as

Ontvangstveld voor afstandsbediening
Accupack

Serienummer op het typeplaatje
Contactbus voor oplaadstekker
Statiefopname 5/8"

Rubber balg

Uitgang laserstraal

Rotatiekop

Indicatie van batterijoplaadstand
Indicatie automatisch waterpassen ,auto”

© 0O NO O~ OODN

S O O i L 'y
o b~ WODN = O

Indicatie handmatig waterpassen ,man”

17 Aan/uit-knop

18 Richtingtoets links

19 Richtingtoets rechts

20 Toets voor lijnfunctie en keuze van de lijnsnelheid

21 Toets voor rotatiefunctie en keuze van de
rotatiesnelheid

22 Meetlat*

23 Laserbril

24 \Wandhouder*

25 Meetplaat met voet

26 Plafondmeetplaat*

27 Bouwstatief*

28 Hogecapaciteitsontvanger met houder”
29 Afstandsbediening*

30 Oplaadapparaat®

31 Opbergkoffer

* Afgebeeld en beschreven toebehoren wordt niet altijd
standaard meegeleverd.
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Voor uw veiligheid

Veilig werken met het apparaat is
alleen mogelijk indien u de ge-
bruiksaanwijzing en de veiligheids-
voorschriften volledig leest en de
daarin gegeven voorschriften strikt
opvolgt.

®
1
2 Laserstralen laserklasse 2
625-645 nm, <1,0 mW,
volgens EN 60825-1:2001

Kijk niet in de laserstraal.
%\ Richt de laserstraal niet op perso-
nen of dieren.
Let vanwege de gebundelde laserstraal
ook op het stralingstraject over een
grotere afstand.
m  De laserbril (toebehoren) is geen beschermingsbril
tegen laserstralen. Gebruik de bril niet als bescher-
mingsbril tegen zonnestralen en niet in het verkeer.

m  Kinderen mogen het apparaat alleen onder toe-
zicht van volwassenen gebruiken.

Verwijder de waarschuwingssticker niet van het
apparaat.

Laat een reparatie alleen uitvoeren door de Bosch-
klantenservice. Open het apparaat nooit zelf.

Bosch kan een juiste werking van het apparaat uit-
sluitend waarborgen wanneer voor dit apparaat
bedoeld origineel toebehoren wordt gebruikt.

Bescherming van het apparaat

m Voorkom heftige schokken of vallen. Na sterke in-
werkingen van buitenaf op het apparaat: voer altijd
een nauwkeurigheidscontrole uit voordat u verder
werkt (zie het gedeelte Waterpasnauwkeurigheid).

Dompel het apparaat niet in water.

Stel het apparaat niet bloot aan buitengewone
temperaturen of temperatuurschommelingen (laat
het bijvoorbeeld niet in de auto liggen).

m  Wanneer het gereedschap langdurig niet wordt ge-

bruikt, moeten de batterijen worden verwijderd (ge-
vaar voor zelfontlading en corrosie).

—

Accu’s opladen of vervangen

Accupack opladen

Laad voor het eerste gebruik het meegeleverde accu-
pack 7 op. Het accupack kan in het apparaat worden
opgeladen, maar alleen met het oplaadapparaat 30.

Steek de oplaadstekker van het oplaadapparaat 30 in
de contactbus 9 en sluit het oplaadapparaat aan op
het stroomnet (gebruik indien nodig de adapter). Op
het oplaadapparaat 30 gaat de rode indicatie branden.
Het opladen van het lege accupack duurt ca. 10 uur.

= Sluit het oplaadapparaat 30 nooit aan als er geen
accupack 7 is geplaatst.

Het opladen wordt niet automatisch beéindigd. Ver-
breek daarom na het opladen de verbinding van het
oplaadapparaat met het stroomnet. Het oplaadappa-
raat 30 en het accupack 7 zijn echter beveiligd tegen
overmatig opladen.

Een nieuwe of lang niet gebruikte accu levert pas na
ca. 5 oplaad- en ontlaadcycli zijn volledige capaciteit.

Accupack opnieuw opladen

Laad de accu’s niet na elk gebruik opnieuw op, aan-
gezien anders hun capaciteit wordt verminderd. Laad
het accupack op als de indicatie van de batterijoplaad-
stand 14 knippert of permanent brandt.

U dient het accupack af en toe volledig te ontladen om
de maximale capaciteit in stand te houden. Laat daar-
voor het apparaat langdurig ingeschakeld.

Als het accupack 7 leeg is, kunt u het apparaat ook
met het oplaadapparaat 30 gebruiken, indien dit op
het stroomnet is aangesloten. Schakel daarvoor het
apparaat uit, laad het accupack ca. 5 minuten op en
schakel het apparaat met het aangesloten oplaadap-
paraat weer in.

Accupack vervangen

Het meegeleverde accupack 7 kunt u vervangen door
een accu van een andere fabrikant of door alkaliman-
gaanbatterijen.

Als u het accupack wilt verwijderen, draait u de ver-
grendeling 4 van het batterijvak in de stand g en ver-
wijdert u het deksel 3 van het batterijvak. Plaats een
nieuw accupack, een accu van een andere fabrikant of
batterijen. Let bij de plaatsing op de juiste poolaanslui-
ting.

Vervang altijd alle batterijen tegelijk. Gebruik alleen
batterijen van hetzelfde merk en met dezelfde capaci-
teit.

Door een beveiliging wordt gewaarborgd dat uitslui-
tend het accupack 7 in het apparaat kan worden op-
geladen. Een accu van een andere fabrikant moet bui-
ten het apparaat worden opgeladen.

1609929 F17  (04.05)T

Nederlands-2

%

4@



%ﬁ% é bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 3 Montag, 21. April 2008 4:22 16

Ingebruikneming

Plaats het apparaat horizontaal of verticaal op een sta-
biele ondergrond, of monteer het op een statief 27 of
op de wandhouder 24 (toebehoren).

Horizontale stand

Verticale stand

In- en uitschakelen
m  Kik niet in de laserstraal.
m Richt de laserstraal niet op personen of dieren.

Druk op de aan/uit-schakelaar 17 als u het apparaat
wilt inschakelen. De indicaties 14, 15 en 16 branden
gedurende 3 seconden. Het apparaat begint meteen
met automatisch waterpassen (zie Automatisch wa-
terpassen). Tijdens het waterpassen knipperen de la-
serstraal en de indicatie voor automatisch waterpas-
sen y,auto” 15 eenmaal per seconde.

Met de functietoetsen 20, 21, 18 en 19 kunt u al tij-
dens het vooraf waterpassen de functie vastleggen
(zie Functies gebruiken). In dit geval werkt het appa-
raat tijdens het waterpassen ter bevestiging van de in-
gevoerde keuze gedurende 3 seconden in de gekozen
functie. Na het waterpassen werkt het apparaat verder
in de vastgelegde functie.

Het apparaat is vooraf waterpas als de laserstraal en
de indicatie ,auto” 15 permanent branden.

Druk opnieuw op de aan/uit-schakelaar 17 als u het
apparaat wilt uitschakelen.

Wanneer de maximale bedrijffstemperatuur van 50 °C
wordt overschreden, wordt de laserstraal automatisch
uitgeschakeld om de laserdiode te beschermen. Na
het afkoelen is het apparaat weer gereed voor gebruik
en kan het opnieuw worden ingeschakeld.

Functies

Overzicht

Puntfunctie

In deze functie wordt de beste zicht-
baarheid van de laserstraal bereikt.
Deze dient bijvoorbeeld voor het een-
voudig overbrengen van hoogtelijnen
of voor het controleren van rooilijnen.

Lijnfunctie met standaardlijn

In deze functie beweegt de laserstraal
in een beperkt werkbereik. Daardoor
is de zichtbaarheid van de laserstraal
in vergelijking met de rotatiefunctie
groter. U kunt vier openingshoeken
met vier rotatiesnelheden kiezen.

—

Lijnfunctie met programmeerbare
lijn

Met een programmeerbare lijn kunt u,
anders dan bij een standaardlijn, het
begin- en eindpunt van de lijn naar
wens vastleggen.

Rotatiefunctie

De rotatiefunctie is in het bijzonder
aan te raden bij het gebruik van een
ontvanger 28 (toebehoren). U kunt
kiezen uit vier rotatiesnelheden.

Alle functies zijn in de horizontale en in de verticale
stand van het apparaat mogelijk.

Bij de horizontale stand van het apparaat kunt u de
laserpunt of de laserlijn door het indrukken van de rich-
tingtoetsen rechts 19 en links 18 stapsgewijs 360°
draaien.

Bij de verticale stand van het apparaat kunt u de la-
serpunt, de laserlijn of het rotatievlak voor het eenvou-
dig in één lijn brengen of parallel uitljnen met de rich-
tingtoetsen rechts 19 en links 18 fijn afstellen. Dit kan
echter slechts in een beperkt bereik (+8 % van de des-
betreffende afstand naar rechts of naar links).

Als u de richtingtoetsen rechts 19 of links 18 langer in-
drukt, versnelt u de beweging van de laserpunt of de
laserlijn.

Functies gebruiken

= Als u de bedieningstoetsen indrukt, kan het appa-
raat uit de waterpasstand worden gebracht, zodat
de rotatie voor korte tijd stopt. Door het gebruik
van een afstandsbediening 29 (toebehoren) kunt u
dit effect voorkomen.

00 Puntfunctie

Als u het apparaat inschakelt, bevindt het zich altijd in
de puntfunctie.

Richt de laserstraal op de gewenste plaats door de ro-
tatiekop 13 met de hand te draaien of de richtingtoet-
sen rechts 19 of links 18 in te drukken.

@ Lijnfunctie met standaardlijn

Druk op de toets 20 om naar de lijnfunctie te gaan. Het
apparaat start met een openingshoek van 4° en de
laagste rotatiesnelheid. Als u opnieuw op de toets 20
drukt, vergroot u de openingshoek via 45° en 90° tot
180° en verhoogt u tegelijkertijd de rotatiesnelheid bij
elke stand. Als u de toets 20 nogmaals indrukt, keert
het apparaat terug naar de puntfunctie.

De openingshoek van de laserlijn kunt u met de af-
standsbediening 29 (toebehoren) verkleinen of vergro-
ten.

= Vanwege de centrifugaalkracht kan de laser in ge-
ringe mate voorbij de eindpunten van de lijn bewe-
gen.
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@ Lijnfunctie met programmeerbare lijn

De begin- en eindpunten van de laserlijn kunt u naar
wens vastleggen. Stel daarvoor eerst de puntfunctie
in. Druk vervolgens op de toets voor de lijnfunctie 20,
houd deze ingedrukt, draai vervolgens de rotatiekop
13 eenmalig van het beginpunt van de gewenste lijn
naar het eindpunt en laat de toets 20 los.

De openingshoek van de laserlijin kunt u met de af-
standsbediening 29 (toebehoren) verkleinen of vergro-
ten.

= Vanwege de centrifugaalkracht kan de laser in ge-
ringe mate voorbij de eindpunten van de lijn bewe-
gen.

@ Rotatiefunctie

Druk op de toets 21 om naar de rotatiefunctie te gaan.
Het apparaat start met de hoogste rotatiesnelheid. Als
u opnieuw op de toets 21 drukt, neemt de snelheid in
vier stappen af tot aan stilstand (puntfunctie).

Tijdens werkzaamheden met de ontvanger 28 wordt
de hoogste rotatiesnelheid geadviseerd.

Voor een betere zichtbaarheid van de laserstraal bij
werkzaamheden zonder de ontvanger kunt u de rota-
tiesnelheid verminderen of de laserbril 23 gebruiken.

Automatisch waterpassen

Automatisch waterpassen

Het apparaat herkent na het inschakelen automatisch
de horizontale of verticale stand. Als u wilt wisselen
tussen de horizontale en de verticale stand, schakelt u
het apparaat uit, positioneert u het opnieuw en scha-
kelt u het weer in.

Na het inschakelen controleer het apparaat de hori-
zontale of verticale positie en compenseert het onef-
fenheden binnen het zelfwaterpasbereik van ca. 8 %
(+0,8 m/10 m) automatisch.

Als het apparaat na het inschakelen of na een positie-
verandering meer dan 8 % schuin staat, is vooraf wa-
terpassen niet meer mogelijk. Zolang de trapbeveili-
ging niet is geactiveerd (zie Trapbeveiliging), Klinkt in
dit geval een waarschuwingssignaal. De laserstraal
wordt uitgeschakeld en de indicaties ,auto” 15 en
»man” 16 knipperen eenmaal per seconde. Schakel
vervolgens het apparaat uit, stel het opnieuw af en
schakel het weer in.

Als het apparaat vooraf waterpas is, controleert het
voortdurend de horizontale of verticale positie. Positie-
veranderingen van het apparaat hebben de volgende
reacties tot gevolg:

Kleine positieveranderingen

Kleine positieveranderingen worden binnen 5 secon-
den gecompenseerd. De gekozen gebruiksmodus
wordt niet onderbroken. Trillingen van de bouwgrond
en windinvioeden worden automatisch gecompen-
seerd.

Grote positieveranderingen

Als vooraf waterpassen van het apparaat niet binnen
5 seconden mogelijk is, wordt ter voorkoming van
foutmetingen tijdens het waterpassen de rotor ge-
stopt. De laserstraal en de indicatie ,auto” 15 knippe-
ren eenmaal per seconde.

Trapbeveiliging

Het apparaat heeft een trapbeveiliging. Deze voor-
komt bij grote positieveranderingen (>30 mm/10 m)
vooraf waterpassen op veranderde hoogte en daar-
mee hoogtefouten. De trapbeveiliging wordt automa-
tisch ingeschakeld 30 seconden nadat op een toets is
gedrukt of nadat het waterpassen heeft plaatsgevon-
den. Als de trapbeveiliging is geactiveerd, knippert de
indicatie ,auto” 15 eenmaal per 4 seconden.

Bij een positieverandering van >30 mm per 10 m pro-
beert het apparaat eerst deze verandering te compen-
seren. Vervolgens klinkt een waarschuwingssignaal.
De rotor wordt gestopt, de laser wordt uitgeschakeld
en de indicatie ,,man” 16 knippert tweemaal per se-
conde. Schakel in dit geval het apparaat uit en weer in.
Controleer vervolgens de hoogte en corrigeer deze in-
dien nodig.

Automatisch waterpassen uitschakelen

Als u het apparaat in willekeurige schuine standen wilt
gebruiken (zie Hellingen aantekenen), moet automa-
tisch waterpassen worden uitgeschakeld. Dat is alleen
mogelijk via de afstandsbediening 29 (toebehoren). Als
automatisch waterpassen is uitgeschakeld, knippert
de indicatie ,,man” 16 eenmaal per seconde.

= Positieveranderingen van het apparaat worden
niet herkend als automatisch waterpassen is uit-
geschakeld.

Hellingen meten met één as

Als het apparaat in de horizontale stand wordt ge-
bruikt, kan het automatisch waterpassen met de af-
standsbediening 29 (toebehoren) voor de Y-as wor-
den uitgeschakeld. In de X-as wordt het apparaat nog
steeds automatisch vooraf gewaterpast.

De X-as van het apparaat doorsnijdt de twee loodinke-
pingen 1 voor de X-as aan de onderkant van de behui-
zing, de Y-as loopt door de twee loodinkepingen 5
voor de Y-as.

Het meten van hellingen met één as kan alleen worden
ingeschakeld met de afstandsbediening 29 (toebeho-
ren). Bij het meten van hellingen met één as knipperen
beide indicaties ,auto” 15 en ,,man” 16 eenmaal per
seconde.
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— Plaats het apparaat, zonder het te draaien, dichtbij

waterpasnaUWKeunghe'd muur B en laat het vooraf waterpassen.

Inviloeden op de nauwkeurigheid

De grootste invioed oefent de omgevingstemperatuur
uit. Vooral vanaf de grond naar boven verlopende tem- A B
peratuurverschillen kunnen de laserstraal doen afbuigen.

De afwijkingen zijn relevant vanaf een afstand van ca. < = e
20 m en kunnen op 100 m zelfs het twee- tot viervou- I II
dige van de afwijking bij 20 m bedragen.

Gezien het optreden van temperatuurverschillen viak-
bij de viocer dient er bij een afstand van 20 m of 75\
meer altijd met een statief te worden gewerkt. Het ap-

paraat moet bovendien altijd in het midden van het
werkoppervlak worden opgesteld.

— Stel het apparaat in hoogte zo af (met het statief of
indien nodig door er iets onder te leggen) dat het
midden van de punt van de laserstraal precies de

Nauwkeurigheidscontrole van het apparaat eerder gemarkeerde punt IT op muur B raakt.

Behalve externe invioeden kunnen ook apparaatspeci-

fieke invloeden tot afwijkingen leiden. Controleer daar-
om altijd voor het begin van de werkzaamheden de A B
nauwkeurigheid van het apparaat. 180°
Daarvoor is een vrij meettraject van 20 m op een sta- _‘_HI e
biele ondergrond tussen twee muren A en B vereist. Er diyy T I
moet een omslagmeting in horizontale positie over bei- 1_1
de assen X en'Y (zowel positief als negatief) plaatsvin-
den (vier complete metingen).
— Plaats het apparaat in horizontale stand op een sta- VSN
biele en viakke ondergrond of op een statief (toebe-
horen) dichtbij muur A en schakel het apparaatin.  _  Dragj het apparaat 180° zonder de hoogte te ver-

anderen, laat het vooraf waterpassen en markeer

het midden van de punt van de laserstraal op

A B muur A (I1I).

— Het verschil d van beide gemarkeerde punten I en
III op muur A geeft de feitelijke afwijking van het

1 apparaat voor de gemeten as aan.

Herhaal de meting voor de andere drie assen. Draai
daarvoor het apparaat voor het begin van de meting
telkens 90°.

20 m Op het meettraject van 2 x 20 m = 40 m mag de afwij-
— Richt na het waterpassen de laserstraal in de king +4 mm bedragen. De hoo_gste en de laagste mar-
puntfunctie op de dichtbijgelegen muur A. Mar- kering mogen daarom 8 mm uiteenliggen.
keer het midden van de punt van de laserstraal op  Indien het apparaat de maximale afwijking bij een van
de muur (I). de vier metingen overschrijdt, dient het naar de
Bosch-klantenservice te worden verzonden.

&° N

A B
180°
-=_ |
I I
VA

—  Draai het apparaat 180°, laat het vooraf waterpas-
sen en markeer het midden van de punt van de la-
serstraal op de muur B, die het verst verwijderd is
(I1).
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Tips voor de werkzaamheden

Werkzaamheden met de meetplaat

Met de meetplaat 25 kan de laserstraal op de vioer of
de laserhoogte op de muur worden overgebracht.

Met het nulveld en de schaalverdeling kan de verplaat-
sing ten opzichte van de gewenste hoogte worden ge-
meten en op een andere plaats weer worden aangete-
kend. Daarmee vervalt het nauwkeurig instellen van
het apparaat op de over te brengen hoogte.

B Gebruik altijd alleen het midden van de laserpunt
voor het markeren, omdat de grootte van de punt
verandert met de afstand.

De meetplaat heeft een reflecterende laag voor een
betere zichtbaarheid van de laserstraal op een grotere
afstand of bij fel zonlicht.

De helderheidversterking is alleen vanuit het apparaat
zichtbaar. Kijk daarom met het oog langs de laser-
straal naar de te meten plaats (meetplaat).

Meetlat (toebehoren)

Voor werkzaamheden buitenshuis, het controleren
van egaliteit of het aantekenen van verval wordt het
gebruik van de meetlat 22 samen met de ontvanger 28
geadviseerd.

=— 0+50)

gﬁ/h“ >)>>

EQ\\

Op de meetlat 22 (toebehoren) is aan de bovenzijde
een relatieve millimeterschaalverdeling (+50 cm) aan-
gegeven.

De bijoehorende nulhoogte (90-210 cm) kan aan de
onderziide worden ingesteld. Daarmee kunnen afwij-
kingen van de gewenste hoogte rechtstreeks worden
afgelezen.

Laserbril

De laserbril filtert het omgevingslicht. Daardoor schijnt

het rode licht van de laser voor het oog helderder.

m De laserbril (toebehoren) is geen beschermingsbril
tegen laserstralen. Gebruik de bril niet als bescher-
mingsbril tegen zonnestralen en niet in het verkeer.

Werkzaamheden met statief (toebehoren)

Het apparaat heeft twee 5/8"-statiefopnames 10, een
voor horizontaal gebruik en een voor verticaal gebruik.

Bij een statief 27 met millimeterschaalverdeling kan het
hoogteverschil rechtstreeks worden ingesteld.

I} Gebruik met muurhouder (toebehoren)
Voor werkzaamheden boven de uittrekhoogte van sta-
tieven kan het apparaat worden gebruikt met een
muurhouder 24. Bevestig de muurhouder 24 aan de
muur.

Werkvoorbeelden

[ Meterlijn of hoogtepunt overbrengen

Plaats het apparaat in de horizontale stand op een ste-
vige ondergrond of gebruik het statief 27.

Werkzaamheden met statief: Stel de laserstraal af op
de gewenste hoogte. Kies de rotatiefunctie of breng in
de puntfunctie de hoogte over door de rotatickop 13
handmatig te draaien.

Werkzaamheden zonder statief: Meet het hoogtever-
schil tussen de laserstraal en de hoogtelijn bij het refe-
rentiepunt met behulp van de meetplaat 25. Draai de
rotatiekop 13 naar de plaats van het doel en breng het
gemeten hoogteverschil over.

Parallelle uitrichting

Als u rechte hoeken wilt aantekenen of tussenmuren
wilt uitrichten, moet de laserstraal parallel, dus op de-
zelfde afstand tot een referentielijn (muur of uitzettings-
voeg) worden uitgericht.

Stel het apparaat daarvoor verticaal op en plaats het
z0 dat de straal ongeveer parallel aan de referentielijn
loopt.

Meet voor de nauwkeurige positionering de afstand
tussen laserstraal en muur met de meetplaat 25 viakbij
het apparaat. Meet vervolgens de afstand tussen la-
serstraal en muur opnieuw op een grote afstand van
het apparaat. Stel de laserstraal met de richtingtoet-
sen rechts 19 en links 18 zo in, dat deze dezelfde af-
stand tot de muur heeft als bij de meting vlakbij het ap-
paraat.
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] Rechte hoek aantekenen

Als rechte hoeken worden aangetekend, moet de la-
serstraal in de verticale stand parallel aan de referen-
tielijn (tegelrand of muur) worden uitgericht. De rechte
hoek wordt aangegeven door de omgekeerde varia-
bele laserstraal.

A Verticale lijnen aantekenen

Plaats het apparaat verticaal, bijvoorbeeld voor een
muur, en richt de laserpunt of laserlijn uit op de plaats
waar de verticale lijn moet worden afgebeeld of aange-
tekend. Kies de lijn- of rotatiefunctie en beeld de verti-
cale lijn af of teken deze aan.

@ Verticaal vlak weergeven

(tussenmuur, voegensnede)
Stel het apparaat in de verticale stand zo op dat de la-
serpunt nauwkeurig op de referentielijn valt, bijvoor-
beeld de tussenmuur. Richt vervolgens de laserstraal
parallel aan de referentiemuur uit. Kies de punt- of ro-
tatiefunctie en teken de straalpunten aan.

[ Bodempunt op plafond overbrengen
(loodpunt)

Voor het nauwkeurig uitrichten van de loodstraal (laser)

boven het bodempunt bevinden zich loodinkepingen

aan de onderste rand van het huis. Teken daarvoor twee

haakse hulplijinen (draadkruis) door het bodempunt aan

en richt het apparaat met de loodinkepingen uit.

m e

De oorsprong van de laser bevindt zich viak boven de
horizontale lijn ter hoogte van de verticale statiefaan-
sluiting. Bij gebruik van een statief 27 (toebehoren) kan
een lood aan de bevestigingsschroef van het statief
worden aangebracht. Daarmee kan de laser op een
bodempunt worden uitgericht.

I Hellingen aantekenen

Voor het aantekenen van hellingen moet automatisch
waterpassen worden uitgeschakeld met de afstands-
bediening 29 (toebehoren), (zie Automatisch water-
passen uitschakelen). Vervolgens kan het apparaat in
een willekeurige schuine stand worden geplaatst.

Als u een schuine lijn wilt aantekenen, bijvoorbeeld op
een muur, dient u de laserstraal parallel aan de ge-
wenste schuinte af te stellen door aan één zijde iets
onder het apparaat te leggen of door instelling van het
statief 27 (toebehoren).

Binnen het zelfwaterpasbereik van 8 % kunt u de hel-
ling ook met de afstandsbediening 29 (toebehoren) in-
stellen.

Kies voor het aantekenen van hellingen in slechts één
asrichting (bijvoorbeeld een aflopende vioer) het meten
van hellingen met één as (zie Hellingen meten met één
as). Richt in dit geval het apparaat met de Y-as parallel
aan de aflooprichting uit.

Overzicht van de indicaties van het apparaat

- ®| .8
g 8|25 B _0
2 |22/37 R
& % c| 82 auto
S 2%|=% ©
Apparaat inschakelen [ J [} ([ J
(duur 8s) |(duur3s) |(duur3s)
Waterpassen vooraf of achteraf 1x/s |O 1x/s
Zelfwaterpasbereik overschreden @) @) 1x/s |1x/s 1x/s
Apparaat vooraf waterpas en gereed voor gebruik | @ [ J
Trapbeveiliging ingeschakeld 1x/4 s
Trapbeveiliging geactiveerd O @) 8x/s 2x/s
Automatisch waterpassen uitgeschakeld 1x/s
Hellingen meten met één as geactiveerd 1x/s 1x/s
Batterijspanning gering 1x/2 s
Batterij leeg [ J
1x/1 s Knipperfrequentie
(bijvoorbeeld eenmaal per seconde)
O Functie gestopt
@ Continufunctie
* Bij lijn- en rotatiefunctie
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Vervangingsonderdelen

Rubber voet 2 (3 stuks) .. ......... 1609 203 588
Deksel batterijvak 3. .. ........... 1609 203 M02
Beschermdop

voor de rotatiekop 13 .. .......... 1609 203 M0O3
Accupack 7.................... 1609 203 M04

Onderhoud en reiniging

Reinig de laseruitgang regelmatig met een watten-
staafje. Let op pluisjes.

m Houd het apparaat altijd schoon.

Verwijder vuil met een vochtige, zachte doek. Gebruik
geen scherpe reinigings- of oplosmiddelen.

Mocht het apparaat ondanks zeer zorgvuldige fabrica-
ge- en testmethoden toch defect raken, dient de repa-
ratie door een erkende servicewerkplaats voor Bosch
elektrisch gereedschap te worden uitgevoerd.

Vermeld bij al uw vragen en bij bestellingen van ver-
vangingsonderdelen het bestelnummer van 10 cijfers
van het apparaat.

Milieubescherming

Terugwinnen van grondstoffen in plaats van
het weggooien van afval

Apparaat, toebehoren en verpakking dienen op een
voor het milieu verantwoorde manier te worden herge-
bruikt.

Deze gebruiksaanwijzing is vervaardigd van chloorvrij
gebleekt kringlooppapier.

De kunststof delen zijn gekenmerkt om ze per soort te
kunnen recyclen.

Werp lege accu’s en batterijen niet bij het huisvuil, in
het vuur of in het water, maar voer ze af volgens de
geldende voorschriften. Breng ze bijvoorbeeld naar
een inzamelplaats.

—

Technische dienst en
klantenservice
Explosietekeningen en informatie over vervangings-
onderdelen vindt u op: www.bosch-pt.com.
Nederland

© .. +31 (0)23/56 56 613
Fax ... +31 (0)23/56 56 621
E-mail: Gereedschappen@nl.bosch.com

Belgié

© +32 (0)2/525 51 43
Fax ... oo +32 (0)2/525 54 20

E-mail: Outillage.Gereedschappen@be.bosch.com

Meer informatie over Bosch-meetgereedschappen
vindt u op www.bosch-imt.com.

C € cConformiteitsverklaring

Wij verklaren op eigen verantwoording dat dit product
voldoet aan de volgende normen en normatieve docu-
menten: EN 61 000-6-1 en EN 61 000-6-3 (meetge-
reedschappen) resp. EN 60 335 (accu-oplaadappara-
ten) volgens de bepalingen van de richtlijnen
73/23/EWG, 89/336/EWG en 98/37/EG.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

W%/W% A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Wijzigingen voorbehouden
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Tekniske data

Bygningslaser BL 1301
PROFESSIONAL
Bestillingsnummer 0601 096 4..
Arbejdsomrade "
uden modtager indtil ca. 60 m
med modtager indtil ca.130 m

1)2)

Nivelleringspreecision <+0,1 mm/m

Selvnivelleringsomrade typisk +8 % (+5°)

Nivelleringstid typisk 30s

Rotationshastighed 10/50/200/600 min""

Driftstemperatur -10 ... +50 °C

Opbevaringstemperatur -20...+70°C

Laserdiode 635 nm, <1 mW

Laserklasse 2

@ laserstrale pa veerktojet”  ca. 5 mm

Stativtilslutning 5/8"

(vandret og lodret)

Akkuer 4 x 1,2V KR20
(5000 mAh)

Batterier 4 x 1,5V LR20 (D)

Driftstid ca.

NiMH-akkuer 30h
AIMn-batterier 40 h

Veegt inkl. batterier ca. 2,7 kg

Teethedsgrad IP 54 (stovteet og
beskyttet mod vand i
straleform)

1) ved 25 °C

2) langs med aksen

Méleveerktojets serienummer 8 ses pa typeskiltet pa
undersiden af malevaerktojet.

Veer opmeerksom pa maleveerktejets bestillingsnum-
mer. Handelsbetegnelserne for de enkelte malevaerk-
tojer kan variere.

Stojinformation

Maleveerdier beregnes iht. EN 60 745.

Veerktojets A-vurderede lydtrykniveau er typisk mindre
end 70 dB(A).

—

Foreskrevet anvendelse

Veerktojet er beregnet til at male og kontrollere ngjag-
tigt vandrette hegjderids, lodrette linier, flugtlinier og
lodpunkter.

Malevaerktojets elementer

Klap venligst foldesiden med illustration af méalevaerk-
tojet ud og lad denne side veere foldet ud, mens du lae-
ser betjeningsvejledningen.

Nummereringen af méleveerktejets enkelte dele refere-
rer til illustrationen pa illustrationssiden.

1 Loddekeerv X-akse

Gummifod

L&g til batterirum

Las (lasepal) batterirum

Loddekeerv Y-akse

Modtagerfelt til fiernbetjening
Akku-pack

Serienummer pa typeskiltet

Bosning til ladestik

Stativgevind 5/8"

Gummibaelg

Udgang laserstraling
Rotationshoved

Lampe — batteriets ladestand
Lampe — automatisk nivellering ,auto®
16 Lampe — manuel nivellering ,,man*
17 Start-stop-kontakt

18 Retningstaste venstre

19 Retningstaste hojre

20 Taste til linjedrift og valg af linjeleengde
21 Taste til rotationsdrift og valg af rotationshastighed
22 Nivelleringslaser-mélestadie*

23 Laser-sigtbriller

24 Veegholder*

25 Maleplade med fod

26 Loftsmaleplade*

27 Byggestativ*

28 Hojkapacitetsmodtager med holder*
29 Fjernbetjening*

30 Ladeaggregat®

31 Kuffert

* lllustreret eller beskrevet tilbehor er kun delvis medle-
veret.
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For din egen
sikkerheds skyld

Sikkert arbejde med maleveerktgjet
er kun muligt, hvis du for brug lee-
ser betjeningsvejledningen og sik-
kerhedsforskrifterne helt igennem
og overholder anvisningerne heri.

°
1
2 Laserstraling laserklasse 2
625-645 nm, <1,0 mW,
efter EN 60825-1:2001

Kig ikke ind i laserstralen.

@\ Ret ikke laserstralen mod personer
eller dyr.

Hold oje med strélens retning ved stor-
re afstande, da laserstrélen er meget
koncentreret.

m Laser-sigtbrillerne (tilbeher) er ikke beregnet til at
beskytte gjnene mod laserstralen. De er hverken
beregnet til at beskytte mod solstréler eller til at bli-
ve benyttet i trafikken.

m Born ma kun benytte malevaerktejet under opsyn af
voksne.

Fjern ikke advarselsskiltet pa malevaerktojet.

Reparationer ma kun gennemfores af et autoriseret
Bosch serviceveerksted. Maleveerktejet ma aldrig
demonteres.

Bosch kan kun sikre en korrekt funktion, hvis der
benyttes originalt tilbehor.

Beskyttelse af malevaerktojet

m  Undga voldsomme sted eller fald. Hvis mélevaerk-
tejet udsesttes for steerke, udvendige pavirkninger:
Gennemfor altid en nejagtighedskontrol, fer der ar-
bejdes videre med maleveerktejet (se afsnit Nivelle-
ringspraecision).

Dyp aldrig veerktejet i vand.

Malevaerktojet ma ikke udsasttes for ekstreme tem-
peraturer og temperaturudsving (f.eks. ma male-
veerktojet ikke efterlades i bilen).

Tag batterierne ud, hvis maleveerktejet er ubenyttet
i leengere tid (fare for selvafladning og korrosion).

—

Opladning/udskiftning af akkuer

Akku-pack oplades

Oplad den medleverede akku-pack 7, for den benyt-
tes forste gang. Akku-pack kan oplades i veerktojet,
men udelukkende med ladeaggregatet 30.

Seet ladeaggregatets stik 30 i basningen 9 og slut her-
efter ladeaggregatet til nettet (orug en adapter, hvis
det er nedvendigt). P& ladeaggregatet 30 lyser den
rede lampe. Den tomme akku-pack oplades pa ca.
10 timer.

= Tilslut aldrig ladeaggregatet 30, hvis der ikke er
lagt nogen akku-pack 7 il

Ladeaggregatet skal aforydes fra nettet, nar opladnin-
gen er feerdig, da opladningen ikke afsluttes automa-
tisk. Ladeaggregat 30 og akku-pack 7 er sikret mod
overladning.

Et nyt batteri eller et batteri, som ikke har veeret benyt-
tet i leengere tid, yder forst fuld kapacitet efter ca.
5 opladninger og afladninger.

Akku-Pack efterlades

Akkuer skal ikke efterlades efter hver brug, da deres
kapacitet ellers forringes. Efterlad akku-pack, nar lam-
pe til visning af batteriets ladetilstand 14 blinker eller ly-
ser konstant.

For at bevare den maksimale kapacitet bor akku-pack
aflades helt en gang imellem. Dette geres ved at lade
laseren veere teendt i leengere tid.

Er akku-pack 7 tom, kan vaerktejet ogséa drives med
ladeaggregatet 30, hvis dette er sluttet til stromnettet.
Dette gores ved at slukke for veerktgjet, oplade akku-
pack i ca. 5 min. og teende for veerktejet igen med til-
sluttet ladeaggregat.

Akku-Pack udskiftes

Den medleverede akku-pack 7 kan erstattes af frem-
mede akkuer eller alkali-mangan-batterier.

Akku-pack tages ud ved at dreje lasen 4 pa batteri-
rummet hen p& Ng og tage laget 3 af batterirummet.
Herefter isaettes en ny akku-pack, fremmede akkuer
eller batterier. Serg for rigtig poling.

Udskift altid alle batterierne pa en gang. De anvendte
batterier skal have den samme kapacitet og stamme
fra den samme fabrikant.

En sikring garanterer, at det kun er muligt at oplade
akku-pack 7 i veerktojet. Fremmede akkuer skal opla-
des uden for veerktojet.
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Ibrugtagning

Stil veerktejet vandret eller lodret pa et stabilt underlag
eller montér det pa et stativ 27 eller pa veegholderen
24 (tibehor).

Vandret

Lodret

Taend og sluk
m  Kig ikke ind i laserstralen.
m  Ret ikke laserstralen mod personer eller dyr.

Veerktojet teendes ved at trykke pa start-stop-kontak-
ten 17. Lamperne 14, 15 og 16 lyser i 3 sekunder.
Veerktojet gér straks i gang med den automatiske ni-
vellering (se Nivelleringsautomatik). Under nivelleringen
blinker laserstrélen og lampen til visning af automatisk
nivellering ,,auto® 15 en gang i sekundet.

Med funktionstasterne 20, 21, 18 eller 19 kan funktio-
nen fastleegges allerede under nivelleringen (se Anven-
delse af funktioner). | dette tilfeelde gér veerktejet i
3 sekunder i den valgte funktion under nivelleringen for
at bekraefte det indtastede. Nar nivelleringen er feerdig,
fortsaettes funktionen i den fastlagte funktion.

Maleveerktejet er indnivelleret, nér laserstrélen og lam-
pen ,auto“ 15 lyser hele tiden.

Veerktojet slukkes ved at trykke pé start-stop-kontak-
ten 17 igen.

Hvis den max. tilladte driftstemperatur p& 50 °C over-
skrides, slukkes laseren automatisk for at beskytte la-
serdioden. Nar laseren er afkelet, er den igen driftsklar.

Funktioner

Oversigt

Punktfunktion

| denne funktion opnas den hgjeste
synlighed af laserstralen. Den benyt-
tes f.eks. til nem overforsel af hojder
eller til kontrol af lige linjer.

Linjedrift - standardlinje

| denne funktion beveeger laseren sig
kun i et begreenset arbejdsomréde.
Derved er laserstrédlen mere synlig
end i rotationsfunktionen. Der kan
veelges fire dbningsvinkler med fire ro-
tationshastigheder.

—

Linjefunktion - programmerbar
linje

Start- og slutpunkt kan fastlaegges
efter onske i modseetning til stan-
dardlinjen.

Rotationsfunktion
Rotationsdriften kan iseer anbefales,
nar der benyttes en modtager 28 (til-
beher). Der kan vaelges mellem 4 ro-
tationshastigheder.

Alle funktioner er mulige, bade nar maleveaerktojet star
vandret og lodret.

Star maleveerktejet vandret, kan laserpunktet eller la-
serlinjen drejes skridtvis 360° ved at trykke pa ret-
ningstasterne hojre 19 eller venstre 18.

Star méaleveerktojet lodret, kan laserpunktet, laserlin-
jen eller rotationsniveauet justeres med retningstaster-
ne hojre 19 eller venstre 18, hvis de skal finjusteres el-
ler indstilles parallelt. Dette er dog kun muligt i et
begraenset omrade (+8 % af den pageeldende afstand
mod hgjre eller venstre).

Trykker man laengere pa retningstasterne hejre 19 eller
venstre 18, ages bevaegelsen fra laserpunkt eller laser-
linje.

Anvendelse af funktioner

= Nar der trykkes pa betjeningstasterne, kan male-
veerktejet bringes ud af nivelleringen, sa rotationen
stopper et kort gjeblik. Denne effekt kan undgas
ved at benytte en fiernbetjening 29 (tilbeher).

00 Punktfunktion

Méleveerktojet befinder sig altid i punktfunktion, nar
det teendes.

Laserstrélen kan rettes mod det enskede sted ved at
dreje pa rotationshovedet 13 med handen og/eller ved
at trykke pa retningstasterne hojre 19 eller venstre 18.

@ Linjedrift — standardlinje

Der skifte stil linjefunktionen ved at trykke pa tasten 20.
Méleveerktojet starter med en abningsvinkel pa 4° og
den laveste rotationshastighed. Et fornyet tryk pa ta-
sten 20 eger abningsvinklen over 45° og 90° til 180°
0g eger samtidigt rotationshastigheden ved hvert trin.
Trykkes der pé tasten 20 en gang til, springer méle-
veerktojet tilbage til punktfunktionen.

Laserlinjens abningsvinkel kan reduceres eller gges
ved hjeelp af fierbetjeningen 29 (tilbeher).

= Centrifugalkraften ger, at laseren kan svinge en
smule hen over linjens endepunkter.
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@ Linjefunktion - programmerbar linje
Laserlinjens start- og slutpunkt kan fastleegges efter
onske. Dette kresver dog, at punktfunktionen er indstil-
let. Tryk pé tasten for linjefunktion 20 og hold den ne-
de, drej rotationshovedet 13 en gang fra startpunktet
af den onskede linje til slutpunktet og slip tasten 20.

Laserlinjens abningsvinkel kan reduceres eller ogges
ved hjeelp af fiermbetjeningen 29 (tilbeher).

= Centrifugalkraften ger, at laseren kan svinge en
smule hen over linjens endepunkter.

@ Rotationsfunktion

Der skifte stil rotationsfunktionen ved at trykke pa ta-
sten 21. Maleveerktojet starter med den sterste rotati-
onshastighed. Et fornyet tryk péa tasten 21 medferer, at
hastigheden reduceres i fire trin, indtil maleveerktejet
star helt stille (punktfunktion).

Nar der arbejdes med modtageren 28, anbefales det
at arbejde med hgjeste rotationshastighed.

For bedre at kunne se laserstralen nar der arbejdes
uden modtager reduceres rotationshastigheden eller
der benyttes et par laser-briller 23.

Nivelleringsautomatik

Nivelleringsautomatik

Maleveerktejet erkender automatisk vandret- og lodret
position, ndr det taendes. Der skiftes mellem vandret
og lodret position ved at slukke for méleveerktejet, po-
sitionere det pa ny og teende for det igen.

Néar maéleveerktojet er blevet teendt, kontrollerer det
den vandrette eller lodrette position og udligner auto-
matisk ujgevnheder inden for selvnivelleringsomréadet
péaca.8 % (0,8 m/10 m).

Star méleveerktejet mere end 8 % skaevt efter det er
blevet teendt eller efter en sendring af positionen, er
indnivelleringen ikke mere mulig. Sa leenge treedesik-
ringen ikke er blevet aktiveret (se Treedesikring), heres
i dette tilfeelde en advarselstone, rotoren stopper, la-
serstrélen slukker og lamperne ,auto* 15 og ,man“
16 blinker en gang i sekundet. Sluk for méleveerktojet,
indstil det og teend for det igen.

—

Néar méalevaerktgjet er indnivelleret, kontrollerer det den
vandrette eller lodrette position hele tiden. En aendring
af maleveerktejets position ferer til folgende reaktioner:

Sma positionseaendringer

Smaél positionszendringer udlignes i lebet af 5 sekun-
der. Den valgte funktion afbrydes ikke. Vibrationer fra
byggegrunden eller vinden kompenseres automatisk.

Store positionsandringer

Kan maleveerktojet ikke indnivelleres i lobet af 5 sekun-
der, stoppes rotoren for at undga fejmalinger under ni-
velleringsprocessen, laserstrédlen og lampen ,auto®
15 blinker en gang i sekundet.

Traedesikring

Méleveerktojet er udstyret med en treedesikring, der
forhindrer indnivellering pa eendret hejde og dermed
hojdefejl i forbindelse med sterre positionseendringer
(>80 mm/10 m). Treedesikringen teendes automatisk
30 s efter hvert tastetryk eller nivelleringsproces. Nar
traedesikringen er aktiveret, blinker lampen ,,auto” 15
en gang hvert 4. sekund.

/ndres positionen fra >30 mm til 10 m, forseger ma-
leveerktojet forst at udligne denne. Sé heres et advar-
selssignal, rotoren stopper, malevaerktejet slukker og
lampen ,man“ 16 blinker to gange i sekundet. | dette
tilfeelde slukkes og teendes maskinen igen. Herefter
kontrolleres og korrigeres hgjden.

Slukning af nivelleringsautomatik

Skal maleveerktojet benyttes i en hvilken som helst
skra position (se Opmeerkning af heeldninger), skal ni-
velleringsautomatikken slukkes. Det er kun mulig via
fiernbetjeningen 29 (tilbeher). Er nivelleringsautomatik-
ken slukket, blinker lampen ,man“ 16 en gang i se-
kundet.

®  En aendring af mélevaerketjets position registreres
ikke, hvis nivelleringsautomatikken er slukket.

Enakset hzeldningsfunktion

Benyttes malevasrktojet i vandret position, kan nivelle-
ringsautomatikken slukkes for Y-aksen ved hjeelp af
fiernbetjeningen 29 (tilbeher). | X-aksen indnivelleres
malevaerktejet automatisk.

Méleveerktojets X-akse forbinder de to loddekasrver 1
péa den nederste kant pa huset, Y-aksen leber igen-
nem de to loddekaerve 5.

Den enaksede heeldningsfunktion kan kun teendes via
fiernbetjeningen 29 (tilbeher). Under den enaksede
haeldningsfunktion blinker de to lamper ,auto* 15 og
»man“ 16 en gang i sekundet.
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—  Placér malevaerktojet — uden at det drejes — i naer-
heden af veeggen B, teend for det og indnivellér

Pavirkning af malengjagtighed det.

Méleveerktojets malenejagtighed pavirkes fremfor alt

af omgivelsestemperaturen. Isaer temperaturforskelle

der forleber fra gulvet og opad kan distrahere laser- A B

stralen.

Afvigelserne er af betydning efter ca. 20 m afstand og ST
kan op til 100 m komme til at udgere to til fire gange I II
sé& meget af den afvigelsen, der kan konstateres ved
20 m.

Da temperaturlagene er storst i nserheden af gulvet, 75\
bor der fra 20 m afstand altid arbejdes med stativ.
Apparatet skal desuden altid opstilles i midten af ar-

Nivelleringspraecision

— Indstil maleveerktejet i hejden pa en sddan made

bejdsfladen. (ved hjeelp af stativet eller i givet fald ved at laagge

. i L noget ind under), at laserstralens punktmidte nej-
Kontrol af maleveerktojets nojagtighed agtigt rammer det tidligere markerede punkt I pa
Ud over ydre pavirkninger kan ogsa veerktejsspecifikke veeggen B.

pavirkninger fore til afvigelser. Derfor skal méleveerkta-

jets nejagtighed altid kontrolleres, for det tages i brug.
Hertil er der brug for en fri malestraskning pa 20 m pa A B
fast grund mellem to veegge A og B. Der skakl gen- I 180°
nemferes en omslagsmaling i vandret position via de Bl 222200202000 ==
to akser X og Y (positiv og negativ) (4 komplette malin- ?_ I
ger). 1
—  Stil malevaerktejet vandret pa en fast, lige grund

eller pa et stativ (tilbeher) i naerheden af veeggen A

og teend for det. 4 ° N\

—  Drej maleveerktejet 180°, uden at hejden eendres,

A B indnivelleér det og markér laserstralens punktmid-
te pa vaeggen A (II1).

— Forskellen d mellem de to markerede punkter I og
I p& veeggen A er maleveerktojets faktiske afvi-
gelse for den malte akse.

Gentag malingen for de andre tre akser. Drej male-
veerktajet 90° for hver ny maling.

VAR 20m P& maélestraekningen 2 x 20 m = 40 m kan afvigelsen

. } o ~veere £4 mm. Afstanden mellem den hgjeste og dybe-
- Efter nivelleringen rettes laserstralen i punktfunkti- g4 markering kan vaere 8 mm.

on mod den neerliggende veeg A. Markér laser-
strélens punktmidte pa veeggen (I).

Skulle méalevaerktejet overskride den maks. afvigelse
under en af de fire malinger, sendes det til Bosch-kun-

deservice.
A B
180°
=
1 11
VAR
—  Drej méleveerktojet 180°, indnivelleér det og mar-
kér laserstralens punktmidte pa den fierntliggende
veeg B ().
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Arbejdshenvisninger

Arbejde med malepladen
Ved hjeelp af malepladen 25 kan laserstralen overfores
til gulvet eller laserhojden til veeggen.

Med nulfeltet og skalaen kan forskydningen til den en-
skede hgjde males og overfares til et andet sted. Der-
med bortfalder den nejagtige indstilling af méleveerkte-
jet til den hejde, der skal overfores.

= Brug altid kun midten af laserpunktet til at marke-
re, da punktets storrelse aendrer sig i takt med af-
standen.

Maélepladen er forsynet med en refleksbelaagning, som
gor det nemmere at se laserstrélen ved storre afstand
eller hvis solen er meget steerk.
Lysstyrkeforstaerkningen kan kun ses ud fra laseren.
Af den grund skal blikket altid rettes mod malestedet
langs med laserstralen (méaleplade).

Bygningslasermalestok (tilbehor)

Til udendersarbejde — kontrol af jeevnt og ujeevnt ter-
raen samt maling af skraninger — anbefales det at be-
nytte bygningslasermalestokken 22 sammen med
modtageren 28.

— _T_0+50

&‘“'s‘n}»

B

Pa stadiet 22 (tilbeher) findes @verst en relativ millime-
ter-skala (50 cm).

Skalaens nulhgjde (90-210 cm) kan forveelges nederst
péa udtraekket. Dette ger det muligt direkte at afleese
afvigelser fra den gnskede hejde.

Laser-sigtbriller

Laser-sigtbrillerne udfiltrerer omgivelseslyset. Derved

fremkommer laserens rede lys lysere for gjnene.

m Laser-sigtbrillerne (tilbeher) er ikke beregnet til at
beskytte gjnene mod laserstralen. De er hverken
beregnet til at beskytte mod solstréler eller til at bli-
ve benyttet i trafikken.

Arbejde med stativ (tilbehor)
Malevaerktojet er udstyret med en 5/8"-stativholder 10
til vandret og lodret funktion.

Ved et stativ 27 med millimeterskala ved udtraekket
kan hgjdeforskydningen indstilles direkte.

I} Brug af bygningslaser med vaegholder
(tilbehor)

Ved arbejde, der skal udferes sé hejt oppe at det ikke

kan udferes med stativ i udtrukket tilstand, benyttes en

vaegholder 24. Veegholderen 24 fastgeres pa vaeggen.

Arbejdseksempler

El Overforsel af meterrids/hgjdepunkt
Stil maleveerktejet vandret pa et fast underlag eller
brug stativet 27.

Arbejde med stativ: Indstil laserstrélen i den enskede
hojde. Veelg rotatationsdrift eller overfor hejden i
punktfunktion ved at dreje pa rotationshovedet 13
med hénden.

Arbejde uden stativ: Beregn hgjdeforskellen mellem la-
serstréle og hejdelinje pa referencepunktet ved hjeelp
af malepladen 25, drej rotationshovedet 13 hen imod
maélet og overfor den malte hejdeforskel.

Paralleljustering

Skal lige vinkler opmaerkes eller mellemvaegge indstil-
les, er det nedvendigt at indstille laserstrélen parallelt
dvs. i samme afstand til referencelinjen (f.eks. veeg,
ekspansionsfuge).

Opstil maleveerktejet i lodret position og positionér det,
sé& strélen forleber ca. parallelt med referencelinjen.

Den nejagtige positionering direkte pd maleveerktejet
fastleegges ved at méle afstanden mellem laserstrale
og veeg ved hjeelp af mélepladen 25. Mal herefter i s&
stor afstand som mulig fra méleveerktejet afstanden
mellem laserstrédle og veeg. Indstil laserstrélen ved
hjeelp af retningstasterne hejre 19 eller venstre 18 pa
en sddan made, at den har den samme afstand til
vaeggen som under malingen direkte pa malevasrkto-
jet.
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] Opmaerkning af lige vinkel

Hvis man ensker at opmaerke lige vinkler, indstilles la-
serstrélen i lodret position parallelt med referencelinien
(flisekant, veeg). Den lige vinkel vises med den ombao-
jede, variable laserstréle.

@ Opmarkning af lodret linie

Opstil maleveerktejet lodret (f.eks. foran en veeg) og
indstil laserpunktet/laserlinien pa det sted, hvor den
lodrette linje skal markeres/forlebe. Veelg linje- eller ro-
tationsfunktionen og opmeerk den lodrette linie.

@ Visning af lodret niveau

(mellemveeg, fugesnit)
Opstil maleveerktojet lodret, sa laserpunktet falder noj-
agtigt pa referencelinien (f.eks. mellemveeggen). Jus-
tér laserstrlen parallelt til referenceveeggen. Veelg
punkt- eller rotationsdriften og opmeerk stralepunkter-
ne.

[ Overforsel af punkt fra gulv til loft (lod)
Lodstrélen (laser) indstilles nejagtigt over gulvpunktet
ved hjeelp af lodkeerve, der findes nederst pa husets
kant. Treek to retvinklede hjeelpelinier (tradkors) gen-
nem gulvpunktet og indstil laseren ved hjeslp af lod-
keervene.

—

Laserstrélens udgang befinder sig direkte over den
vandrette og pa hejde med den lodrette stativtilslut-
ning. Benyttes et stativ 27 (tilbeher), kan et lod anbrin-
ges pa stativfastgerelsesskruen, hvorefter laseren kan
rettes mod et punkt pa jorden.

[ Opmaerkning af haeldninger

Til opmeerkning af heeldninger slukkes nivellerings-
automatikken ved hjeelp af fiernbetjeningen 29 (tilbe-
hor) (se Slukning af nivellieringsautomatik). Herefter
kan malevaerktajet opstilles i en hvilken som helst skra
position.

Til opmaerkning af en skra linje, f.eks. pa en veeg, ind-
stilles laserstralen parallelt med den enskede skra po-
sition ved at laeegge noget under den ene side af male-
vaerktejet eller indstille stativet 27 (tilbeher).

Inden for selvnivelleringsomradet p& 8 % kan heeldnin-
gen ogsa indstilles ved hjeelp af fiernbetjeningen 29 (til-
behar).

@nsker man kun at opmaerke haeldninger i en akseret-
ning (f.eks. gulvheeldning) veelges den enaksede
haeldningsfunktion (se Enakset haeldningsfunktion). |
dette tilfeelde indstilles maleveerktgjet med Y-aksen
parallelt med haeldningsretningen.

Oversigt over maleveaerktojets lamper

L)

S 2 2 n n

@ OS|L 5 e e

o) o =1 © =

%] n % 1% auto

L B
Teend for maleveerktojet [ ) [ ) ([

(varighed 3 s) | (varighed 3 s) | (varighed 3 s)
Ind- eller efternivellering 1x/s |O 1x/s
Selvnivelleringsomrade overskredet @) O 1x/s |1x/s 1x/s
Maleveerktoj indnivelleret og driftklart [ J [ J
Treedesikring teendt 1x/4 s
Treedesikring udlest O O 8x/s 2x/s
Nivelleringsautomatik slukket 1x/s
Enakset haeldningsfunktion aktiveret 1x/s 1x/s
Lav batterispaending 1x/2s
Batteri tom [ ]
1x/1 s blinkfrekvens (f.eks. en gang i sekundet)
O Funktion stoppet
@ Kontinuerlig drift
* Ved linje- og rotationsfunktion
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Reservedele
Gummifod 2 (3 stk.). ... ... ... 1609 203 588
Lag til batterirum 3. .. ............ 1609 203 M02
Beskyttelseskappe
til rotationshovedet 13 . .. ......... 1609 203 M03
Akku-pack 7 . ... oL 1609 203 M04

Vedligeholdelse og rengoring

Renger laserudgangen regelmaessigt med vattepinde.
Fjern evt. fnug.

m  Maleveerktojet skal altid holdes rent.

Fjern snavs med en fugtig, bled klud. Benyt ikke skrap-
pe rengerings- eller oplasningsmidler.

Skulle maleveerktejet trods omhyggelig fabrikation og
kontrol engang holde op at fungere, skal reparationen
udferes af et autoriseret serviceveerksted for Bosch-
elektroveerktoj.

Det 10-cifrede bestillingsnummer for méaleveerktejet

skal altid angives ved forespergsler og bestilling af
reservedele.

Miljobeskyttelse

Genbrug af rastoffer i stedet for bortskaffelse
af affald

Maéleveerktgj, tilbeher og emballage skal genbruges pa
en miljgvenlig méde.

Denne vejledning er skrevet pa klorfrit genbrugspapir.
Kunststofdele er markeret for at garantere en rensor-
teret recycling.

Gamle akkuer/batterier ma ikke smides ud sammen
med det almindelige husholdningsaffald, ej heller
breendes eller smides i vandet men skal bortskaffes
miljgvenligt int. geeldende lovbestemmelser.

—

Service og kunderadgiver

Reservedelstegninger og informationer om reserve-
dele findes under: www.bosch-pt.com.

Bosch Service Center for el-veerktoj

Telegrafvej 3

2750 Ballerup

@Service . ... +45 44 89 88 55
Fax ....... .. +45 44 89 87 55
© Teknisk vejledning. . ... ....... +45 44 89 88 56
© Den direkte linie. . ............ +45 44 68 35 60

Yderligere informationer vedr. maleveerktoj fra Bosch
kan du finde under www.bosch-imt.com.

c EU-overensstemmelses-
erklaering

Vi erkleerer under almindeligt ansvar, at dette produkt
er i overensstemmelse med folgende standarder eller
normative dokumenter: EN 61 000-6-1 og
EN 61 000-6-3 (méleapparater) eller EN 60 335
(akku-ladeaggregater), iht. bestemmelserne i direkti-
verne 73/23/EQF, 89/336/EQF, 98/37/EF.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

W%/W% A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Ret til 22ndringer forbeholdes
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Specifikationer
Bygglaser

Artikelnummer

Arbetsomrade "
utan mottagare
med mottagare

Awagningsnoggrannhet V2

Sjalvnivelleringsomrade
typiskt

Nivelleringstid typisk
Rotationshastighet
Drifttemperatur
Lagringstemperatur
Lasertyp

Laserklass

@ Laserstrale pa
instrumentet

Stativanslutning
(horisontell och vertikal)

Batterier, laddningsbara

Batterier

Brukstid ca.
NiMH-batterimodul
AIMn-batterier

Vikt inklusive batterier ca.
Skyddsform

1) vid 25 °C
2) langs axeln

For entydig identifiering av aktuellt métverktyg finns pa
matverktygets undre sida en typskylt med serienum-

mer 8.

Kontrollera maétverktygets artikelnummer. Handels-

%I% ig bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 1 Montag, 21. April 2008 4:22 16

BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

upp till ca. 60 m
upp till ca. 130 m

<+0,1 mm/m

+8 % (£5°)

30s

10/50/200/600 min*
-10 ... +50 °C
-20...+70°C

635 nm, <1 mW

2

ca. 5 mm
5/8"

4x1,2VKR20
(5000 mAh)
4x1,5VLR20 (D)

30h
40h

2,7 kg

IP 54 (damm- och
spolséker)

beteckningarna for enskilda matverktyg kan variera.

Bullerdata

Métvardena har tagits fram baserande pa EN 60 745.
A-vardet av métverktygets ljudniva &ar lagre &n

70 dB(A).

1609929 F17  (04.05)T
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Avsedd anvandning

Bygglasern &r avsedd for utrékning och kontroll av
exakt vagrata hojdplan, lodrata linjer, fluktlinjer och
lodpunkter.

Matverktygets komponenter
Fall upp sidan med illustration av matverktyget och hall
sidan uppféalld nér du l&ser bruksanvisningen.

Numreringen av komponenterna hanvisar till illustra-
tion pa grafiksidan.

1 Lodspér X-axeln

Gummifot

Lock till batterifack

Spérr for batterifacket
Lodspar Y-axeln
Mottagningsféalt for fjarrkontroll
Batterimodul

Serienummer pa typskylten
Hylsdon for laddstickkontakt
Stativfaste 5/8"

Gummibalg

© 0O NG~ OODN

- =k -k
N = O

Utgang laserstralning

-
w

Rotationshuvud
Indikator for batteriets laddningstillstand
Indikator automatisk nivellering *auto”

- -k
a b

16 Indikator manuell nivellering “man”

17 Till-Fran-knapp

18 Riktningsknapp vanster

19 Riktningsknapp hoger

20 Knapp for linjefunktion och val av linjelangd

21 Knapp for rotationsfunktion och val av
rotationshastighet

22 Bygglasermatstav*

23 Lasersiktglasdgon

24 Vagghallare*

25 Méatplatta med fot

26 Méatplatta for innertak*

27 Byggstativ*

28 Hogeffektsmottagare med faste*
29 Fjarrmandvrering*

30 Laddare*

31 Tansportlada

* Avbildat eller beskrivet tillbehér ingar delvis inte i
leveransomfanget.
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Sakerhetsatgarder

For att riskfritt kunna anvdanda mat-
verktyget bér du noggrant lasa
igenom  bruksanvisningen och
exakt folja de instruktioner som
lamnas i sékerhetsanvisningarna.

®
1
2 Laserstréle i laserklass 2
625-645 nm, <1,0 mW,
enligt EN 60825-1:2001

Rikta aldrig blicken mot stralen.
@\ Rikta inte laserstralen mot ménnis-
kor eller djur.
Beakta att samlad laserstrale aven pa
langre avstand innebaér risker.
m Lasersiktglasdgonen (tillbehor) far inte anvandas
som skyddsglasdgon mot laserstréining. Siktglas-

ogonen far inte heller anvandas som solglaségon
eller i trafiken.

m Barn far anvanda matverktyget endast under upp-
sikt av fullvuxna personer.

Ta inte bort varningsskylten fran méatverktyget.

L&t Bosch service utféra erforderlig reparation.
Oppna aldrig méatverktyget sjélv.

Bosch kan endast garantera att matverktyget fung-
erar felfritt om for méatverktyget avsedda originaltill-
behdr anvands.

Apparatskydd

= Undvik héftiga stotar eller fall. Om méatverktyget
utsatts for kraftig yttre paverkan: Innan arbetet fort-
satts, ska alltid en noggrannhetskontroll utféras (se
avsnitt Avvdgningsnoggrannhet).

Doppa inte méatverktyget i vatten.

Méatverktyget ska inte utsattas for extrema tempe-
raturer eller temperaturforandringar (&t det t.ex.
inte ligga kvar i bilen).

m Anvands inte matverktyget under en langre tid

maste batterierna tas ut (risk for sjalvurladdning
och korrosion).

—

Laddning/byte av batterier

Laddning av batterimodul

Fére driftstart ladda upp den medlevererade batteri-
modulen 7. Batterimodulen kan laddas upp monterad
i méatverktyget men endast med laddaren 30.

Anslut laddarens 30 laddstickkontakt till hylsdonet 9
och darefter laddaren till stromnatet (anvand adapter
om s& behdvs). Pa laddaren 30 lyser den roda indika-
torlampan. Laddningen av helt urladdad batterimodul
tar ca. 10 timmar.

= Anslut aldrig laddaren 30 utan insatt batterimodul
7!

Laddningen avslutas inte automatiskt och déarfér ska

laddaren kopplas bort fran natet efter avslutad ladd-

ning. Laddaren 30 och batterimodulen 7 ar dock éver-

laddningssékrade.

En ny eller under en langre tid inte anvand batteri-
modul uppnar forst efter ca. 5 laddnings- och urladd-
ningscykler full kapacitet.

Efterladdning av batterimodul

Batterierna far inte laddas upp efter varje anvandning
eftersom detta skulle nedsétta batteriernas kapacitet.
Efterladda batterimodulen férst nér indikatorn for bat-
teriets laddningstillstand 14 blinkar eller lyser konstant.

For att uppratthalla maximal kapacitet ska batterimo-
dulen da och da urladdas fullstandigt. For fullstandig
urladdning lat méatverktyget vara pakopplat en léangre
tid.

Vid urladdad batterimodul 7 kan méatverktyget drivas
med hjélp av laddaren 30 nar denna ansluts till strom-
natet. Frankoppla forst matverktyget, ladda batterimo-
dulen ca. 5 minuter och sla ater pa métverktyget med
ansluten laddare.

Byte av batterimodul

Den medlevererade batterimodulen 7 kan bytas ut mot
en batterimodul av annat fabrikat eller alkalimangan-
batterier.

For uttagning av batterimodulen vrid batterifackets
sparr 4 till 1aget g och ta bort batterifackets lock 3.
Satt in ny batterimodul, batterimodul av annat fabrikat
eller batterier. Vid insattning kontrollera korrekt pol-
ning.

Alla batterier ska bytas samtidigt. Anvand endast bat-
terier av ett och samma marke med lika kapacitet.

En sékring garanterar att endast batterimodulen 7 kan
laddas upp i matverktyget. Batterimoduler av annat
fabrikat far inte vara monterade i matverktyget.

1609929 F17  (04.05)T
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Start

Stéall upp métverktyget i horisontal- eller vertikallage pa
stabilt underlag, montera pa ett stativ 27 eller i vagg-
héllaren 24 (tillbehor).

Horizontallage

Vertikallage

In- och urkoppling

m Rikta aldrig blicken mot strélen.

m Rikta inte laserstralen mot manniskor eller djur.
For inkoppling tryck pé Till/Fran-knappen 17. Indika-
torlamporna 14, 15 och 16 tands for 3 sekunder. Mat-
verktyget startar genast med den automatiska nivelle-
ringen (se Nivelleringsautomatik). Under pagéende
nivellering blinkar laserstrélen och indikatorlampan for
automatisk nivellering ”auto” 15 en gang per sekund.

Med funktionsknapparna 20, 21, 18 eller 19 kan redan
under innivellering driftsattet bestdmmas (se Drift-
sdttens anvénadning). For bekréaftelse av inmatningen
gér métverktyget under nivelleringen 3 sekunder i valt
driftsatt. Efter avslutad nivellering fortsatter funktionen
i valt driftsatt.

Métverktygets nivellering &r avslutad nar laserstralen
och indikatorn ”auto” 15 lyser konstant.

For urkoppling tryck pa Till/Fran-knappen 17.

Nar hogsta tillatna drifttemperaturen pé 50 °C Gver-
skrids, frankopplas laserstrélen automatiskt for att

skydda laserdioden. Efter avkylning &r instrumentet
ater driftklart och kan igen anvandas.

Driftsatt

Oversikt
Punktfunktion
| detta driftsatt uppnas for laserstralen
basta mdjliga  siktbarhet. Den

anvands t.ex. fér enkel projicering av
hojder eller for kontroll av fluktning.

Linjefunktion - standardlinje

| detta driftsatt ror sig laserstrélen
inom ett begransat arbetsomréde.
Harvid &r laserstrélens siktbarhet
béattre &n vid rotationsfunktion. Man
kan vélja mellan fyra éppningsvinklar
med fyra rotationshastigheter.

—

Linjefunktion - programmerbar
linje

| motsats till standardlinjen kan har
linjens start- och slutpunkt véljas fritt.

Rotationsfunktion
Rotationsfunktionen  rekommende-
ras vid anvandning av en mottagare
28 (tillbehor). Man kan vélja mellan
fyra rotationshastigheter.

Alla driftsatten ar mojliga bade i méatverktygets hori-
sontal- och vertikallage.

I méatverktygets horisontallage kan laserpunkten eller
laserlinjen vridas med riktningsknapparna héger 19
eller vanster 18 stegvis upp till 360°.

| matverktygets vertikalldge kan laserpunkten, laser-
linjen eller rotationsplanet med riktningsknapparna
hoger 19 eller vanster 18 finjusteras for enkel fluktning
eller parallell uppriktning. Detta &r dock endast majligt
inom ett begransat omrade (+8 % av respektive
avstand at hoger eller vanster).

Halls riktningsknapparna hoger 19 eller vanster 18
nedtryckta Okar laserpunktens resp. laserlinjens
rorelsehastighet.

Driftsattens anvandning

= \/id tryckning av mandverknapparna kan matverk-
tyget ga ur nivelleringslaget varvid rotationen helt
kort stoppar. Genom att anvanda fiarrkontrollen
29 (tillbehdr) kan denna effekt undvikas.

00 Punktfunktion

Vid varje inkoppling star méatverktyget i punktfunktion.
Laserstralen kan riktas in mot onskat stélle genom att
manuellt vrida rotationsknappen 13 och/eller genom
att trycka riktningsknapparna hoger 19 eller vanster
18.

@ Linjefunktion - standardlinje

For omkoppling till linjefunktion tryck pa knappen 20.
Métverktygets startar med en Gppningsvinkel pa 4°
och lagsta rotationshastigheten. Med fortsatt tryck-
ning av knappen 20 forstoras dppningsvinkeln via 45°
och 90° upp till 180° och dkar samtidigt rotationshas-
tigheten i varje steg. Nar knappen 20 trycks ned pa
nytt atergér métverktyget till punktfunktion.

Laserlinjens 6ppningsvinkel kan minskas eller for-

storas med hjélp av fiarrkontrollen 29 (tilloehor).

= Till folid av centrifugalkraften kan lasern i ringa
grad svanga ut dver linjens slutpunkter.
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@ Linjefunktion - programmerbar linje
Laserlinjens start- och slutpunkt kan bestammas val-
fritt. Stall forst in punktfunktionen. Tryck sedan knap-
pen for linjefunktion 20 och héall den nedtryckt, vrid
rotationsknappen 13 en géng frén linjens Onskade
startpunkt till dess slutpunkt och sléapp knappen 20.

Laserlinjens 6ppningsvinkel kan minskas eller for-
storas med hjélp av fjarrkontrollen 29 (tillbehor).

= Till folid av centrifugalkraften kan lasern i ringa
grad svanga ut dver linjens slutpunkter.

@ Rotationsfunktion

For omkoppling till rotationsfunktion tryck pa knappen
21. Matverktyget startar med hdgsta rotationshastig-
heten. Upprepad tryckning av knappen 21 minskar
hastigheten i fyra steg tills den upphdr (punktfunktion).
Vid anvandning av mottagaren 28 rekommenderas
hdgsta rotationshastigheten.

For battre siktbarhet av laserstralen vid arbeten utan
mottagare minska rotationshastigheten eller anvand
lasersiktglaségonen 23.

Nivelleringsautomatik

Nivelleringsautomatik

Vid inkoppling registrerar matverktyget sjalvstandigt
horisontal- resp. vertikallaget. Fér omkoppling mellan
horisontal- och vertikallage frankoppla méatverktyget,
positionera pa nytt och koppla ater pa.

Vid inkoppling kontrollerar matverktyget vagréata resp.
lodrata laget och utjdmnar automatiskt ojamn-
heter inom sjélvnivelleringsomradet pa ca. 8 %
(£0,8 m/10 m).

Stér métverktyget efter inkoppling eller 1agesandring i
en lutning pa mer an 8 % &r en innivellering inte langre
majlig. S& lange stegsakringen inte aktiverats (se
Stegsékring) avges en varningssignal, rotorn stoppas,
laserstralen kopplas fran och indikatorlamporna
“auto” 15 samt "man” 16 blinkar en gang per
sekund. Stang av métverktyget, rikta upp pa nytt och
aterinkoppla.

—

Ar matverktyget innivellerat kontrollerar det standigt
det vagrata resp. lodréta laget. Matverktygets lages-
andringar leder till féljande reaktioner:

Sma lagesforandringar

Sma lagesforandringar utjgmnas inom 5 sekunder.
Valt driftsatt avbryts inte. Byggplatsens vibrationer och
vindens inverkan kompenseras salunda automatiskt.

Stora lagesandringar

Kan méatverktyget inte nivelleras inom 5 sekunder
stoppas rotorn fér undvikande av felmatningar under
nivelleringsforloppet, laserstrélen och indikatorlampan
“auto” 15 blinkar en gang per sekund.

Stegsakring

Matverktyget ar utrustat med en stegsékring som vid
storre lagesandringar (>30 mm/10 m) férhindrar nivel-
lering pé &ndrad hojd och salunda dven hojdfel. Steg-
sékringen slés automatiskt till 30 s efter varje knapp-
tryckning och nivellering. Vid aktiverad stegséakring
blinkar indikatorlampan ”auto” 15 en géang var 4:de
sekund.

Vid en lageséandring om >30 mm pa 10 m forsoker
méatverktyget forst kompensera laget. Darefter avges
en varningssignal, rotorn stoppas, lasern stangs av
och indikatorlampan ”man” 16 blinkar tva ganger per
sekund. | detta fall ska méatverktyget slas fran och ater
till. Kontrollera sedan héjden och korrigera vid behov.

Frankoppling av nivelleringsautomatiken

For att kunna anvanda métverktyget i godtycklig
lutning (se Inmérkning av lutning) maste nivellerings-
automatiken kopplas bort. Detta kan endast ske med
figrrkontrollen 29 (tilloehor). Vid frankopplad nivelle-
ringsautomatik blinkar indikatorlampan man” 16 en
gang per sekund.

®»  Matverktygets lagesandringar registreras inte vid
frdnkopplad nivelleringsautomatik.

Lutningsfunktion i en axel

Néar matverktyget anvands i horisontallage kan nivelle-
ringsautomatiken for Y-axeln frankopplas med hjélp av
fidrrkontrollen 29 (tillbehor). | X-axeln nivelleras méat-
verktyget fortfarande automatiskt.

Métverktygets X-axel férbinder de bada lodsparen 1
péa husets undre kant, Y-axeln gar genom béda lod-
sparen 5.

Lutningsfunktionen i en axel kan kopplas in endast via
fiarrmandvreringen 29 (tillbehor). Vid lutningsfunktion i
en axel blinkar bada indikatorlamporna *auto” 15 och
”man” 16 en gang per sekund.
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— Placera nu matverktyget utan vridning néara vag-

Avvigningsnoggrannhet gen B, koppla p& och Iat nivellering ske.

Noggrannhetsinverkningar

Omgivningstemperaturen inverkar kraftigast pa instru-
mentets noggrannhet. Speciellt temperaturvariationer A B
fran golvet uppat kan avlanka laserstrélen.

Awvikelserna kan fr o m ca 20 m avstand fa en viss STTTC
betydelse och kan pa 100 m avstand uppga till dubbel I II
eller fyrfaldig avvikelse jamfort med awvikelsen vid
20 m.

Eftersom temperaturskiktningen &r stérst vid golvnivan 7\
ska fr o m 20 m avstand stativ anvandas. Stéll dess-
utom upp matverktyget i arbetsytans centrum.

— Rikta upp matverktyget i hoéjdlage (med hjalp av
B stativet eller eventuellt med underlagg) sa att
Matverktygets noggrannhetskontroll laserstralens punkcentrum star exakt mot tidigare
Forutom yttre inverkan kan &ven instrumentspecifika utmérkt punkt II pa vaggen B.

inflytanden leda till avvikelser. Darfor ska matverkty-
gets noggrannhet kontrolleras fére varje arbetsstart.

For denna kontroll behdvs en métstracka om 20 m pa

stadig grund mellan tva vaggar A och B. En runtom- I 180

matning maste utforas i horisontallaige 6ver bada

axlarna X och Y (vardera positiv och negativ) (4 kom-

pletta matningar).

—  Stéll upp matverktyget i horisontallage pa ett sta-
digt, plant underlag eller stativ (tillbehor) néra vag-
gen A och koppla pa. 4 ° N\

= >
w

11

e
I

— Vrid matverktyget 180° utan att andra hojdlaget,

A B 1&t nivellering ske och mark laserstralens punkt-
centrum pé vaggen A (I10).

— Differensen d mellan de béda punkterna I och III
pa vaggen A anger méatverktygets faktiska awvi-
kelse for uppmatt axel.

Upprepa matningen for de 6vriga tre axlarna. Vrid mét-
verktyget 90° for varje matning.

&° N 20m P& matstrackan som omfattar 2 x 20 m =40 m far
‘ awvikelsen uppga till max +4 mm. Den hogsta och den

—  Efter nivellering rikta laserstralen i punktfunktion lagsta markningen far sdlunda ligga pé ett avstand om
mot den néra stdende vaggen A. Mérk in laser- 35 8 mm.

strélens punktcentrum pa vaggen ().

Om matverktyget vid en méatning dverskrider maximal

awvikelse ska verktyget skickas till Bosch-kundservice.
A B
180°
=
1 11
VAR

— Vrid métverktyget 180°, Iat nivellering ske och
mark in laserstrélens punktcentrum pa den langre
bort belagna vaggen B (II).
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Arbetsanvisningar

Arbete med matplatta
Med hjélp av matplattan 25 kan laserstralen projiceras
mot golvet resp. laserhjden mot vaggen.

Med nolifaltet och skalan kan avvikelsen mot 6nskad
hojd matas och ater inmérkas pa annat stalle. Harvid
utgér den exakta instaliningen av matverktyget for den
hojd som ska projiceras.

= Anvand alltid laserpunktens centrum fér mérkning
eftersom punktens storlek férandras i relation till
avstandet.

Matplattan har en reflexbelaggning for battre siktbar-
het av laserstralen pa langre avstand eller vid kraftigt
solsken.

Ljusets forstarkning kan endast registreras utgéende
fran matverktyget, rikta darfor 6gat langs laserstrélen
mot matstallet (matplattan).

Matstav (tillbehor)

For arbeten i terrdngen, fér kontroll av ojdmnheter eller
inmarkning av lutning rekommenderas matstav 22 till-
sammans med mottagare 28.

=— 0+50)

gﬁ/h»»

B

Matstaven 22 (tillbehdr) har upptill en relativ millimeter-
skala (50 cm).

Matstavens nollhéjd (90-210 cm) kan forvéaljas nedtill
péa utdraget. Harvid kan avvikelser fran borhojd direkt
avlésas.

Lasersiktglasogon

Lasersiktglaségonen filtrerar bort omgivningsljuset

varvid 6gat kan uppfatta laserns réda ljus kraftigare.

m Lasersiktglastgonen (tilloehor) far inte anvandas
som skyddsglasdgon mot laserstréining. Siktglas-
6gonen far inte heller anvandas som solglasbgon
eller i trafiken.

Anvindning av stativ (tillbehor)
Matverktyget har varsitt 5/8"-stativfaste 10 for hori-
sontal- och vertikalfunktion.

P4 stativ 27 med milimeterskala pa utdraget kan hojd-
kompenseringen stéllas in direkt.

I} Anvindning med vigghallare (Tillbehor)
For matningar dver stativets utdragningshojd kan mat-
verktyget anvéndas med végghéllare 24. Montera
végghallaren 24 pa vaggen.

Anvandningsexempel

B Overforing av meterrits/hdjdpunkt
Stall méatverktyget i horisontalldge péa stadigt underlag
eller anvand stativet 27.

Arbete med stativ: Rikta in laserstralen mot 6nskad
hojd. Véalj rotationsfunktion eller &verfor i punktfunktion
hojden genom att for hand vrida rotationshuvudet 13.

Arbete utan stativ: Bestédm hgjddifferensen mellan
laserstralen och hojdlinjen pa referenspunkten med
hjalp av méatplattan 25, vrid rotationshuvudet 13 mot
malet och 6verfor uppmatt hojddifferens.

Parallell uppriktning

Forinméarkning av réta vinklar eller uppséttning av mel-
lanvaggar ska laserstralen riktas in parallellt, dvs i lika
avstand till en referenslinje (t.ex. vagg, helfog).

Stéll upp och positionera matverktyget i vertikalldge sa
att stralen forléper i det narmaste parallellt med refe-
renslinjen.

For exakt positionering direkt pa métverktyget mat
avstandet mellan laserstralen och véaggen med hjélp av
matplattan 25. Upprepa sedan pa mojligast stort
avstand fran métverktyget matningen av avstandet
mellan laserstrélen och vaggen. Stall med hjélp av rikt-
ningsknapparna hoger 19 eller vanster 18 in laserstra-
len s& den har samma avstand till vaggen som vid mét-
ning direkt p& matverktyget.

1609929 F17  (04.05)T
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] Inmaérkning av rat vinkel

For matning av rata vinklar ska laserstralen i vertikal-
lage riktas in parallelit med referenslinjen (kakelkant,
vagg). Den rata vinkeln indikeras av den omvéanda,
variabla laserstrélen.

@ Inmarkning av lod

Stall upp matverktyget i vertikallage t.ex. framfor en
vagg och rikta in laserpunkten/laserlinjen mot det stél-
let dér lodlinjen ska projiceras/méarkas in. Valj linje- eller
rotationsfunktion och projicera/méark in lodlinjen.

@ Indikering av vertikalplan (mellanvigg,
fogsnitt)

Stéll upp méatverktyget i vertikallage sa att laserpunk-

ten faller exakt mot referenslinjen, t.ex. mellanvaggen.

Rikta sedan in laserstrélen parallellt med referensvag-

gen. Valj punkt- eller rotationsfunktion och mark ut

stralpunkten.

[ Overforing av golvpunkt till innertak (lod)

For exakt inriktning av lodstralen (lasern) ovanfor golv-
punkten har lodspar anordnats pa husets undre kant.
Mark in tva réatvinkliga hjélplinjer (harkors) genom golv-

Matverktygets indikeringar

—

punkten och rikta in méatverktyget med hjélp av lod-
sparen.

Laserns ursprung befinner sig direkt ovanfor det hori-
sontala och i héjd med det vertikala stativfastet. Vid
anvandning av ett stativ 27 (tillbehdr) kan ett lod fastas
pé stativets fastskruv och lasern riktas mot en golv-
punkt.

B Inmaérkning av lutning

For utmarkning av lutningar maste nivelleringsautoma-
tiken med hjalp av fiarrkontrollen 29 (tillbehor) kopplas
bort (se Frankoppling av nivelleringsautomatik). Dér-
efter kan méatverktyget stéllas upp i godtycklig lutning.

For inmérkning av en sned linje, t.ex. pa en vagg ska
laserstralen med hjalp av underlagg eller instalining av
stativet 27 (tilloehor) riktas in parallellt med énskad lut-
ning.

Inom sjalvnivelleringsomrédet pa 8 % kan Iutningen
aven stallas in med hjélp av fiarrkontrollen 29 (tilloehor).

For inmarkning av lutningar i en axelriktning (t.ex. golv-
lutning) vélj lutningsfunktionen for en axel (se Lutnings-
funktion i en axel). | detta fall ska méatverktyget riktas in
med Y-axeln parallellt med Iutningsriktningen.

@ T
S c
[0
@ oS e
°® @ * 3 n n
8 |25|2 o —
@ RS % auto
S |9¢|8 ©
Inkoppling av matverktyget [ J ([} ([}
(Drojer 3's) |(Drojer 3's) |(Drojer 3 s)
In- eller efternivellering 1x/s |O 1x/s
Sjalvnivelleringsomradet 6verskridet O @) 1x/s [1x/s 1x/s
Méatverktyget ar nivellerat och driftklart [ J [ J
Stegséakringen inkopplad 1x/4 s
Stegsékringen utlost O @) 8x/s 2x/s
Nivelleringsautomatiken avstéangd 1x/s
Lutningsfunktion foér en axel aktiverad 1x/s 1x/s
Lag batterispanning 1x/2's
Batterierna &r tomma [ J
1x/1 s Blinkfrekvens (t.ex. en gang per sekund)
O Funktionen stoppad
@ Kontinuerlig drift
*vid linje- och rotationsfunktion
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Reservdelar
Gummifot2(3st). ............... 1 609 203 588
Lock till batterifack 3 .. ........... 1609 203 M02
Skyddskapa
for rotationshuvudet 13 .. .. .. ... .. 1609 203 M03
Batterimodul 7. .. ........ .. ..., 1609 203 M04

Skotsel och rengoring

Rengdr regeloundet laserutgdngen med bomulls-
pinne. Se till att ludd inte uppstar.

= Hall alltid instrumentet rent.

Torka av fororeningar med en fuktig, mjuk trasa.
Anvand inte fratande rengdrings- eller 16sningsmedel.

Om i produkt trots exakt tillverkning och stréang kontroll
stérning skulle uppsta, bor reparation utforas av auk-
toriserad serviceverkstad for Bosch elverktyg.

Var vénlig ange vid forfrdgningar och reservdels-
bestaliningar produktens artikelnummer som bestéar av
10 siffror.

Miljohdansyn

I:\tervinning i stallet for avfallshantering
Métverktyget, tillbehdr och forpackning kan atervin-
nas.

Denna bruksanvisning &r tryckt pa klorfritt returpapper.
For att underlatta sortering vid atervinning ar plast-
delarna markerade.

Forbrukade batterier far inte slangas i hushéllssopor,
Oppen eld eller vatten, utan ska i enlighet med géllande
lagbestammelser avfallhanteras pa miljévanligt satt.

—

Service och kundtjanst

En sprangskiss och informationer om reservdelar 1am-
nas under: www.bosch-pt.com.

© +46 (0) 20 41 44 55
Fax:. ..o +46 (0) 11 18 76 91

Ytterligare information om Bosch-métverktyg finns
under www.bosch-imt.com.

c € Forsakran om over-
ensstammelse

Vi férsékrar hdrmed under exklusivt ansvar att denna
produkt 6verensstdmmer med foljande normer och
harmoniserade standarder: EN 61 000-6-1 och
EN 61 000-6-3 (matinstrument) resp. EN 60 335 (bat-
teriladdare) enligt bestdmmelserna i direktiven
73/23/EEG, 89/336/EEG, 98/37/EG.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

Wﬁ/m A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschéftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Andringar forbehalles
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Tekniske data

Bygglaser

Bestillingsnummer

Arbeidsomrade "
uten mottaker
med mottaker

Nivelleringspresisjon " ?

Typisk eget
nivelleringsomrade

Typisk nivelleringstid
Rotasjonhastighet
Driftstemperatur
Lagertemperatur
Lasertype
Laserklasse

@ Laserstrale pa apparatet”

Stativkopling
(horisontalt og vertikalt)

Gjenoppladbare batterier

Batterier

Driftstid ca.
NiMH-batteri
AlMn-batterier

Vekt inklusive batterier ca.
Beskyttelsestype

1) ved 25 °C
2) langs aksen

BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

opp til ca. 60 m
opp tilca. 130 m

<+0,1 mm/m

+8 % (+5°)

30s

10/50/200/600 min"*
-10 ... +50 °C
-20...+70°C

635 nm, <1 mW

2

ca. 5 mm

5/8"

4x1,2VKR20
(5000 mAh)
4x 1,5V LR20 (D)

30h
40h

2,7 kg

IP 54 (beskyttet mot
stov og sprut)

P& typeskiltet pa undersiden av apparatet er appara-
tets serienummer 8 plassert til entydig identifikasjon.

Legg merke til bestillingsnummeret for dette appara-
tet. Handelsbetegnelsene for de enkelte apparater kan
variere.

Stoyinformasjon

Maleverdier funnet i samsvar med EN 60 745.

Det typiske A-bedemte lydtrykknivaet for apparatet er
mindre enn 70 dB(A).

—

Formalsmessig bruk

Apparatet er beregnet il registrering og kontroll av
noyaktige vannrette hoyder, loddrette linjer, fluktlinjer
og loddepunkter.

Apparatelementer

Brett ut utbrettssiden med bildet av apparatet, og la
denne siden vaere utbrettet mens du leser bruksanvis-
ningen.

Nummereringen av apparatelementene gjelder for bil-
det av apparatet pa illustrasjonssiden.

1 Loddekjerv X-akse
Gummifot
Batteriromdeksel

Las batterirom

Loddekjerv Y-akse
Mottakerfelt for fiernkontroll
Oppladbart batteri
Serienummer pa typeskiltet
Kontakt for ladestopsel
Stativopptak 5/8"
Gummibjelg

12 Utgang laserstraling

13 Rotasjonshode

14 Batteri-ladestandindikator
15 Indikator automatisk nivellering ,,auto®

© 0O NO G A~ OODN

-
- O

16 Indikator manuell nivellering ,,man“

17 Pa-/av-tast

18 Retningstast, venstre

19 Retningstast, hoyre

20 Tast for linjedrift og valg av linjelengden

21 Tast for rotasjonsdrift og valg av rotasjons-
hastigheten

22 Bygglaser-mélelist*

23 Laserbriller

24 \/eggholder®

25 Méleplate med fot

26 Takméleplate*

27 Byggstativ*

28 Hoyytelsesmottaker med holder*
29 Fjernkontroll*

30 Ladeapparat*

31 Koffert

* lllustrert eller beskrevet tilbehgr inngéar delvis ikke i le-
veransen.
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For din sikkerhet

Farefritt arbeid med apparatet er
kun mulig hvis du leser hele bruks-
anvisningen og alle sikkerhetshen-
visningene og folger de oppgitte
anvisningene ngye.

°
1
2 Laserstraling laserklasse 2
625-645 nm, <1,0 mW,
jf. EN 60825-1:2001

lkke se inn i laserstrélen.

@\ Ikke rett laserstralen mot personer
eller dyr.

P& grunn av den konsentrerte laser-
strdlen ma du ogsa kontrollere hvor
strélen gar over sterre avstander.

m Laserbrillene (tibeher) er ikke beskyttelsesbriller
mot laserstraling. M& ikke brukes som beskyttel-
sesbriller mot sol og ikke i trafikken.

m Barn ma kun bruke dette apparatet under oppsyn
av voksne.

Ikke fiern advarselsskiltet pé& apparatet.
Reparasjon ma kun utferes av et Bosch-service-
verksted. Apparatet méa aldri &pnes pa egen hand.

Bosch kan kun garantere en feilfri funksjon av ap-
paratet nar det brukes original-tiloehar.

Apparatbeskyttelse

= Unnga heftige stat eller fall. Etter sterke utvendige
innvirkninger pa apparatet: For det arbeides videre
maé det alltid utferes en presisisjonskontroll (se av-
snittet Nivelleringspresisjon).

lkke dypp apparatet i vann.

Apparatet ma ikke utsettes for ekstreme tempera-
turer og temperatursvingninger (la det f. eks. ikke bli
liggende i bilen).

Hvis apparatet ikke brukes over lengre tid, ma bat-
teriene tas ut (fare for egen-utlading og korrosjon).

—

Opplading/utskifting av batterier

Opplading av batteri

For forste drift mé& det medleverte oppladbare batteriet
7 lades opp. Det oppladbare batteriet kan lades opp i
apparatet, men kun med ladeapparat 30.

Sett ladestopselet til ladeapparatet 30 i kontakten 9 og
koble ladeapparatet til streamnettet (bruk eventuelt
adapteren). P& ladeapparatet 30 lyser den rode indika-
toren. Opplading av det tomme batteriet tar ca.
10 timer.

B | adeapparatet 30 ma aldri kobles til uten innsatt
batteri 7!

Oppladingen avsluttes ikke automatisk, derfor ma du
skille ladeapparatet fra stromnettet etter oppladingen.
Men ladeapparatet 30 og det oppladbare batteriet 7 er
sikret mot overopplading.

Et nytt batteri eller et batteri som ikke har veert brukt
over lengre tid gir ferst sin fulle effekt etter ca. 5 opp-
ladings- og utladingssykluser.

Etteropplading av batteriet

Batteriene ma ikke opplades etter hver bruk, ellers re-
duseres kapasiteten. Lad opp batteriet nér batteri-la-
destandsindikatoren 14 blinker hhv. lyser kontinuerlig.

For & oppna maksimal kapasitet, ber batteriene ga helt
tomme med jevne mellomrom. La da apparatet sta
innkoblet over lengre tid.

Ved et tomt batteri 7 kan apparatet brukes via ladeap-
paratet 30, hvis dette er koblet til stromnettet. Sl& da
av apparatet, lad opp batteriet i ca. 5 min. og sla pa
apparatet igjien med tilkoblet ladeapparat.

Utskifting av batteri

Det medleverte oppladbare batteriet 7 kan skiftes ut
mot fremmede oppladbare batterier eller alkali-man-
gan-batterier.

Til fierning av batteriet dreier du lasen 4 pa batterirom-
met til stiling g og tar av batteriromdekselet 3. Sett
enten inn et nytt oppladbart batteri, fremmed opplad-
bart batteri eller vanlig batteri. Pass p4 riktig poling ved
innsettingen.

Batterier ma alltid skiftes ut komplett. Bruk kun batte-
rier fra samme produsent med samme kapasitet.

En sikring garanterer at utelukkede batteriet 7 kan la-
des opp i apparatet. Batterier fra andre produsenter
ma lades opp utenfor apparatet.

1609929 F17  (04.05)T
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lgangsetting

Sett apparatet i horisontal eller vertikal posisjon pa et
stabilt underlag eller monter det pé et stativ 27 eller i
en veggholder 24 (tilbehor).

Horisontal posisjon

Vertikal posisjon

Inn-/utkobling
m l|kke seinnilaserstrélen.

m |kke rett laserstrélen mot personer eller dyr.

Trykk pa-/av-tasten 17 til innkobling. Indikatorene
14, 15 og 16 lyser i 3 sekunder. Apparatet begynner
straks med en automatisk nivellering (se Automatisk
nivellering). | lepet av nivelleringen blinker laserstrélen
og indikatoren for automatisk nivellering ,auto® 15 en
gang pr. sekund.

Med driftstype-tastene 20, 21, 18 eller 19 kan driftsty-
pen allerede fastlegges i lopet av selvnivelleringen, (se
Anvendelse av driftstypene). | dette tilfellet gar appara-
tet i lopet av nivelleringen til bekreftelse av innstillingen
i 3 sekunder i valgt driftstype. Etter avslutning av nivel-
leringen fortsettes funksjonen i fastlagt driftstype.

Apparatet er selvnivellert nar laserstralen og indikato-
ren yauto“ 15 lyser konstant.
Trykk pé&-/av-tasten 17 igjen til utkobling.

Nar den hoyeste tillatte driftstemperaturen pa 50 °C
overskrides, kobles laserstrélen automatisk ut for & be-
skytte laserdioden. Etter avkjeling er apparatet igjen
driftsklart og kan kobles inn pa nytt.

Driftstyper

Oversikt

Punktdrift

| denne driftstypen oppnas den hoy-
este synligheten for laserstralen. Den
er f.eks. til en enkel overforing av hoy-
der eller til kontroll av fluktlinjer.

Linjedrift — standardlinje

| denne driftstypen beveger laserstra-
len seg i et begrenset arbeidsomrade.
Slik er laserstrélens synlighet tydelig
sterre enn i rotasjonsdrift. Det kan
velges fire apningsvinkler med fire ro-
tasjonshastigheter.

—

Linjedrift - programmerbar linje

| motsetning til standardlinjen kan
start- og endepunkt for linjen fastleg-
ges.

Rotasjonsdrift

Rotasjonsdrift anbefales saerskilt ved
bruk av en mottaker 28 (tilbeheor). Det
kan velges fire rotasjonshastigheter.

Alle driftstyper er mulig i horisontal og vertikal posisjon
for apparatet.

Med apparatet i horisontal posisjon kan laserpunk-
tet hhv. laserlinjen dreies skrittvis 360° ved & trykke ret-
ningstastene mot hoyre 19 hhv. venstre 18.

Med apparatet i vertikal posisjon kan laserpunktet,
laserlinjen hhv. rotasjonsnivaet finjusteres til enkel fluk-
ting eller parallell oppretting med retningstastene mot
heyre 19 hhv. venstre 18. Men dette er kun mulig i et
begrenset omrade (+8 % av aktuell avstand mot hayre
eller venstre).

En lengre trykking av heyre 19 hhv. venstre 18 ret-
ningstaster oker hastigheten til bevegelsen for laser-
punktet hhv. laserlinjen.

Anvendelse av driftstypene

B \/ed & trykke betjeningstastene kan apparatet tas
ut av nivelleringen, slik at rotasjonen stanser ett
ayeblikk. Ved bruk av fiernkontrollen 29 (tilbeher)
kan denne effekten unngas.

00 Punktdrift

Etter hver innkobling befinner apparatet seg i punkt-
drift.

Laserstralen kan rettes mot ensket sted ved a dreie ro-
tasjonshodet 13 manuelt og/eller ved & trykke hoyre
19 hhv. venstre 18 retningstast.

@ Linjedrift — standardlinje

Til skifting til linjedrift trykker du tast 20. Apparatet star-
ter med en dpningsvinkel pa 4° og laveste rotasjons-
hastighet. En ny trykking av tasten 20 gker pningsvin-
kelen over 45° og 90° opp til 180° og oker samtidig
rotasjonshastigheten i hvert trinn. Hvis tasten 20 tryk-
kes en gang til, skifter apparatet tilbake til punktdrift.

Apningsvinkelen til laserlinjen kan forminskes eller for-
sterres med fiernkontrollen 29 (tilbeher).

B P3 grunn av sentrifugalkraften kan laseren svinge
litt ut over endepunktene til linjen.
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@ Linjedrift - programmerbar linje

Start- og endepunkt til laserlinjen kan fastlegges hvor
som helst. Hertil innstilles forst punktdrift. Deretter
trykkes tasten for linjedrift 20 og holdes trykt inne, ro-
tasjonshodet 13 dreies en gang bort fra startpunktet
pé ensket linje og bort til endepunktet og tasten 20
slippes.

Apningsvinkelen til laserlinjen kan forminskes eller for-
sterres med fiernkontrollen 29 (tilbeher).

B P3 grunn av sentrifugalkraften kan laseren svinge
litt ut over endepunktene til linjen.

@ Rotasjonsdrift

Til skifting til rotasjonsdrift trykker du tast 21. Appara-
tet starter med den sterste rotasjonshastigheten. Ny
trykking av tast 21 reduserer hastigheten i fire trinn
frem til stillstand (punktdrift).

Ved arbeid med mottakeren 28 anbefales det & bruke
den hoyeste rotasjonshastigheten.

Til en bedre synlighet for laserstralen ved arbeid uten
mottaker, reduserer du rotasjonshastigheten eller bru-
ker laser-briller 23.

Automatisk nivellering

Automatisk nivellering

Apparatet registrerer automatisk horisontal hhv. verti-
kal posisjon etter innkobling. Til skifting mellom hori-
sontal og vertikal posisjon méa apparatet slas av, posi-
sjoneres pa nytt og slas pa igjen.

Etter innkoblingen kontrollerer apparatet den vannret-
te hhv.loddrette posisjonen og utlikner ujevnheter
innenfor det egne nivelleringsomradet pa ca. 8 %
(£0,8 m/10 m) automatisk.

Hvis apparatet star mer enn 8 % pa skjeve etter inn-
kobling eller etter en posisjonsendring, kan det ikke
lenger selvnivelleres. Sa lenge trasikringen ikke ble ak-
tivert (se Trasikring), lyder i dette tilfellet en alarm, roto-
ren stanses, laserstralen kobles ut og indikatorene
wauto“ 15 og ,,man“ 16 blinker en gang pr. sekund.
Sla deretter av apparatet, rett opp pa nytt og sla det
deretter pa igjen.

—

Nér apparatet er selvnivellert, kontrollerer det stadig
den vannrette hhv. loddrette posisjonen. Forandringer
av apparatets posisjon forer til folgende reaksjoner:

Sma posisjonsendringer

Sma posisjonsendringer utliknes i lgpet av 5 sekunder.
Den valgte driftstypen avbrytes ikke. Vibrasjoner i jorda
eller vindinnflytelser kompenseres da automatisk.

Store posisjonsendringer

Hvis apparatet ikke kan selvnivelleres i lopet av
5 sekunder, stanses rotoren for & unngé feilmalinger i
lopet av nivelleringen, laserstrdlen og indikatoren
wauto® 15 blinker en gang pr. sekund.

Trasikring

Apparatet har en trasikring som forhindrer en selvnivel-
lering pé endret heyde ved sterre posisjonsendringer
(>30 mm/10 m) og slik forhindrer haydefeil. Trasikrin-
gen kobles automatisk inn 30 sek. etter hvert taste-
trykk eller nivellering. Ved aktivert trasikring blinker in-
dikatoren ,auto“ 15 en gang hvert 4. sekund.

Ved en posisjonsendring pa >30 mm pa 10 m forse-
ker apparatet forst & utlikne disse. Sa lyder en alarm,
rotoren stanser, laseren kobles ut og indikatoren
»man“ 16 blinker to ganger pr. sekund. | dette tilfellet
ma du sla apparatet av og pa igjen straks. Kontroller
deretter hoyden hhv. korriger denne.

Utkobling av den automatiske nivelleringen
For & bruke apparatet i alle mulige skré posisjoner (se
Overfaring av helninger), mé& den automatiske nivelle-
ringen slas av. Dette er kun mulig via fiernkontrollen 29
(tilbehear). Ved utkoblet automatisk nivellering blinker
indikatoren ,,man“ 16 en gang i sekundet.

= Endringer av apparatets posisjon registreres ikke
ved utkoblet automatisk nivellering.

Helningsdrift med en akse

Hvis apparatet brukes i horisontal posisjon, kan den
automatiske nivelleringen slas av med fiernkontrollen
29 (tilbehar) for Y-aksen. | X-aksen selvnivelleres appa-
ratet automatisk videre.

X-aksen til apparatet forbinder de to loddekjervene 1
péa nedre huskant, Y-aksen gar gjennom de to lodde-
kjervene 5.

Helningsdriften med en akse kan kun sléds p& med
fiernkontrollen 29 (tilbeher). Ved helningsdrift med en
akse blinker de to indikatorene ,auto®“ 15 og ,,man“
16 en gang i sekundet.
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- - - — Apparatet plasseres neer veggen B — uten & dreie
Nivelleringspresisjon det —, slas pa og selvnivelleres.
Presisjonsinnflytelser

Den storste innflytelsen har omgivelsestemperaturen.
Seerskilt temperaturforskjeller fra bakken og oppover A B
kan avlede laserstralen.

Awvikene har innflytelse fra ca. 20 m avstand og kan pa ST o
100 m veere pa to til fire ganger avviket pa 20 m. I II

Da temperaturforskjellene er sterst i ncerheten av gul-
vet bor det fra 20 m avstand alltid arbeides med sta-

tiv. Apparatet ma dessuten alltid stilles opp i midten av 7%
arbeidsflaten.

. — Rett apparatet opp slik i heyden (ved hjelp av sta-
Presisjonskontroll av apparatet tivet eller eventuelt ved & legge noe under) at
Utenom ytre innflytelser kan ogsa apparatavhengige punktmidten til laserstrélen treffer noyaktig pa det
innflytelser fere til awik. Derfor méa apparatets noyak- tidligere markerte punktet II pa veggen B.
tighet kontrolleres fer hver arbeidsstart.

Hertil er det nedvendig med en fri mélestrekning pa
20 m pa fast grunn mellom to vegger A og B. Det méa A B
utferes en omslagsmaling i horisontal posisjon i begge I 180°
aksene X og Y (positiv og negativ) (4 komplette malin- vl 22000 ==
ger). d i
—  Sett apparatet i horisontal posisjon pa et fast, jevnt I
underlag eller pa et stativ (tilbeher) naer veggen A
og sla pa.
VAR
A B - Apparatet dreies 180° uten & endre hayden, selv-
nivelleres og punktmidten til laserstrélen markeres
pa veggen A (II).

I"" — Differansen d mellom de to markerte punktene |
og III pa veggen A gir det virkelige apparatavviket
for den mélte aksen.

Gjenta malingen for de tre andre aksene. Drei da ap-
4y 20m paratet 90° for & begynne malingen.

P& malestrekningen 2x20 m=40m kan awviket

- Etter nivelleringen rettes laserstrélen i punktdrift e +4 mm. Den heyeste og laveste markeringen
mot den naere veggen A. Punktmidten til laserstrd- |41 altsa veere 8 mm fra hverandre.

len markeres pa veggen (I).
P ggen (I Hvis apparatet skulle overskride det maksimale avviket

ved en av de fire malingene, ma det leveres inn til
Bosch-kundeservice.
A B
180°
=
1 11
d° N

— Apparatet dreies 180°, selvnivelleres og punkt-
midten til laserstrélen markeres pa den fierne veg-
gen B (II).
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Arbeidshenvisninger

Arbeid med maleplaten
Ved hjelp av méaleplaten 25 kan laserstralen overfores
til bakken hhv. laserheyden overfores til veggen.

Med nullfeltet og skalaen kan feiljusteringen til onsket
hoyde males og overferes til et annet sted. Slik bortfal-
ler den neyaktige innstillingen av apparatet p& heyden
som skal overfores.

= Bruk alltid kun midten pa laserpunktet til marke-
ring, ellers endres sterrelsen pa punktet med av-
standen.

Méleplaten har et reflekssjikt som gjor laserstralen be-
dre synlig pa sterre avstand hhv. i sterk sol.
Lysstyrkeforsterkningen kan kun ses ut fra apparatet,
derfor m& man se med oyet langs laserstralen pa ma-
lestedet (méleplate).

Malelist (tilbehor)

For arbeid i 8pent terreng, til jevnhetskontroll hhv.
overfering av helninger, anbefales det & bruke malelist
22 sammen med mottaker 28.

Pa malelisten 22 (tilbeher) finnes det en relativ millime-
ter-skala (50 cm).

Dens nullheyde (90-210 cm) kan velges pa forhand
nede pa uttrekket. Slik kan awvik avleses direkte fra
den nominelle heyden.

Laserbriller

Lasersiktbrillene filtrerer ut omgivelseslyset. Slik virker

det rode lyset til laseren lysere for oyet.

m Laserbrillene (tilbehar) er ikke beskyttelsesbriller
mot laserstraling. Ma ikke brukes som beskyttel-
sesbriller mot sol og ikke i trafikken.

Arbeid med stativ (tilbehor)
Apparatet har et 5/8"-stativfeste 10 for horisontal- og
vertikaldrift.

Ved bruk av stativ 27 med milimeterskala pa uttrekket
kan hoydedifferansen innstilles direkte.

N Drift med veggholder (tilbehor)

For arbeid som ligger over stativets uttrekkshoyde,
kan apparatet brukes med en veggholder 24. Fest
veggholderen 24 pa veggen.

Arbeidseksempler

I Overforing av meterriss/hoydepunkt
Bruk apparatet pa et fast underlag eller bruk stativ 27.

Arbeid med stativ: Rett laserstrélen opp til ensket hoy-
de. Velg rotasjonsdrift eller overfer hayden manuelt i
punktdrift ved a dreie rotasjonshodet 13.

Arbeid uten stativ: Finn heoydedifferansen mellom la-
serstrale og heydelinje pa referansepunktet med male-
platen 25, drei rotasjonshodet 13 til malstedet og
overfor den malte heydedifferansen.

Parallell oppretting

Hvis det skal markeres rette vinkler eller mellomveg-
ger, ma laserstralen rettes parallelt — dvs. i samme av-
stand — opp til referanselinjen (f.eks. vegg, ekspan-
sjonsfuge).

Sett da apparatet opp i vertikal posisjon og plasser det
slik at strélen gér ca. parallelt til referanselinjen.

For den nayaktige posisjoneringen direkte pa appara-
tet ma avstanden mellom laserstréle og vegg méales
med maleplaten 25. Deretter males avstanden mellom
laserstrale og vegg pa nytt sé langt unna apparatet
som mulig. Innstill laserstralen ved hjelp av hoyre 19
hhv. venstre 18 retningstaster slik at den har samme
avstanden til veggen som ved maling direkte pa appa-
ratet.
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B Overforing av rett vinkel

Hvis det skal markeres rette vinkler, ma laserstralen i
vertikal posisjon rettes parallelt opp til referanselinjen
(fliskant, vegg). Den rette vinkelen anvises med den
dreide variable laserstralen.

I3 Overforing av loddrett posisjon

Sett apparatet i vertikal posisjon, f.eks. foran en vegg
og rett opp laserpunktet/laserlinjen pé det stedet der
den loddrette linjen skal avmerkes. Velg linje- eller ro-
tasjonsdrift og overfer den loddrette linjen.

@ Anvisning av vertikalt niva (mellomvegg,
fugesnitt)

Sett apparatet slik i vertikal posisjon at laserpunktet

treffer noyaktig pa referanselinjen, f.eks. mellomveg-

gen. Rett deretter laserstralen parallelt opp i forhold til

referanseveggen. Velg punkt- eller rotasjonsdrift og

avmerk strélepunktene.

[ Overforing av gulvpunktet til taket (lodd)
Ved en eksakt oppretting av loddestralen (laser) over
gulvpunktet befinner det seg loddespor pa nedre hus-
kant. Riss opp to rettvinklede hjelpelinjer (tradkors) via
gulvpunktet og rett opp apparatet med loddespor.

Oversikt over apparatindikatorene

<@
o0
5
@
[0}
0
©
—
Innkobling av apparatet
Inn- eller etternivellering 1x/s

Det egne nivelleringsomradet er overskredet (@)
Apparatet er selvnivellert og driftsklart [ J
Tréasikringen er innkoblet
Tréasikringen er utlost o]
Den automatiske nivelleringen er utkoblet
En-akse helningsdrift er aktivert

Lav batterispenning

Tomt batteri

—

Opprinnelsen til laseren befinner seg direkte over den
horisontale og pa heyde med den vertikale stativkob-
lingen. Ved bruk av et stativ 27 (tilbeher) kan et lodd
festes pa stativfesteskruen og laseren slik rettes opp
langs et bakkepunkt.

I Overforing av helninger

Til overfering av helninger mé den automatiske nivelle-
ringen slas av ved hjelp av fiernkontrollen 29 (tilbehar)
(se Utkobling av den automatiske nivelleringen). Deret-
ter kan apparatet oppstilles i hvilken som helst skrapo-
sisjon.

Til overfering av en skra linje, f.eks. pa& en vegg, rettes
laserstralen parallelt opp til ensket skré posisjon ved a
legge noe under pa den ene siden av apparatet hhv.
ved & innstille stativet 27 (tilbehor).

Innenfor nivelleringsomradet pa 8 % kan helningen
ogsé innstilles med fiernkontrollen 29 (tilbeher).

Til overforing av helninger i kun en akse-retning (f.eks.
gulvhelning) velger du helningsdrift med en akse (se
Helningsdrift med en akse). | dette tilfellet mé& appara-
tet rettes opp med Y-aksen parallelt til helningsretnin-
gen.

55 a0
S5
© 9D €
|-
CTE|< (+)
o o o
(varighet 3 s) | (varighet 3 s) | (varighet 3 s)
O 1x/s
@) 1x/s |1x/s 1x/s
[ J
1x/4 s
O 8x/s 2x/s
1x/s
1x/s 1x/s
1x/2s
[}

1x/1 s blinkefrekvens (f.eks. en gang i sekundet)
O Funksjon stanset
@ Kontinuerlig drift

* ved linje- og rotasjonsdrift
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Reservedeler
Gummifot2 (8stk.) .............. 1609 203 588
Batteriromdeksel 3 .. ......... ... 1609 203 M02
Vernedeksel
for rotasjonshodet 13 . ........... 1609 203 M0O3
Oppladbart batteri 7 . ............ 1609 203 M04

Service og rengjoring

Rengjer laserutgangen med jevne mellomrom med en
bomullspinne. Unnga loing.

= Hold apparatet alltid rent.

Tork av smuss med en fuktig, myk klut. Ikke bruk skar-
pe rengjerings- eller lesemidler.

Skulle apparatet en gang svikte til tross for omhygge-
lige produksjons- og kontrollmetoder, ma reparasjo-
nen utfores av en autorisert kundeservice for Bosch-
elektroverktoy.

Ved alle forespersler og reservedelsbestillinger ma du
absolutt oppgi apparatets 10-sifrede bestillings-
nummer.

Miljovern

Rastoffgjenvinning i stedet for avfalls-
deponering
Apparat, tilbeher og forpakning ber resirkuleres.

Denne bruksanvisningen er laget av Kklorfritt resirkulert
papir.

For & kunne resirkulere pa en skikkelig méte, er kunst-
stoffdelene markerte.

Oppbrukte (gienoppladbare og vanlige) batterier ma
ikke kastes i vanlig seppel, iild eller vann, men ma kas-
seres péa en miljigvennlig méate i samsvar med de gyldi-
ge lover og bestemmelser.

—

Service og kundekonsulent

Eksplosjonstegninger og informasjoner om reserve-
deler finner du under: www.bosch-pt.com.

Robert Bosch A/S

Trollaasveien 8

Postboks 10

1414 Trollaasen

@ Kundekonsulent .. ........... +47 66 81 70 00
Fax ..o +47 66 81 70 97

Ytterligere informasjoner om Bosch-maleverktay finner
du under www.bosch-imt.com.

C € samsvarserklaring

Vi overtar ansvaret for at dette produktet er i overen-
stemmelse med folgende standarder eller standard-
dokumenter: EN 61 000-6-1 og EN 61 000-6-3
(méleapparater) hhv. EN 60 335 (batteri-ladeappara-
ter), i samsvar med bestemmelsene i direktivene
73/23/EQF, 89/336/EQF, 98/37/EF.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

W%/W% A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Endringer forbeholdes
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Tekniset tiedot

Rakennuslaser

Tilausnumero

Tydskentelyalue
iiman vastaanotinta
vastaanottimella

Vaaitustarkkuus V2
Tyypillinen itsevaaitusalue
Tyypillinen vaaitusaika
Kiertonopeus
Kayttolampdtila
Varastointilampatila
Lasertyyppi

Laserluokka

Lasersateen @ laitteessa )

Jalustan kiinnitys
(vaakasuora ja pystysuora)

Akut

Paristot

Kayttdaika n.
NiMH-akut
AlMn-paristot

Paino paristojen kanssa n.
Suojausluokka

1)/25°C
2) akselin suunnassa

Laitteen pohjassa sijaitsevassa mallikilvessé on laitteen
sarjanumero 8, jolla se yksiselitteisesti voidaan tunnis-

taa.

Ota huomioon laitteesi tilausnumero. Yksittaisten lait-
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BL 130l
PROFESSIONAL

0601 096 4..

n. 60 m asti
n. 130 m asti

<=0,1 mm/m

+8 % (£5°)

30s

10/50/200/600 min™’
-10 ... +50 °C
-20...+70°C

635 nm, <1 mW

2

n. 5 mm

5/8"

4x1,2VKR20
(5000 mAh)
4x1,5VLR20 (D)

30h
40h

2,7 kg

IP 54 (pdly- ja
roiskevesisuojattu)

teiden kauppanimitys saattaa vaihdella.

Melutieto

Mittausarvot annettu EN 60 745 mukaan.

Yleensé tydkalun A-luokan melutaso on alle 70 dB(A).

1609929 F17  (04.05)T
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Maaraysten mukainen kaytto

Laite on tarkoitettu vaakasuorien korkeusjuoksuijen,
pystysuorien viivojen, rajaviivojen ja kantapisteiden
tasmalliseen mittaukseen ja tarkistukseen.

Laitteen osat
Kaanna auki taittosivu, jossa on laitteen kuva ja pida se
uloskaénnettyna lukiessasi kayttdohjetta.

Laitteen osien numerointi viittaa grafiikkasivussa ole-
vaan laitteen kuvaan.

1 Luotiurat X-akseli

Kumitassu

Paristokotelon kansi
Paristokotelon lukitus

Luotiurat Y-akseli

Kaukosaatimen vastaanottokentta
Akku

Mallikilvessa sijaitseva sarjanumero

© 0O NG~ OODN

Latauspistokkeen liitin
Jalustan kiinnitys 5/8"
Kumipalje

- =k -k
N = O

Laserséateen ulostuloaukko

-
w

Pyoriva paa

-
H

Akun lataustilan naytto

-
a

Automaattisen vaaituksen osoitus ”auto”

-
(=2

Manuaalisen vaaituksen osoitus ”man”
Kaynnistyskytkin
Suuntauspainike vasen

[ T Y
© 0 ~N

Suuntauspainike oikea
Vakioviivan ja viivan pituuden valintapainike

NN
- O

Pydrintékayton ja pydrintdnopeuden valintapainike

N
N

Rakennuslaserin mittatanko*

N
(%]

Lasertarkkailulasit
Seindpidike*

Mittauslaatta ja jalka
Mittauslevy sisékattoja varten*

NNDNDN
N o o b

Rakennusjalusta®

N
[+]

Suurtehovastaanotin ja pidike*
Kaukosaadin*

Latauslaite*

31 Laukku

* Kuvissa esitetyt ja selostetut lisdvarusteet eivat aina
kuulu toimitukseen.

@0 N
o ©

Suomi-1

%

4@



&
7

%

é bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 2 Montag, 21. April 2008 4:22 16

Tyoturvallisuus

Vaaraton tydéskentely laitteella on
mahdollinen ainoastaan, luettuasi
huolellisesti kaytto- ja turvaohjeet
sekd seuraamalla niiden ohjeita
tarkasti.

°
1
2 Lasersateily laserluokka 2
625-645 nm, <1,0 mW,
EN 60825-1:2001 mukaan

Ala katso lasersateeseen.
@\ Ald suuntaa lasersadettd ihmisiin
tai eldimiin.
Niputetun lasersateen takia tulee la-
sersateen kulkua myds kaukana ottaa
huomioon.
m Lasertarkkailulasit (lisbtarvike) eivét ole suojalaseja
lasersédetta vastaan. Ala kayta niitd aurinkolaseina
alaka likenteessa.

m Lapset saavat kayttaa laitetta ainoastaan aikuisten
valvonnassa.

Ala poista varoituskilpea laitteesta.

Anna ainoastaan Bosch sopimushuollon suorittaa
korjauksia. Ala koskaan itse avaa laitetta.

Bosch takaa laitteen moitteettoman toiminnan ai-
noastaan, jos kaytetaan talle laitteelle tarkoitettuja
alkuperéisia varaosia.

Laitteen suojaus

m Valta kovia iskuja tai pudotuksia. Laitteeseen koh-
distuneiden voimakkaiden ulkoisten vaikutusten jal-
keen: suorita aina tarkkuustarkistus ennen téiden
jatkamista (katso kappaletta Vaaitustarkkuus).

Ala upota laitetta veteen.

Ala aseta laitetta alttiksi aarimmaiselle lampétilalle
tai lampdtilanvaihtelulle (8la esim. jata autoon loju-
maan).

Ellei laitetta kaytetd pitkdan aikaan, tulee paristot
poistaa siité (purkautumisen ja syovytyksen vaara).

—

Akkujen lataus/vaihto

Akun lataus

Lataa toimitukseen kuuluva akku 7 ennen ensimmaista
kayttéonottoa. Akku voidaan ladata laitteessa, mutta
yksinomaan latauslaitetta 30 kayttaen.

Tybénna latauslaitteen 30 latauspistoke liittimeen 9 ja lii-
ta latauslaite sahkoverkkoon (kayta tarvittaessa adap-
teria). Latauslaitteessa 30 syttyy punainen merkkivalo.
Tyhjan akun lataus kestéa n. 10 tuntia.

®» Ala koskaan liita latauslaitetta 30, ellei laitteessa
ole akkua 7!

Lataus ei lopu automaattisesti, irrota siksi latauslaite
sahkdverkosta, kun akku on latautunut. Latauslaite 30
ja akku 7 ovat kuitenkin suojattuja ylilataukselta.

Uusi tai kauan kayttamatté ollut akku saavuttaa tédyden
tehonsa vasta n. viiden lataus-purkausjakson jélkeen.

Akun uudelleenlataus

Ala lataa akkua jokaisen kayton jalkeen, se pienentdd
akun kapasiteettia. Lataa akku, kun akun lataustilan
nayttd 14 vilkkuu tai palaa jatkuvasti.

Suurimman mahdollisen akkukapasiteetin saavuttami-
seksi, tulisi akut silloin talldin purkaa taydellisesti. Ta-
man voit tehda jattamalla laite pidemmaksi aikaa paal-
le.

Akun 7 ollessa tyhja voidaan laite myos kayttaa sahko-
verkkoon liitetyn latauslaitteen 30 kanssa. Katkaise
laitteesta virta, lataa akku n. 5 min ja k&ynnista laite uu-
delleen, latauslaitteen ollessa liitettyna.

Akun vaihto

Toimitukseen kuuluva akku 7 voidaan vaihtaa muihin
akkuihin tai Alkali-Mangaani-paristoihin.

Poista akku kiertamalla paristokotelon lukitsin 4 asen-
toon Ng ja irrottamalla paristokotelon kansi 3. Asenna
uusi akku, vieraita akkuja tai paristoja. Tarkista akku-
jen/paristojen napaisuus niitéd asennettaessa.

Vaihda aina kaikki paristot. Kéyta yksinomaan saman
valmistajan saman tehoisia paristoja.

Varmistin varmistaa, ettd vain akkua 7 voidaan ladata
laitteessa. Vieraat akun on ladattava erillaan laitteesta.
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Kayttéonotto

Aseta laite vaaka- tai pystyasentoon tukevaan alus-
taan, jalustaan 27 tai seindpidikkeeseen 24 (lisatarvi-

Vaaka-asento

Pystyasento

Kaynnistys ja pysaytys
m Ala katso lasersateeseen.

» Al suuntaa lasersadetta inmisiin tai elaimiin.

Kaynnista laite painamalla k&ynnistyskytkinta 17.
Merkkivalot 14, 15 ja 16 syttyvat 3 sekunnin ajaksi.
Laite aloittaa valittdmasti automaattisen vaaituksen
(katso Automaattinen vaaitus). Vaaituksen aikana vilk-
kuu lasersdde ja automaattisen vaaituksen osoitus
”auto” 15 kerran sekunnissa.

Toimintamuotopainikkeilla 20, 21, 18 tai 19 voit vaai-
tuksen aikana valita toimintamuoto (katso Toiminta-
muodot). Tassa tapauksessa laite kaynnistyy valitussa
toimintamuodossa 3 sekuntia vaaituksen aikana valin-
nan vahvistamiseksi. Vaaituksen loputtua jatkuu toi-
minta valitussa toimintamuodossa.

Laite on vaaitettu, kun lasersade ja osoitus ”auto” 156
palaa pysyvasti.

Pysayta laite painamalla k&ynnistyskytkinta 17 uudel-
leen.

Yiitettdessa suurinta sallittua kayttélampdtilaa, 50 °C,
kytkeytyy laser automaattisesti pois suojatakseen la-
serdiodia. Jadhdytyksen jalkeen laite on taas toiminta-
valmis ja se voidaan kaynnistad uudelleen.

Toimintamuodot

Katsaus

Pistekaytto

Tass& toimintamuodossa saavute-
taan lasersateen paras nakyvyys. Silla
esim. siirretdan korkeustasoja ja tar-
kistetaan tasojen sama korkeus.

Vakioviiva

Téssa toimintamuodossa lasersade
likkuu rajatulla tydalueella. Talléin pa-
ranee lasersateen nakyvyys verrattu-
na pyorintakayttéon. Voidaan valita
nelid eri avautumiskulmaa neljdlla
pyorintanopeudella.

—

Vakioviiva - ohjelmoitava viiva
Toisin kuin vakioviivalla, voidaan vii-
van alku- ja loppupda asettaa mieli-
valtaisesti.

Pyorintakaytto

Pyorintakayttdéa suositellaan erityises-
ti kaytettavaksi vastaanottimen 28
kanssa (lisatarvike). Voidaan valita
nelja eri pydrintanopeutta.

Kaikki toimintamuodot ovat mahdollisia sek& vaaka-
etta pystyasennossa.

Laitteen vaaka-asennossa voidaan laserpiste tai la-
serviiva kiertad asteittain 360°, painamalla suuntapai-
nikkeita oikealle 19 tai vasemmalle 18.

Laitteen ollessa vaaka-asennossa voidaan laserpis-
te, laserviiva tai pydrintdtaso hienoséataa suuntapai-
nikkeilla oikealle 19 ja vasemmalle 18, saman korkeu-
den tai saman suunnan aikaansaamiseksi. Tamé on
kuitenkin mahdollista vain rajatulla alueella (+8 % kus-
takin etéisyydesta oikealle tai vasemmalle).

Suuntauspainikkeiden oikea 19 tai vasen 18 pidempi
painallus nopeuttaa laserpisteen tai laserviivan liiketta.

Toimintamuodot

B Painamalla kayttopainikkeita voidaan laite saattaa
pois vaaituksesta, jolloin pydrinté pyséhtyy lyhytai-
kaisesti. Kaukosaadinta 29 (lisatarvike) kayttéen,
voidaan tdma estaa.

00 Pistekaytto

Laite on pistekaytdssé jokaisen kéynnistyksen jalkeen.
Lasersade voidaan suunnata haluttuun kohtaan kierta-
malla pydrivaa paata 13 kéasin, ja/tai painamalla suun-
tauspainikkeita oikealle 19 tai vasemmalle 18.

@ Vakioviiva

Vaihda vakioviivaan painamalla painiketta 20. Laite
kaynnistyy 4° avautumiskulmalla ja pienimmalla pyo-
rintdnopeudella.  Painikkeen 20 uudelleenpainallus
suurentaa avauskulmaa 45° ja 90° kautta aina 180°
asti ja korottaa samalla pyorintdnopeutta jokaisessa
vaiheessa. Jos painiketta 20 painetaan vield kerran,
laite vaihtaa takaisin pistekayttoon.

Laserviivan avautumiskulmaa voidaan pienentéa tai

suurentaa kaukosaatimen 29 (lisatarvike) avulla.

B Keskipakovoimasta johtuen saattaa laser heilah-
taa hieman asetettujen paatepisteiden vyli.
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@ Vakioviiva - ohjelmoitava viiva

Laserviivan alku- ja loppupisteen voidaan asettaa mie-
livaltaisesti. Valitse ensin pistekayttd. Paina sitten
vakioviivapainiketta 20 ja pida se painettuna, kierra yk-
sinkertaisesti pyoriva paa 13 halutun viivan alkupistee-
seen ja paasta painike 20 vapaaksi.

Laserviivan avautumiskulmaa voidaan pienentéa tai
suurentaa kaukosaatimen 29 (lisatarvike) avulla.

= Keskipakovoimasta johtuen saattaa laser heilah-
taa hieman asetettujen paatepisteiden vyli.

@ Pyérintakaytté

Vaihda pydrintékayttddn painamalla painiketta 21. Lai-
te kaynnistyy suurimmalla pydrintanopeudella. Jos
painiketta 21 painetaan uudelleen, pienenee nopeus
neljidssa portaassa pysahdykseen asti (pistekaytto).
Ty6skenneltdessa vahvistimen 28 kanssa kannattaa
kayttda suurinta pydrintdnopeutta.

Pienennd pyérintdnopeutta tai kéytéa lasertarkkailula-
seja 23 paremman nakyvyyden saavuttamiseksi, kun
tydskentelet ilman vahvistinta.

Automaattinen vaaitus

Automaattinen vaaitus

Laite tunnistaa automaattisesti vaaka- ja pystyasen-
non sité kaynnistettdessa. Vaihda vaaka- ja pystyasen-
non vélilla katkaisemalla virta laitteesta, asettamalla lai-
te toiseen asentoon ja kdynnistamalla se uudelleen.

Kéaynnistyksen jalkeen laite tarkistaa, onko asento vaa-
ka vai pysty ja tasaa automaattisen vaaitusalueen n.
8 % (+0,8 m/10 m) puitteessa olevat poikkeamat.

Jos laite kaynnistymisen tai asennonmuutoksen
jalkeen on yli 8 % vinossa, ei vaaitus enda ole mahdol-
lista. Ellei askelvarmistinta ole aktivoitu (katso Askel-
varmistin), kuuluu talléin varoituséani, roottori pyséayte-
tédan, lasersdde sammuu ja osoitukset "auto” 15 ja
”man” 16 vilkkuvat kerran sekunnissa. Pysayta silloin
laite, suuntaa se paremmin ja kaynnista laite uudel-
leen.

—

Kun laite on vaaitettu, se jatkuvasti tarkistaa vaaka- tai
pystyasennon. Laitteen asennon muutokset johtavat
seuraaviin toimintoihin:

Pienet asennon muutokset

Pienet asennon muutokset tasataan 5 sekunnin sisal-
18. Valittua toimintamuotoa ei keskeyteté. Perustan ta-
rin& tai tuulen vaikutus kompensoidaan nain ollen au-
tomaattisesti.

Suuret asennon muutokset

Ellei laite 5 sekunnin aikana pysty vaaittamaan itsedén,
pysaytetdan roottori, laserséade ja osoitus ”auto” 15
vilkkkuvat kerran sekunnissa, vikamittausten valttami-
seksi.

Askelvarmistin

Laitteessa on askelvarmistin, joka suuremmilla asen-
non muutoksilla (>30 mm/10 m) estaa vaaituksen vaa-
rélle korkeudelle ja siitd syntyvan korkeusvirheen. As-
kelvarmistin kytkeytyy automaattisesti 30 s jokaisen
painikkeen painalluksen tai vaaituksen jalkeen. Askel-
varmistimen ollessa aktivoituna osoitus ”auto” 15 vilk-
kuu kerran sekunnissa.

Asennon muuttuessa >30 mm 10 metrillg, laite koet-
taa ensin tasata muutoksen. Sitten kuuluu varoitusaa-
ni, roottori pysahtyy, laser sammuu ja osoitus ”man”
16 vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa. Tallin on laitteen
virta katkaistava a sitten kaynnistettéva uudelleen. Sit-
ten tarkistetaan korkeus ja korjataan se tarvittaessa.

Automaattisen vaaituksen poiskytkenta

Jos tahdotaan kayttaa laitetta mielivaltaisissa kulmissa
(katso Kaltevuuksien merkintd), tulee automaattinen
vaaitus kytke& pois p&altd. Tama voidaan tehda aino-
astaan kaukosaatimesta 29 (lisatarvike). Askelvarmisti-
men ollessa poiskytkettyna, osoitus “man” 16 vilkkkuu
kerran sekunnissa.

B | aitteen asennonmuutoksia ei tunnisteta, kun au-
tomaattinen vaaitus on poiskytkettyna.

Kallistus yhden akselin ympari

Jos laitetta kdytetaan vaaka-asennossa, voidaan auto-
maattinen vaaitus kytke& pois kaukosaatimella 29 (li-
satarvike) Y-akselia varten. X-akselin suunnassa lait-
teen automaattinen vaaitus toimii edelleen.

Laitteen X-akseli yhdistd&d kahta luotiuraa 1 kotelon
alareunassa, Y-akseli kulkee kahden luotiuran 5 18pi.

Yhden akselin kallistuskaytto voidaan kytkeé vain kau-
kosaatimella 29 (lisatarvike). Yhden akselin kallistus-
kaytdsséa, osoitukset ”auto” 15 ja ”man” 16 vilkkuvat
kerran sekunnissa.
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— Aseta laite — sitd kiertamétta — 1ahelle seindd B.

Vaaitustarkkuus kaynnista se ja anna sen vaaittua.

Tarkkuuteen vaikuttavia tekijoita

Suurin vaikutus tulee ympariston lampétilasta. Erityi-
sesti alhaalta ylospain vaikuttavat lampétilaerot voivat A B
saattaa laserséteen poikkeamaan.

Poikkeamat tulevat merkityksellisiksi alkaen 20 m etéi- ST o
syydesté ja ne voivat kasvaa kahdesta- jopa nelinker- I II
taisiksi 100 m etéisyydella verrattuna 20 m.

Koska lampétilan ero on suurimmillaan lahelld alustaa
tulisi aina tydskennella jalustan kanssa yli 20 m etai- 753\
syydella. Aseta sen lisdksi aina laite seisomaan tyds-
kentelyalueen keskelle.

— Suuntaa laite korkeustasolla niin, ettéd (jalustan
i ) avulla tai asettamalla jotain laitteen alle) lasersé-
Laitteen tarkkuuden tarkistus teen pisteen keskipiste osuu tasmélleen aiemmin
Ulkoisten vaikutusten lisaksi voivat myds laitteisto- merkittyyn pisteeseen II, seindssa B.

ominaiset vaikutukset johtaa poikkeuksiin. Taman ta-
kia tulee laitteen tarkkuus tarkistaa aina ennen tydn
aloittamista.

A B
Tahan tarvitaan 20 m vapaata mittausmatkaa kahden I 180°
seinan A ja B valissé tukevalla alustalla. On suoritettava Bl 222200202000 ==
kaantomittaus vaaka-asennossa kummankin akselin ?_ il

—

(X ja Y) kautta (seka positiivinen ettd negatiivinen),
(4 tayttd mittausvaihetta).
— Aseta laite vaaka-asentoon tukevalle tasaiselle

alustalle tai jalustaan (lisétarvike) lahelle seindé A ja 4 ° N\
kaynnista laite.

— Kierra laitetta 180°, anna sen vaaittua ja merkitse
laserséteen pisteen keskipiste seindan A (I11).

A B — Kahden merkityn pisteen, I ja III erotus d seindssa

A on mitatun akselin todellinen laitepoikkeama.

- Toista mittausmenetelma muille kolmelle akselille.
1 K&anna tata varten aina laite ennen mittausta 90°.

Mittausmatkalla 2 x 20 m = 40 m saa poikkeama olla
+4 mm. Ylimman ja alimman merkin etéisyys toisis-
taan saa siis olla 8 mm.

&° N

— Suuntaa vaaituksen jalkeen laserséde pistekay-
tossa laheiseen seinddn A. Merkitse lasersateen
pisteen keskikohta sein&an (I).

20m Jos laite ylittéd suurimman sallitun poikkeaman jossain
nelidstda mittaustapahtumassa, tulee se toimittaa
Bosch-asiakaspalveluun.

A B
180°
= |

I I
VA

- Kierra laitetta 180°, anna sen vaaittua ja merkitse
lasersateen pisteen keskipiste seindan B (II).
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Tyoskentelyohjeita

Tyoskentely mittauslaatan kanssa
Mittauslaatan 25 avulla voidaan siirtéa lasersade latti-
aan tai laserkorkeus seinaan.

Nollakentan ja asteikon avulla voidaan halutun korkui-

nen siirtyma mitata ja sitten merkita eri kohtaan. Talléin

jaa laitteen tasmallinen asetus siirrettavalle korkeudelle

pois.

B Kayta aina vain laserpisteen keskipistettd merkin-
tédan, koska pisteen koko kasvaa etéisyyden kas-
vaessa.

Mittauslaatassa on heijastava pinnoite, joka edistaa la-
sersateen nakyvyytta suurella etéisyydelld tai voimak-
kaassa auringonvalossa.

Kirkkauden voimistuminen huomataan ainoastaan lait-
teen suunnasta, katso siis lasersadetta pitkin mittaus-
kohdetta (mittauslaattaa) kohti.

Mittatanko (lisatarvike)

Ulkona tydskentelyd varten, tasaisuuden tarkistami-
seen tai kaltevuuksien merkitsemiseen, suosittelemme
mittatangon 22 ja vahvistimen 28 yhteiskayttoa.

=— 0+50)

gﬁ/h»»

B

Mittatangon 22 (lisatarvike) ylaosassa on suhteellinen
mm-asteikko (50 cm).

Mittatangon nollakorkeus (90-210 cm) voidaan aset-
taa alhaalla ulosvedettavassd osassa. Siten voidaan
suoraan lukea poikkeamat nimelliskorkeudesta.

Lasertarkkailulasit

Lasertarkkailulasit suodattavat pois ympéristén valon.

Talldin silma ndkee laserin punaisen valon kirkkaampa-

na.

m Lasertarkkailulasit (listarvike) eivét ole suojalaseja
lasersadetta vastaan. Ald kayta niitd aurinkolaseina
alaka likenteessa.

Tyoskentely jalustan kanssa (lisdtarvike)
Laitteessa on sekd vaaka- ettd pystykayttdéa varten
5/8"-jalustakiinnitys 10.

Jos jalustan 27 ulosvedettavassa osassa on millimetri-
asteikko voidaan korkeuspoikkeama suoraan asettaa
sitd kayttéen.

N seinapidikkeen kaytté (Lisitarvike)

Toissg, joissa jalustojen korkeudet eivat riité, voidaan
laitetta kéayttéé seinédpidikkeen 24 kanssa. Asennusta
varten seindpidike 24 kiinnitetdan seinaan.

Tyoskentelyesimerkkeja

[l Korkeustaso/korkeuspisteen siirto

Aseta laite vaaka-asennossa tasaiselle alustalle tai
kéayta jalustaa 27.

Tyoskentely jalustan kanssa: Suuntaa lasersade halu-
tulle korkeudelle. Valitse pyorintékaytto tai siirré korke-
us kiertamalla pydrivad paata 13 kasin pistekaytdssa.

Ty6skentely iiman jalustaa: Maérittele laserséteen ja
vertailupisteen tasoviivan korkeusero mittauslaatan 25
avulla, kdanna pydriva paa 13 kohteeseen ja siirréd mi-
tattu korkeusero.

Suuntaus samansuuntaiseksi

Jos tulee merkita suoria kulmia tai suunnata véliseinia,
tulee lasers&de suunnata samansuuntaiseksi perusvii-
vaan nahden (esim. seind, likuntasauma).

Aseta laite pystyasentoon ja suuntaa se niin, etté séade
on suurin piirtein samansuuntainen perusviivan kans-
sa.

Tarkkaa kohdistamista varten on lasersateen ja seinén
valinen etaisyys luettava suoraan laitteesta mittauslaa-
tan 25 avulla. Sen jalkeen mitataan lasersateen ja sei-
nan valinen etaisyys mahdollisimman kaukana laittees-
ta. Saada lasersdde suuntauspainikkeiden oikea 19 ja
vasen 18 niin, etta sen etéisyys seinasta on sama kuin
suoraan laitteesta mitattaessa.
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] Suorankulman merkitseminen

Jos tahdotaan merkitd suora kulma, tulee laserséde
pystyasennossa suunnata samansuuntaiseksi perus-
viivan kanssa (laattareuna, seind). Kadnnetty muuttuva
laserséde osoittaa suoran kulman.

@ Pystysuoran merkinta

Aseta laite pystyasentoon , esim. seindn eteen ja suun-
taa laserpiste/lasersade siihen kohtaan, johon pysty-
suora tulee muodostaa/merkitd. Valitse viiva- tai pyo-
rintdkaytto ja merkitse pystysuora.

@ Pystysuorien tasojen osoitus

(valiseina, saumakohta)
Aseta laite pystyasentoon niin, etté laserpiste osuu
suoraan perusviivaan, esim. véliseindan. Suuntaa sit-
ten lasersdde samansuuntaiseksi vertailuseinan kans-
sa. Valitse viiva- tai pyorintakayttd ja merkitse sateen
pisteet.

[ Lattiapisteen siirto kattoon (kantapiste)

Luotiséteen (laser) tasmallista kohdistamista varten lat-
tiapisteen ylapuolelle on kotelon alareunassa luotilovia.
Piirrd kaksi kohtisuoraa apuviivaa (hiusristi) lattiapis-
teen 18pi ja kohdista laite hiusristiin luotilovia kayttéen.

Katsaus laitteen osoituksiin

—

Laserlahde sijaitsee suoraan jalustan vaakakiinnitys-
pisteen ylapuolella ja pystysuoran kiinnityspisteen kor-
keudella. Jalustaa 27 kaytettaessa (lisatarvike) voidaan
jalustan  kiinnitysruuviin - sijoittaa luotinuora ja téten
suunnata laser haluttuun lattiapisteeseen.

[l Kaltevuuksien merkinta

Kaltevuuksien merkintdéa varten tulee automaattinen
vaaitus kytke& pois paalta kaukosaatimella 29 (lisatar-
vike) (katso Automaattisen vaaituksen poiskytkentd).
Taman jalkeen voidaan laite asettaa mielivaltaiseen vi-
noasentoon.

Kaltevan viivan merkitsemiseksi esim. seindan, asete-
taan lasersdde samansuuntaiseksi halutun kaltevuu-
den kanssa, asettamalla tukia laitteen alle tai jalustaa
27 (lisatarvike) saatamalla.

Automaattisen 8 % vaaitusalueen puitteissa voidaan
my0s asettaa kaltevuus kaukoséatimella 29 (lisatarvi-
ke).

Vain yhden akselin suuntaisen kaltevuuden merkitse-
miseksi (esim. lattian kaltevuus) valitaan yhden akselin
kallistuskayttd (katso Yhden akselin kallistuskayttd).
Téssé tapauksessa suunnataan laitteen Y-akseli sa-
mansuuntaiseksi kaltevuuden kanssa.

® 5
7 |eg|2 .0
Laitteen kaynnistys [ J [ J [ J
(kesto 3s) |(kesto 3 s) |(kesto 3 s)
Vaaitus tai jalkivaaitus 1x/s |O 1x/s
Automaattisen vaaitusalueen ylitys @) @) 1x/s |1x/s 1x/s
Laite vaaitettu ja kayttdvalmis [ J [ J
Askelvarmistin kytketty 1x/4 s
Askelvarmistin lauennut O @) 8x/s 2x/s
Automaattinen vaaitus poiskytkettyna 1x/s
Yhden akselin kallistus aktivoitu 1x/s 1x/s
Paristo-/akkujannite alhainen 1x/2 s
Paristot/akut tyhjat [ J
1x/1 s vilkkumistaajuus (esim. kerran sekunnissa)
O Toiminto pysaytetty
@ Jatkuva kaytto
* viiva- ja pyorintakaytdssa
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Varaosat
Kumitassu 2 (3 kappaletta) ........ 1609 203 588
Paristokotelonkansi3 .. .......... 1609 203 M02
Pyorivan
paan 13 suojahuppu . . ... ... . . 1609 203 M03
AKkUT7. ... 1609 203 M04

Huolto ja puhdistus

Puhdista saannodllisesti lasersateen ulostuloaukko
vanupuikon kanssa. Varo ndyhtaa.

= Pida aina laite puhtaana.

Poista lika laitteesta kostealla, pehmealla rievulla. Ala
kayta voimakkaita puhdistusaineita tai liuottimia.

Tama laite on suunniteltu, valmistettu ja testattu erittain
huolellisesti. Mikali siin& siitd huolimatta iimenee jokin
vika, anna vain Bosch-huoltoliikkeen suorittaa tarvitta-
vat korjaukset.

lImoita ehdottomasti laitteen 10-numeroinen tilaus-
numero kaikissa kyselyissé ja varaosatilauksissa.

Ymparistonsuojelu

Raaka-aineen uusiokaytto jatehuollon
asemasta

Naméa kayttdohjeet on valmistettu kloorittomasti val-
kaistusta uusiopaperista.

Laite, tarvikkeet ja pakkaus pitéisi havittdd ymparis-
tdystavallisesti toimittamalla ne kierratykseen.
Lajipuhdasta kierrattémista varten muoviosissa on
merkinnat.

Ala heita loppuunkaytettyja akkuja/paristoja talousjat-
teisiin, tuleen tai veteen, vaan havitd ne ymparistdys-
tavélliselléa tavalla — noudattaen voimassaolevia laki-
saateisia maarayksia.

—

Huolto
Ré&jahdyspiirustuksia ja tietoja varaosista 18ydat osoit-
teesta: www.bosch-pt.com.

Bosch-keskushuolto
Pakkalantie 21 A

01510 Vantaa
puh. ... +358 (0)9/435 991
faksi ... +358 (0)9/8 70 23 18

c € Todistus standardinmukai-
suudesta

Todistamme taten ja vastaamme yksin siita, etta tdma
tuote on alla lueteltujen standardien ja standardoimis-
asiakirjojen vaatimusten mukainen: EN 61 000-6-1 ja
EN 61 000-6-3 (mittalaitteet) ja EN 60 335 (akkujen la-
tauslaitteet), direktiivien 73/23/ETY, 89/336/ETY,
98/37/EY maaraysten mukaisesti.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering Certification

Wﬁ/m A ﬂw}c-

Robert Bosch GmbH, Geschéftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product

Pidatamme oikeuden muutoksiin

1609929 F17  (04.05)T

%

Suomi-8

%

4@



%I% ig bl130i_bu_1609929F17_t.fm Seite 1 Montag, 21. April 2008 4:22 16

XapaKTnPIOTIKA CUOKEUNG

A&1lep SOMIKOV BL 130l
KATAOKEUWV PROFESSIONAL
KwdIkog aplouog 0601096 4..

Touéag epyaoiag”

XWPIG BEKTN €wg 60 m mep.
HE BEKTN €wg 130 m mep.
AkpiBela
Xwpootdbuiong "2 <+0,1 mm/m
Meploxn
AUTOXWPOOTABUNONG +8 % (£5°)
Xpovog xwpootadunong 30s
TaxutnTa nMepLoTPoPng 10/50/200/600 min""
Oepuokpaoia Aettoupyiag -10 ... +50 °C
Oepuokpacia
arnoBnkeuong -20...+70°C

TUmog Aélep 635 nm, <1 mW

Katnyopia Aéwllep 2
@ akTivag A&llep 0N
ouokeun " nep. 5 mm
ZUvdeon Tpinodou 5/8"
(op1ZoVTIa KaL KABEeTA)
Emavagoptiloueveg 4 x 1,2V KR20
pnatapieq (5000 mAh)
Mmnatapieg 4 x 1,5V LR20 (D)
Aldpkela Aeltoupyiag mep.
ue pratapieg NiMH 30 wpeg
Je pratapieg AlMn 40 wpeg
Bdapog padi pe Tig
uratapieg 2,7 kg
Movwaon IP 54 (mpootacia
aro okovn Kat
YEKAOUO UE VEPO)
1) unod 25 °C

2) KaTA uRKOG Tou agova

SNV TIvakida KATAOKEUAOoTR Tou PBplokeTtat
oV  KATw TIAeUpd TNG OUOKEUNG eival
avaypappEVOG 0 aplBUOg oelpdg 8 TNG CUCKEUNG
0 OTI0l0G EEUTMPETEL OTN CAPN avayvwplon g.
MapakahoUpe MPOCEETE TOV KWIIKO APLOUO TNG
OUOKeUNG 0aGQ. O EUMOPIKOG XAPAKTNPLIOUOG
OPLOUEVWV OUOKEUWV UMOPEL va SlapEpPEL.

MAnpo@opicg oXeTIKA UE TO BOopuUfo
EEakpiBwon Twv TIHWV HETPNONG CUUPWVA MWE
EN 60 745.

H olUpgwva pe v KaumUuAn A ekTiunOeioa

XOPAKTNPLOTIKY OTABUN NXNTIKAG Tieong ng
OUOKeUNG eival pikpoTepn arod 70 dB(A).

—

Xpnon cUM@WVa Me TOV MMPOOPICHO

H ouokeun TmpoopileTal yia TOvV akpipn
KaBoplopwo Kal £AeyXo opllovTIwV ooUPnV
YPAUU®V,  KABETWV  YPOUM®V,  YPAMH®V

SlaPUYNG Kal onUeiwv avapopag.

Me&pn ouokeung

MapakahoUue, EeSMAMOTE TO JIMAO £EWPUAAO

HE TNV amelkoOvIon TNG CUOKEUNG KL AProTeE TO

EedIMAWUEVO KATA TN SIAPKELA TNG AVAYVWONG

TWV 0dNYLWV XELPLOPOU.

H aplBuoddtnon Twv HEPWV TNG OUOCKEUNG

Baoiletal oV aAmMelkOvIon TNG CGUOKEUNG OTN

oelida Twv oxediwv.

1 Eykomég eubuypappiong agova X

EAQOTIKO TIOBL

Kamndki 6nkng pratapiov

MavddaAwaon BNKNg unataplwv

Eykomég eubuypauuiong agova Y

MNedio AMYUNG yia TNAEXEIPLOUO

Mmatapia

ApLlOUOG oElpAg oTNV Tvakida

KATAOKEUAOTN

9 Ymodoxn yla ¢i1g popTIoNg

10 Ymodoxn tptrodou 5/8"

11 duoepd anod eAACTIKO

12 'E€0d0g akTivag AEwlep

13 lMeploTpePOEVN KEPAAN

14 'Evdel&n 0TAOUNG POPTIONG Hratapiag

15 'Evdel&n autopatng Xwpootadunong ,auto®

16 'Evdelfn xelpoKivnTng XwpooTtdadunong
»man®

17 MNAnktpo ON/OFF

18 MANKTPO KATEUBUVONG, APLOTEPA

19 MANKTPO KaTELOBUVONG, dela

20 TMANKTPO Yla YPAUUIKA AElTOUpYia KL ETIAOYN
TOU WNKOUG YPAUHNG

21 MANKTPO Yla TIEPLOTPOPLKY) AEITOUPYIA KL
emAoyn TG TaxUTNTag MEPLOTPOPNG

22 MAGKa HETPNONG Yia AELCEP DOUIKWV
KATAOKEUWV™

23 luaAld katomreuong Aewlep

24 Suykpartnpag*

25 [M\aKa HETPNONG e TIOdL

26 MAaka opopng*

27 Tpirnodo yla Xpron o dOMIKEG KATAOKEUEG®

28 A£KTNG UYNANG LoxUog Pe ocuykpatnpa*

29 TnAexelplopog*

30 dopTiOTNG*

31 BaAitla petagopadg

* EEapTRAHATA TTOU ATEIKOVI{OVTal Kal TTIEPIypAapovTal 8¢

ouvodcUOUV TAVTOTE TO pnx(':lvnuu.

O~NOGhAOWON
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FNa Tnv acpalsid oag

Akivduvn epyacia ME Tn GUOKEUN
cival yéovo duvartn, av diapacsTe
evTeAWG TIG 03nYieg XPAONG KaI TIG
uUnodcieIC aoPAAelag Kal ThPEiTe
auoTnpea TIG 0dNYIEG TTOU TIEPIEXOVTAI
o' AUTEG.
AKTIVOBOAia
AEWep 2
625-645 nm, <1,0 mW,
oUpgpwva pe EN 60825-1:2001

Aellep  Katnyopia

Mnv KoITAZeTe OTNV aKTiva.

Mnv kaTteuBuveTe TNV OKTiva
A€ilep emavw os mpoowmna n {wa.

AOYw TNG €0TIAOMEVNG [ULlkpoU
elpoug] aKTivag AEWep
ano@eUYETE TNV OKOWN Kal o€
OXETIKA PEYAAN andaoTaon.

m Ta YUaAld KaTOMTeUONG NG aKTivag A&wlep
(e101k0 €EApTNUa) dev pooTatelouV evAavTid
OTIG aKTiveg A€llep. Mnv Ta Xpnoldoroleite
oUTe 0a YuaAld nAiou oUte oTnv 0JIKN
KukAogopia.

Tanadid EMTPENETAL VA XPNOLUOTIO|COUV TO
HNXAavnua povo umo tnv emiBAeyn evnAikwv.
Mnv amoupakpUveTe amd Tn OUCKEUN TNV
TIPOELOOMOINTIKN TILVAKIdA.

m TuxOV E€TMIOKEUEG TIpEMEL va dleEayovTal amno
Mla  urmpeocia  eEummpétnong  meAaTwv
[Service] Tng Bosch. Mnv avoi&ete TMOTE oL
idlo/idleg TN ouoKeun.

H Bosch gyyudral Tnv agoyn Aeltoupyia g
OUOKEUNG MOVO OTAV Yld T OUOKEUY aUTN
XpPnotuoroloUvTtal Ta TpoBAEMOPeEVA yviola
eEaptnuata.

) B (B

MpooTaocia TG CUCKEUNG

m ATOQeUYETE AMOTOUEG TIPOOKPOUOEIC Kal

MTWOoELG. MeTA amo TUXOV OPOJPEG EEWTEPL-

KEQ EMIBPACELS OTN OUKeUT: MNplv cuvexioete

Vv epyaocia oag dleEAyeTe OTIWOdNTIOTE Evav

£AeyX0 akplBoUc Aettoupyiag (BAETE KeQA-

Aawo ,Akpifela xwpooTabunong*).

Mn BuBilete Tn CUOKEUT| OTO VEPO.

Mnv a@riveTe Tn OUOKEUN &eKTEBIUEVN OE

UTIEPBOALKEC BEPUOKPATIEG | SIAKUPAVOELG

Bepuokpaociag (m.X. MNV TNV eykataAeinete

OTO AUTOKIVNTO).

m AQAIPECTE TIC UMATAPIEG ATIO TN CUCKEUT AV
eV MPOKELTAL VA TN XPNOLUOTIONCETE Yia Eva
OXETIKA HEYAAO XPOVIKO dldoTtnua (Kivduvog
arno auToeKPOPTLON Kal dlaBpwan).

—

®opTION/AVTIKATACTAOCN UTIATAPIOV

®opTion prmatapiag

dopTtioTe TN oUPNAPAdIBOPEVN Unatapia 7 mpLv
v TpwTtn Aettoupyia. H pratapia propei va
QopTioTel OTtav BpiokeTal PEoA OTn CUOKEUN,
OMWG ATOKAELOTIKA Kal HOVO HE To popTioTtn 30.
ElodyeTe TO QIG POPTIONG TOU POPTLOTH 30 OTNV
uttodoxn 9 Kal OUVBECDTE TO (OPTIOTN OTO
NAEKTPLKO BIKTUO (v XPELAOTEL, XPNOLLOTIOMOTE
TPOCAPHUOOTIKO €EAPTNMA). 2TO @opTiot) 30
avapel n KOkKLvn €vOeLEN. H popTion TG adelag
uratapiag diapkei 10 wpeg mepirou.

= Mn OUVOECETE TIOTE TO POPTIOTN 28 XWPIg va
€XETE TOTIOBETIOEL TIPONYOUHEVWG TNV praTapia 7!

H dladikacia popTIoNG de SIAKOTITETAL AUTONATA
yU Quto, META TN QOPTION, ATOCUVOECTE TO
(POPTIOTN aro To JIKTUO. H UrepPOPTION, OPWG, OE
BAartel oUTe TO PopTIoT 30 0UTE TNV Pnatapia 7.
Mo véa pmatapia n dla pratapia mou de
XPNOLUOTIOMONKE Yia ApKETO KAlPO ATOKTA TN
BEATIOTN amoOdoor, TG MeTA amd 5 mepinou
KUKAOUG POPTIONG-EKPOPTLONG.

Emava@opTion Tng ymarapiag

Mn @opTIZeTE TIC UMATAPIEG META ATIO KABE Xprion
TNG CUOKEUNG, EMELDY) £TOL HELWVETAL N XWPNTIKO-
™NTA Toug. ®opTileTe TN Uratapia POAG apxioel v’
avapooPnvel 1 €vOel&n oTABUNG GOPTIONG MMa-
Tapiag 14 1 0tav auTn AAUTEL SIAPK®G.

Ma va dwatpendel 1 HPEYLOTN XWPENTIKOTNTA
AQNVETE KAMOU-KATMOU TNV Jmatapia va
ekpopTifeTal TeAeiwg. MU autd apnote TN
OUOKEUT) €V AelTOoUpYia yia oAU Xpovo.

‘Otav ) pnatapia 7 ivat Adela 1) CUOKEUT| UIopei
va Aeltoupynoel he to @optiotn 30, OTtav autog
elval ouvdepeEvog OTo NAEKTPIKO dikTuo. ' AUTO
BE0TE TN CUOKEUT| EKTOG AELTOUPYIAG, POPTIOTE TNV
Jratapia yia 5 Aemtd nepinou kat BE0TE TN CUCKEUN)
JE OUVOENEVO TO POPTIOTH TIAAL OE AElTOUPYIa.

AVTIKATAOTAON TNG UmaTapiag

H ouunapadidopevn unatapia 7 propel va
avTIKATAOTABEL e ETAVAPOPTICOUEVEG UMATAPIEG
EEVWV KATAOKEUAOTWY 1| JE UMaAtapieg aAkaAiou-
payyaviou.

A va apalpeoeTe TN Mnatapia yupiote T yavda-
Awor BNkng pnataplwy 4 otn 6€on g KL aalpeoTe
TO KAmakl ONkng uratapiwv 3. TomoBenoTe [ia
AAAN pratapia, 1) AANEG EMAVAPOPTICOUEVEG 1) 1N
Jratapieg. Katd v TormoBemon Toug dwaoTe
TPOCOXT) OTN OWOTH TOAIKOTNTA.

Ol praTapieg mMpeEnel va avtikadlotolvTal OAeq
Hadl. XpnOoUUOoTIOLEITE TIAVTOTE PMATApIES TOU idlou
KATAOKEUAOTN KAl e TNV idla XwpenTIKOTNTA.

Mia €131K) AOPAAELA ETUTPETIEL TN POPTION UETA
OTNn OUOKEUTN QAmMOKAELOTIKA Tng pnatapiag 7.
Mmatapieg GAAWV KATAOKEUAOT®V TIPETEL va
PopTifovTal EKTOG TNG CUOKEUNG.

1609929 F17  (04.05)T
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©&on oc AsiToupyia

TomoBeTNOTe TN GUOKEUT) OTNV 0pIZOVTIA I} OTNV

KABeTn BEon endvw oe pila otabepn empavela, o

€va Tpinodo 27 1 GuVApPUOAOYNOTE TNV O €va
OUYKPOTNPA TOIXOU 24 (€181KO EEAPTNHA).

OptZovTia B€on

Kabetn 6€on

©&on oc AsiToupyia/ekTog AsiToupyiag
= Mnv KottaleTe OTNV AKTiva.

= Mnv KaTeuBUVETE TNV aKTiva AELlep ETAVW OE
npoowra 1 {wa.

Ma va O£oere Tn OUCKEUN o AsiToupyia
natnote to nMANKTpo ON/OFF 17. Ot evdeitelq 14,
15 kat 16 avapouv yia 3 deutepolemnta. Apxilel
AUECOWG 1 AUTOMATN XWPOoOoTABunon 1ng
ouokeung (BAEme ,Autopatn Xwpootadunon).
Kata 1 dudpkela TG  XwpooTtabunong
avaBoaofrivouv pia gopd avd SeUTEPOAETITO N
akTiva AElep Kal n €VOELEN yia TNV AUTOMATN
Xwpootadbunon ,auto® 15.

Me Ta MANKTPA €TUAOYNG TPOTIWV AelToupyiag 20,
21, 18 1 19 umnopeite va mpoodlopioeTe TOV
TPOTIO AelToupyiag nodn kKata Tn dldpkela TG
dladikaoiag Xwpootdabunong (BAEme ,Epapuoyn
TV TPOMWV AelToupyiag®). ZTnv MePIMTWON
auTn n ouokeun emBeBat®vel KATA TN dLAPKELA
™G d1adlkaoiag XwpeooTtabunong tnv ermAoyn
petaBaivovTag yia 3 deUTEPOAETITA OTOV ETIAEY-
HEVo TpOmo Aeltoupyiag. Metd To mMEpAg NG
XwpPooTadbunong n Aettoupyia ouveyxifetal otov
ETUAEYHEVO TPOTIO AglTOUPYIAG.

H ouokeun €xel XWPLOTAOUNOUEVT OTAV N AKTiva
AEWep Kal N EVOELEN ,auto” 15 AAUTTOUV SLAPK®G.
Mo va BE0eTe Tn CUOKEUTN €KTOG AsIToupyiag
matnote naAl To mAnktpo ON/OFF 17.

H ouokeun SIOKOTITEL AUTOMATA TN AelToupyia
MG oOtav Eemepaotel 1N MEYLOTN ETUTPEMTN
Bepuokpaocia 50 °C, mpootateloviag £TOL TN
diodo AELep.

Tpomol AsiToupyiag

Emokomnnon

Znueiakn AsiToupyia

3’ autov ToVv TPOMO AelToupyiag
gMITUYXAVETAL 1 LOXUpPOTEPN
0paTOTNTA TNG akKTivag AEllep.

—

Fpappikn AsiToupyia — Fpappn
oTavrap

3’ auTtov ToV TPOTo AslToupyiag 1
aktiva A&llep KIveital geoa o pia
TIEPLOPIOUEVN TIEPLOXT €PYACIAG.
'ETOL, 0E OXEON ME TNV TIEPLOTPO-
QLK AetToupyia, au&avetal onuav-
TIKA N 0opaTOTNTA TNG OKTIvag
AEWlep. Mmopeite va emNEEETE OU-
VOAIKA TEOOEPIG YWVIEG EEOBOU E
TE0OEPIG TAXUTNTEG TIEPLOTPOPNG.
pappikn AsiToupyia — Mpoypappa-
TICOPEVN YPappN

S avTiBeon Ye TN ypauurn otavtap,
0 Qutov ToV TPOTIO AElTOUPYIag
Jriopeite va TmpoodlopioeTe KAT
EMMAOYN TO APXIKO KAl TO TEAIKO
onueio ™G ypapung.
MepioTpo@ikn AsiToupyia

H TeploTpo@Ik AslToupyia mpo-
Teivetal 1dlaitepa og oUVIUACUO
ME TN XPNon evog SEKTN 28 (e181-
KO €&aptnua). Mmnopeite va er-
AEEETE OUVOAIKA TEOOEPIG TA-
XUTNTEG MEPLOTPOPNG.

‘OMot ot TpoOTIOL AetToupyiag propolv va epappo-
otoUV Kat oTnVv optOVTIa KAl 0TV KABeTn B€on.

SNV opifovTia 6£0n TNG CUOKEUNG TO OnUeio NN
Ypauur, Aéwep uMrmopolV va TEPLOTPAPOUV
Babulaiwg katd 360° pe TMATNUA TOU TIANKTPOU
19, kateUBuvon Tpog Ta de€ld, N TOU TARKTPOU
18, kateUBUVON TIPOG TA APLOTEPA.

STnv KabeTn B€on NG CUOKEUNG TO ONueio, N
Ypauur, A&Wep 1N TO EMMEdO TEPLOTPOPNG
uropoUv va pubuiotolv e akpifela, yla tnv
QrAi} oNpavon NG YPauUng dlaguyng 1 yia my
TMAPAAANAN  €UBUYPAMUION, ME TATNMA TOU
TMANKTPou 19, kateUBuUvoN TPog Ta de&LA, 1) Tou
MANKTpou 18, katelBuUvOn TPOG TA APLOTEPA.
‘Opwg, autd eival eQIKTO poOvo pEoa oe pla
TEPLOPIOUEVT TiEPOXN (x8 % NG €KAOTOTE
anooTaong).

Me dlopkég TATNPA TOU TANKTpou 19,
kateUBuvon mpog ta dekld, N Tou TANKTPou 18,
KateUBuUvoN TPOG Ta AploTePd, erutayxlveTal n
avtioTolxn Kivnon Ttou onueiou N TG YPAUUNS
AEWep.

E@appoyn Twv Tponwv AsiToupyiag

» Katd TO TATNMA TwV TMANKTPWV XELPLOHOU
dev  armokAegieTat  va  dlatapaxtei N
XWPOOTABUNON TNG CUOCKEUNG, OMOTE Kal
dlakomTeTal yia Alyo n TEepLoTpoPr. To
PalvOUeEVO aUTO propel va arnogeuxBel pe

AUTOC 0 TpPOMOg AclToupyiag XpPNon Tou TnAexelplopol 29  (e1BIKO
efurnpetel TLYX. OTNV  amin eEAptnua).
METAQOPA UP®V N OTOV EAEYXO
YPAUUGV Slapuyng.
1609929 F17 o (04.05) T EAAnvika-3
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00 Znpelakn AsiToupyia

KdBe popd mou 1 cuoKeuT) TiBeTal og AslTtoupyia
BplokeTal oTn onuelakn Aettoupyia.

H akTtiva A&éllep pmopei va KateuBuveOel emavw
otV embuunTt) B€on pe Xelpokivnto yUplopa
™G KEPAANG TePLOTPOPNC 13, Kavn pe TATNHA
Tou MARKTpou 19, kaTeUBuvoN Tpog Ta deld, 1
Tou MANKTPOU 18, KateUBuvaon MPOg Ta aploTepd.

@ Fpappikn AeiToupyia — Fpapun otavrap

Ma va petafeite Ot YPAUMIKN AetToupyia
natnote To MANKTPo 20. H cuokeun §ekiva pe
ywvia e€ddou 4° Kal he TN HIkpoTepn TaxutnTa
MEPLOTPOPNG. TO EMAVEIANUUEVO TATNHA TOU
TMANKTPOU 20 au&Eavel Tn ywvia eE6dou oe 45°, 90°
kat 180°, evaw TauTtdxpova au&avetal Babuiaia
Kal n TaxutnTa neploTpo®ng. ‘'0Otav To MARKTPO
20 matnBel yla pia Qopa AKOWN 1 CUCKEUN
EMIOTPEPEL OTN ONUELIAKN AElTOUPYIA.

H ywvia €£0d0uU ™NG YPAUUNG AEWlep Uropel va
HeyaAwoel 1 va ehattwbel pe ™ Bonbela Tou
TnAexelplotnpiou 29 (e181kO eEAPTNUA).

®» EfaiTiag NG QUYOKeEVTPNG dUvaung dev
arokAeieTal n aktiva A&Wlep va Eemepaocel
€AAXLOTA TA BUO TEAIKA ONMEIQ TNG YPAUUNAG.

@ Fpappikn AsiToupyia — Mpoypapparti{opevn
ypapun

To apxlkO Kal TO TEAIKO ONUEID TNG YPAUMNG
AewWlep uropoUv va mpocodloploBolv eAelBepa.
' QUTO TIPEMEL TIPWTA VA PUBUICETE TN ONUELAKN
AelToupyia. TN CUVEXELA TIATIOTE KAl KPATNOTE
MATNUEVO TO TANKTPO Yl YPAMMIKT AglToupyia
20, yupiote TNV Ke@AAn meplotpopng 13 uia
(POpPA arod TO APXIKO ONUEIO EWG TO TEAIKO ONuEeio
NG eMBUUNTNG YPAUMNG Kal akoAoUBwg aprote
eAelBepo TO TANKTPO 20.

H ywvia €£080uU TG YPAUUNG AElep uropel va
Heyahwoel 1) va ehattwdel pe ™ Bonbela tou
TnAexelplotnpiou 29 (e181kO €EAPTNUA).

®» EfaiTiag NG QUYOKEVTPNG dUvaung dev
arokAeieTal n aktiva A&wllep va Eemepaocel
eAAxloTa Ta dUO TEAIKA ONpela TNG YPAUUNG.

@ NepioTpo@ikn AgiToupyia

MNa va petaBeite oMV MEPLOTPEPOHEVN
AelToupyia matnoTe To MANKTIPO 21. H cuokeun
EeKlvaA e TN HEYOAUTEPN dUVATH TIEPLOTPOPIK)
Taxutnta. Me enavelAnuuévo mTATNUA  TOU
TMANKTPOU 21 1 TaxUTNTA EAATTOVETAL HEXPL TNV
aklvnoila oe TEoOepPlG OUVOAIKA Babuideg
(onuetakn Aettoupyia).

‘Otav epyalecbe e 1o SEKTN 28 4G CUVIOTOUE
va XPNOLUOTIOIEITE TN MEYIOTN TEPLOTPOPIKY
ToaxutnTa.

lMa va BeATIWOETE TNV 0pATOTNTA TNG AKTIVAG
AewWlep oTav epyalecbe Xwpig dEKTN eAATTWOTE
v TaxUTnTa TEPLOTPOPNG 1] XPNOLLOTIO0TE
YUQALQ KATOMTEUONG akTivag AElep 23.

—

AuTopaTn XWpooTabunon

AuTOpATN XWPOOTABHNON

MOAIG n cuokeun TeBel o AetToupyia avayvwpilet
auTopaTa av Bpioketal otnv opllovTia n v
KaBeTN [katakopupn] B€on. MNa v aklayn ava-
Heoa otnv opllOVTIa Kat TNV KABETN B€on BEaTE TN
OUOKEUT) EKTOG AELTOUPYIAG, TOTIOBETNOTE EK VEOU
TN CUOKEeUN Kal BE0TE TNV TAAL 0 AelToupyia.

Metd ™ B€on Tng Ot AeslToupyia N OUOKeEUN
eAEyxelL av BpiokeTal otV opLlovTIa N TNV KABET
BE€on Kal €EOUBETEPWVEL AUTOMATA MECA OTNV
TEPLOX] AUTOXWPOOTABUNONG HIKPEG SLAPOPES
KAloNg €wg 8 % (+0,8 m/10 m) mepirou.

S€ MePIMTWOon Mou WeTA TN €01 TNG og AetToupyia
N ouokeun eppavidel kAion peyaAUtepn amnod 8 % 1
Xwpootadunon eivat adlvatn. I autv v
TMEPIMTWON KL €POOOV OeV €VEPYOTIOMONKE N
ao@AAela AakTiopatog (BAEME ,ACQAAEL AAKTIO-
HaTog“) akoUyeTal £vag TPOELSOTOMNTIKOG HXO0G, O
SPONEAG OTAUATA TNV TEPLOTPOPT TOU, N} EKTIOUTT
NG akTivag Aéwllep dlAKOMTETAL KAl Ol eVOEIEEIQ
»auto® 15 kal ,man“ 16 avaBoofrnvouv pia eopa
ava deuTEPOAETTTO. X' QUTNV TNV MEPIMTWON BEaTE
TN OUOKEUR €KTOG Asltoupyiag, dlopbwaote TN
B&€on TNg Kal BE0Te TNV €K VEOU Ot ActToupyia.

H XwpooTabunEVN CUOKEUT) EAEYXEL CUVEXWG TNV
oplovTia 1 KABetn B€on ™GQ. AANayEG otn B€on
NG OUOKeUNG 0dnyouV OTIG £ENG aVvTIdPACEILG:
Mikpeg aAAayeg O€oeig

Mikpeg aA\ayEg B€oelg eEoudeTepwVOVTAL HETA
oe 5 deutepolemnita. O emAeyPEVOG TPOTIOG
Aeltoupyiag  SlAKOMTETAL  Tpavtdypata Tou
£dApoug KL emdpacelg  TOU aveépou
e€oudeTEpWVOVTAL AUTOMATA.

Meyaleg aAhayig 6£ong

S& TEPIMTWON TIOU N CUOKeUT dev Ba UMopETEL
va autoXwpootadunotel pEoa oe 5 deuTePOAE-
mTa, TOTe KATtd Tn dldpkela g dladikaciag
XWPOoOoTAdunong, ya va anopeuxbolv evdexo-
UEVEG EOPAAUEVEG UETPNOELG, O DPOUEAG OTA-
HaTA TNV TIEEPLOTPOPY) TOU, N aKTiva AEWep Kal n
evdelén ,auto® 15 avaBoofrvouv pia popd ava
SeuTePOAETTO.

Aoc@daleia AakTiopaTog

H ouokeun dlaB€Tel pia aopAAEld AOKTIOUATOG N
oroia, og MEPIMTWOELG HEYAANG aAAayng B€ong
(>30 mm/10 m), dev EMUTPETEL TN XWPOOTABUNON
OTO VEO UYog, eumodilovtag £ToL TUXOV OPAA-
pata UPoug. H aopalela AOKTIONATOG Hraipel o
Aettoupyia 30 deuTePOAETITA TIEPIMOU PETA ATIO
TO KABe MATNUA KAMOLOU TIANKTPOU KaBwg Kat
MeETA amd kABe Jdladikacia Xwpootabunong.
‘Otav n ao@alela AakTtiogatog PBploketal oe
Aettoupyia avaBoaoBrvel n €vdel&n y,auto® 15 pia
Popa ava 4 deutepOAemTa.
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S mepintwon aA\ayng 6€ong peyallTepng anod
30 mm erti 10 m 1) GUCKeUT) TIPOCTIABEL GTNV APXN)
va efoudetepwoel TN dlagopd. AKoAoUBWG
akoUyeTal €vag TPOEISOMOINTIKOG NX0G, O
dpOoMEAG OTAMATA TNV TEPLOTPOPN TOou, N
EKTIOUTTN) TNG OKTIivag AELlep SLAKOTITETAL KAl N
€vdelén ,man“ 16 avaBoofrivel duo GopEG ava
SeUTEPOAEMTO. 2 AUTNV TNV MEPIMTWON BECTE TN
OUOKEUTY) EKTOG AelToupyiag Kt akoAoUBwG TIaAL
oe Aeltoupyia. STn ouvexela eAEyETe To UYOG
Kal, av xpelaoTel, d1opOBwoTe TO.

©£0n TNG AUTOMATNG XWPOOTABUNONG EKTOG
AsiToupyiag

Ma va WropeceTe va XPNOLUOTIONOETE TN
OUOKEUT) 0O¢ oOToladnmoTe  erMKALVR  B€on
embupeite, (BAEMe ,,Znuavon kKAiong*), mpénet va
dlakoYeTe TN Aeltoupyia NG QUTOMATNG
Xwpootadunong. AuTo eivat duvato, OHwG, HOVO
Je ™ BonBela Tou TNAexelplopgol 29 (e1d1KO
eEaptnua). ‘Otav n autopaTn XwPooTdBunon
eival eKTOG Aeltoupyiag avaBooPrvel n EVBELEN
»man“ 16 ula @opd avd deuTtepOAEMTO.

= 'Otav n auTopaTn XwpooTabunon eival eKTog
Aeltoupyiag dev  avayvwpilovtal TuxXOV
aA\ayEG 0T B€0N TNG CUOKEUNG.

Mova&ovikn AsiToupyia KEKAIHEVWV

‘OTav n ouoKeUT) XPNOolUoToLEiTAL OTNV 0pLlOVTIa
Beon 1n JdlATAEN AUTOMATNG XWPOOTABUNONG
uropel va T1eBel eKTOG AelToupyiag yila yia
XwpooTtadunon tou agova Y, pe tn Bonbela Tou
TnAexelplopoU 29 (e1d1kO eEApTna). Tov a&ova
X 1N OuoKkeun ouvexilel va xwpootabueitat
autouata.

O dafovag X NG OUOKEUNG OuvdEel TIG duo
€YKOTEG eUBUYpAppLIoNg a&ova 1 0To KATW AKPO
NG OUOKeUuNng, o agovag Y dlEpxeTal avaueoa
OTIQ EYKOTIEG EUBUYPAUMLIONG 5.

H pova&ovikn Aeltoupyia KEKAILEVWY UTTOPEL va
TeBel 0e AslToupyia MOVO dla HECOU TOU
TnAexelplopol 29 (e1d81ko €Edptnua). ‘Otav n
OUOKeUY) BploKeTal O0Tn HOVAEOVIKN AslToupyia
KEKAMEVWY avaBooBrivouv ol duo evdei&elg
sauto® 15 kat ,man“ 16 pa @opa ava
deuTePOAETTO.

AkpiBeia xwpooTabunong

Emdpaoceiq emi TnG akpipeiag

Tn neyalUtepn emidpacn aokei n Bepuokpacia
Tou TePLBAANOVTOG. IdlaiTepa ot dlapopeg NG
BepUOKPACIAg TIOU EEKIVMVTAG ATIO TO £3APOG
»aveBaivouv® otnv atpoogaipa  propei  va
eKTPEYOUV TNV akTiva A&Llep.

Ol anokAioeglg amoKToUV ONpUacia o ArMooTACELG
HeYaAUTepeg amo 20 m Mepinou Kat Yropei ota
100 m va avélBouv oTo SIMAACIO £€wG KAl TO
TETPAMAACLO TNG AMOKALONG oTa 20 m.

—

Eme1dn n pgéylotn diata&n tng Bepuokpaciag oe
oTpwHATA AaBAVEL XWPa KOVTA OTNV eMmPAvela
Tou €ddgoug, Oa TIpETMEL O AMOOTACEIG
HeYaAUTEPEG TwV 20 m va epyalecBe MAVTOTE He
TpinModo Kal eKTOG auTtoU va TomoBeTeiTe TN
OUOKEUY] TIAVTOTE OTO KEVIPO TNG EMPAVELAG
epyaociag.

'EAEYX0G TNG AKPIBEIAG TNG OUOKEUNG

EKTOG amo TIG cEWTePIKEG emdpAoel Ot

arokKAIoglg UropoUv va 0dNynoouV Kat EISIKEG,

XOPAKTNPLIOTIKEG emdpdoelg NG idlag NG

OUOKeUNG. 'l auto eAEYXETE TNV aKpiBela NG

OUOKEUNG KABE popd TIpLV apxioeTe TNV epyacia

0ag.

a 1o €éAeyxo amnalteital hia eAeUBepn, otabepn

anodoTaon PETpNnong 20 HETPWV avaueoa o duo

Toixoug A kat B. MMpémet va die&axbel pia

METPNON HeETAYWYNG OTnV opllovTia B&on emi

AUPOTEPWV TWV a&ovwyv X Kal Y (kabe popd kat

OTO BETIKO KAl OTOV APVNTIKO) TodEa (dnAadn 4

AN PELS dladIKaoIeg HETPNONG).

— TormoBeTnOTE TN OUOKEUN OTNV opllovTid
B€on endvw oe Jla oTepPEN, eMinedn Baonn o’
€va Tpirnodo (edlkO €EAPTNHA) KOVTA OTOV
Toixo A Kl akohoUBwg 6Ofote Tnv oO¢

Aettoupyia.
A B
1
[
4 D 20 m

- MeTtad T XwpooTtadunon KateubuUveTE TNV
aktiva Aéllep emdvw OTOV KOVTIVO TOiXo A.
SNUAdEYPTE TO KEVIPO Tou onueiou A€wlep
endvw otov Toixo (I).

A B
180°
= |
I I
VA

- Tuplote TN ouokeun kata 180°, apnote v
va Ywpootadunbeli kat onuadePete TO
KEVTPO TOU oOnueiou A&Wlep emavw OTO
HakpLvo toixo B (II).
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— ToTmoBeTN0TE TN CUOKEUY] KOVTA OTOV TOIXO
B - xwpig va m yupioete — B€0TE TNV O

Aettoupyia Kl apnoTte mv va
XwPOooTabunbel.
A B
1 11
4 N

— Pubpiote To UYPOG TNG CUCKEUNG KATA TETOLO
TPoOmo (ue ™ Bonbela TOU TPLTOdOU Kal
eVOEXOUEVWG TOMOBETOVTAG KATL AMd KATW)
WOTE TO KEVIPO TOU oOnueiou A&llep va
TauTiotel Me To onueio II ToU eixate
ONUABEYEL TTPONYOUNEVWS OTOV TOoixo B.

A B
180°

o=

4 11

—

4%

- Tlupilote T ouokeun kata 180°, xwpig va
METABAAAETE TO UYPOC TNG, APROTE TNV va
XWPOoOoTaduNnOBel Kalt onuadeyTe oToV TOiXo A
TO KEVTPO TOU onueiou A&wlep (TI1).

- Hdw@popa d Twv dUo ONUASEUEVWY ONUEIWY
I kat I enmdvw otov Toixo A deixvel tnv
TPAYHATIKY] AMOKALON TNG OUCKEUNG Yl TOV
METPNUEVO Agova.

EmavaAaBete TN dladikacia PETPNONG Kal yid
Toug AAAeg Tpelg agoveg. Mplv TNV €vapén g
€KAOTOTE METPNONG YUPIZETE TN OUOKEUN KATA
90°.

H amdkAlon otnv  dladpoun  UETPNONG
2 x 20 m =40 m erutpeneTal va avéABel 0o TOAU
oe +4 mm. AnAadn n anooTtaon HeTA&U Tou IO
ugnAoU Kat Tou Tio XaunAoU onuadiol dev
EMITPEMETAL VA UTepPBaivel Ta 8 mm.

Se TMePIMTWON TOU 1N aAvoXn TNG OUOKEUNG
uTiepBaivel 0e pla Ao TEOOEPIG METPNOELG TN
UEYLOTN ETUTPETTN AMOKALON TOTE 1 CUOKEUN
aUTN TIPEMEL VA TIPOOKOWLOTEL OTnV UTmMpeaoia
Servivce Tng Bosch.

—

Ymod<i&eig yia TNV EKTEAEON
EPYACIOV

Epyacia pe Tnv mAaka pETpnong

Me Tt BonBela TnG MAAKAg HETPNONG 25 N akTiva
AEWlep Umopel va petagpepbei i idla 1 1o UYPog
NG oTo dAMedo 1) OTOV TOIXO.

O

é

Me tn Bonbela tou UndevikoU mediou Kal NG
KAIMOKAG UMOPEITE VA HETPT|OETE TNV ETATOTILON
MEXPL TO EMBUUNTO UYPOG KL aKOoAoUBWS va tnv
UETAPEPETE OE KAmola AAAn B€on. M auTov Tov
TPOMmo dev analteitat n akpipng puduion Qg
OUOKEUNG OTO UTIO PETAPOPA UYOG.

B SnuadeUeTe TTAVIOTE TO KEVIPO TOU ONueiou
AeWlep emeldn To WEYEBOG TOU ONuEioU
peTaBalAeTal padi pe tnv andoTaon.

H mAdka HETPNONG SLOBETEL MIA AVAKAQOTIKY
eMiXplon yia TNV KaAUTepn opatdtnta TnNg
akTivag AElep, AKOWUN KL ATO HEYAAN andoTaon n
UTIO LOXUPT NALAKY] akTivoBoAia.

H evioxuon Tng pwTtelvotnTag dlakpivetal povo
aro TN B€0n NG CUOKEUNG, YU AuTO KOITAETE e
TO MATL KATA PNKOG TNG akTivag A&wlep mMpog N
B&on YETPNONG (TnV MAAKA PETPNONG).

Z1adia (€181k0 e§apTnpa)

lMa epyacieqg og avolktoUG XWPOUG, Yyla ToV
EAEYXO ETUMEDWV N TO ONUAdEUA KEKAIUEVWV
EMIPAVEIWV 0OAG OUVIOTOUME TN XPnon 1ng
otadiag 22 padi pe to dEKTN 28.

Eni g oTadiag 22 (s181kd €EAPTNUA), OTO EMAVW
MEPOG, eival XApaydeEvn Hia OXETIKN XIAlLOOTO-
METPIKN KAigaka (£50 cm).
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To undevikO UYPog TNG KAIHakKag urmopel va
npoeruAexOei (90-210 cm) KATW, OTNV EMEKTAON
mg. M' autdév Tov TpOmMO pmopolv va
avayvwoboUv Aueoa ol TuXOV arnokKAIoELG aro To
eTUSIWKOUEVO UYOG.

FuaAia katonTreuong A&iep

Ta yuaAld KAtomteuong akTivag AEWep PINTPA-

pOUV Kal €EOUBETEPOVOUV TO PWG TOU TEPL-

BaAAovTtog. M' auTtov Tov TPOMo dnuioupyeitat

»O0TO HATLY 1) eVTUTIWON, OTL TO EPUBPO PWGS TOU

AeWlep eival TEEPLOCOTEPO PWTELVO.

= Ta YUaAld KaTOMTeEUONG NG aKTivag A&wlep
(e101k0 €EApTNUa) dev TpooTatelouV evAvVTIA
OTIG aKTiveg A€llep. Mnv ta xpnotdoroleite
oUTe 0a YuaAld nAiou oUTe oTnv 0JIKN
KUkAogopia.

Epyaocia pe To Tpinmodo (£181k6 eEapTna)

H ouokeun d1a0€Tel dUO GUVSETELG YA TPIMOdO
10 pe oneipwpa 5/8", pua ya v oplfovTia Kat
Jla yia kaBeTn Aettoupyia.

S€ TEPIMTWON ToU TO TPirnodo 27 dlabETel oTNV
EMEKTAON TOU XIALOOTOMETPLKT] KAIHAKA, TOTE N
UETATOTION UMOpPEL va pUBULOTEL Apeoa.

N Aesitoupyia pe cuykpatiipa Toixou
(E181k0 €€apTnpa)

la epyaoieg mou anattolv UYn peyaAlTepa ano
€Kelva TOU ETITPETIEL N ETIEKTACT TOU TPLTIOd0U N
OUOKeUT) Wmopel va  xpnolgoronBel  oe
ouvduaouod W €va GuyKpaThpa Toixou 24. MNa
OUVAPHOAOYNON OTEPEWOTE TO OUYKPATNPaA
Toixou 24 o €va Toixo.

MNapadsiypara epyaciag

E Meragopa ixvoug/onueiou Uoug
TomoBeTnOTe TN OUOKeEUT OTNV optlovTia BEon
EMAVW Ot MO OTabepn em@aveld, n o &va
Tpinodo 27.

Epyacia pe 1o Tpinmodo: EubBuypappiote tnv
akTiva A&1lep O0TO eTOUUNTO UYOG. ETUAEETE TNV
TEPIOTPOPIKN AEITOUPYIO N METAPEPETE OTN
OnNMELOKT AslToupyia To UPog He yUuplopa ng
KEPAANG ePLOTPOPNG 13 e To XEPL.

Epyacia xwpig Tpinodo: [Mpocdlopiote TN
dlagopd UPoug avaueoa otV akTiva AElep Kat
™M YPAUUN UYoug pe Tn Bonbela tng TAAKAG
HETPNONG 25, YUpPIOoTE TNV KEPAAT TIEPIOTPOPNG
13 MPog TO OTOXO KAl AKOAOUBWG HETPNOTE Kal
HETAPEPETE TN dlAPOPA.

MapaAAnAn subuypaupion

Ma va onuadeyete opBeg ywvieg 1 ya va
eubuypappioeTe evBLAETOUG TOIXOUG TIPEMEL Va
euBuypappiosTe TV aktiva A&illep TapdAAnAa
o€ Jla ypapun avagopdag (dnAadn va diatnpel
NV idla anoéoTaon ar auTny), T.X. ToIX0G, ApHOg
Sl00TOANG).

U autd TOTOBETNOTE TN CUOKEUT OTNV KABETN
B8&on Kal KaTd TETOlO TPOTO, WOTE N AKTIvVa va
SlaTPEXEL MAPAAANAQ TN YPAUUN AvAPOPaAg.

Ma v akpPny TOTOBETNON TNG OUCKEUNG
UETPNOTE AUECA KOVTA OTN OUCKEUY, ME TN
BonBela NG MAAKAG HETPNONG 25, TNV ATIOCTACN
avaueoa otnv aktiva A£lep Kal TOV TOIXO.
AKOAOUBWG MUETPNOTE TNV AMOOTAON AvAUesd
otn ypauun A€wlep Kal TOV TOIXO OE OGO TO
duvatod peyalUTepn anoOoTAon aAmd TN CUOKEUT).
PuBuiote Vv aktiva Aéwllep pe ™ Bonbela tou
MANKTPou 19, kateUBuvon TPog Ta de&Ld, 1) Tou
TMANKTpou 18, kateUBuUvON TPOG TA APLOTEPQ,
oTtnV idla andotaon Tou and Tov ToiX0 OMwg Kal
KATA TN HETPNON AUECA KOVTA OTN GUOKEUN).

B =npadepa opbng ywviag

Av Bélete va onuadeyete O0pBEC Ywvieg
eubuypappioTe TV akTiva AEWlep oTNV KABETN
8£0on MapAAANAa wg MPOG TN YPAWUMN avapopag
(akun MAakLdiwv, Toixo). H opbn ywvia deixvetat
arno TNV EKTPARMEVN LETABANTNA aKTiva AELZep.

A =nqpavon kabétwv

TomoBeTnOTeE TN OUOKEUN OTnV KABetn B&on
UTPOOTA O€ i eTupAvelq, T.X. 0 €vav Toixo, Kat
KateuBlvete TO onueio/tn ypapun A&ilep,
endvw otn 0éon, otnv omnoia TpEMeEL va
uetagepBei/va onuadeutei n kKABeTOC. EMIAEETE
N YPAUKUIKN N TNV TIEPLOTPOPIKN AEITOUPYIA Kal
UETAPEPETE 1) ONUASEYTE TNV KABETO.

@ =nupavon karaképueng smeaveiag
(evd101£00G TOIXOG, TOMN APHAV)

TomoBeTNOTE TN CUOKEUT E TETOLO TPOTIO OTNV
KABeTn BEON woTe TO onueio Aéwlep va MEPTEL
AKPIBWG EMAVW OTN YPAUHT) AvVaPOpAg, T.X. OTOV
evdlaueoo Toixo. EuBuypappiote twpa TNV
aKTiva A&ilep TMAPAAANAA WG TIPOG TN YPAUUN
avagopdg. EmAEETe T onuelokn N IV
TMEPIOTPOPIKN AEITOUPYIA KAl ONpAdeYTe TA
onueia A&wlep.
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[ Metagopa onusiou Tou danédou oTnv
opo@n (aApadiacpa)

Ma v akppn €uBuypAuuilon NG akTivag-
aA@Aadt (A&wWep) uTEPAVW TOU ONueiou TOU
danedou OTO KATW GKPO TOU TEPIRANMATOG
UTIAPXOUV BUO EVTOMEG avagopag. M autd
XOPAETE dUO BONONTIKEG YPAHUMESG KABETEG N Hia
mMPOg TNV AAAn (otaupdvnua) dla PECOU TOu
onueiou damedou  Kkal  eubuypappiote T
OUOKEUT) e TN BonBela TwV EVTOH®Y avapopdg.

H rmyn AéwWlep BplokeTal akplBwSG umepAvw NG
oplfovtiag olvdeong Tpunddou, oto UYPoG NG
KaBeTng ouvdeong. ‘Otav XPNOLUOTIOIEITE TO
Tpimodo 27 (edlkd €&ApTnua) uropeite va
OTEPEWOETE £va VAMA OTAdung otn RBida
oTEPEWONG TOU  Tpuodou KL €TOL va
eubuypappioste To A&llep Ue Baon €va onueio
Tou damnedou.

B =npavon khiong

Ma ™ HETAPOPA KEKAIUEVWYV TIPETEL va TeBel
€KTOG Aeltoupyiag n  dlAta&n auTopaTng
Xwpootaeunong We T PBonbela  TOU
TNAEXEIPLONOU 29 (e1dlkd €EApTnua) a (BAEme
,OE0N NG AUTOMATNG XWPEOOTABUNONG EKTOG
Aettoupyiag®).  AkoAoUBwg  umopeite  va
TOMOOETNOETE TN OUOKEUR OTNV embuuntn
KEKALUEVN BEON.

[a TN HETAPOPA HIAG KEKALLEVNG YPAUMUNG, TL.X.
o’ évav Toixo, eUBUYPANUIoTE TNV aKTiva A&llep
ME HOVOTIAEUPN avUYWON TNG CUCKEUNG 1 HE
KATAAANAN pUBUION Tou TPIModou 27 (eldLlkd
eEApTnUa) MaApAAAnAa mpog TNV eMBUPNTY
KAlon).

Méoa oTnv TePLOXN] AUTOXWPOOTABUNONG £WG
8 % n kAion pmopel va puBuloTei emiong pe TN
Bonbela TOou  TnAexelplopoU 29  (e1dIKO
eEApTnua).

Ma ™ HETAaPOPA KEKAIMEVWV ETUAEETE TN
HOVAEOVIKT] AelTOUpPYia KEKAIMEVWV UOVO TIPOG
Mla kateUBuvon (r.X. kAion damedou) (BAEme
»~Mova&ovikn Aettoupyia KEKAIUEVWV®). = AUTAV
TNV MEPIMTWON €UBUYPAUUIOTE TN OUOKEUN ME
Tov agova Y mapAAAnAd wg Tpog TNV Gopd g
KAlong.

EMmoKOTNon TWV EVEIEEWV TNG CUOKEUNG

©£0n TNG CUOKEUNG Og AelToupyia

XwpooTtadunon 1 GUPTANP. XwpPooTadunon
YTEpRaon NG MeEPLOXNG AUTOXWPOOTABUNONG

XwpooTadunUEVN CUOKEUT), £TOLUN YIA
Aettoupyia

Aopalela AaKTIOMATOG Og AelToupyia
Evepyomoinuevn acpalela AOKTIONATOG
AUTONATN XWPOOTABUNON EKTOG AElTOUPYIAG
EvepyomoinueEvn Hovag. AelToupyia KEKAIMEVWV
MoAU xaunAn taon Aettoupyiag

Adela pratapia

E
£
ér S35
2 288 a_o
g 8254 ancan
¢ 220
® (Alap- |@ (Aldp- |@ (Aldp-
kel 3s) |kewa3s) |kewa3s)
1x/s |O 1x/s
(@) @) 1x/s [1x/s 1x/s
[ [
1x/4s
O O 8x/s 2x/s
1x/s
1x/s 1x/s
1x/2s
[}

1x/1's SuxvotnTa avaBooBruatog
(M. X. M1a popa ava deUTEPOAETTO)
O Alakomn Aettoupyiag
@® AlapKng Asttoupyia

* 0N YPAWUKUIKNA N TIEPLOTPOPLKT AElTOUpYia
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Ei1d1ka e§apTipaTa/AvTaAAaKTIKA

EAQOTIKO TIOBL 2 (3 TEMAXLA) . . . .. 1609 203 588
Kandkt 6nkng pynatapwv 3. .. ... 1609 203 M02
MPOCTATEUTIKO KAAUMMA YIa TNV

TEPLOTPEPOUEVT KEPAAT| 13 . . . .. 1609 203 M03
Mmatapla 7 ..o 1609 203 M04

ZUVTAPNON Kal KoBapIouog

KaBapilete TaKTikA TNV €£0d0 NG akTivag
AEWep He TN Bonbela urmatoveT®Vv (EUAAPAKLA LE
Baupakli). Npooexete Ta Ee@pTidla.

m AlQTnpeiTe TN CUOKEUN TTAVTOTE KABapn.
KaBapilete TUXOV BPWHIEG W Eva UYPO, HAAAKO
mavi. Mn XPNnOIUOTONOETE KAUOTIKA WEOCA
KaBaplopou 1 dlaAUTEG.

Av  TapOAeg TIG eTuPeAnuUEveEG HeBOdOUG
KATAOKEUNG KAl EAEYXOU OTAMATNOEL KATIOTE N
OUOKeUY], TOTE N E€TUOKEUN TNG TPEMEL va
avatebel 0e  avayvwplopévo  ouvepyeio
NAEKTPIKWV CUOKEUWV TNG Bosch.

Otav {nNTtate dlACAPNTIKEG TIANPOPOPIES Kal
otav  TapayyEAAETE  AVTAAAGKTIKA, Tapa-
KaAOUHE VA AVAQEPETE OTWODNTIOTE  TOV
10y ®Lo KWBIKO aplOuo.

MpooTaocia mepIiBaAlovTog

AVOKUKAWON TPWTWV UAWV avTi amooupon
amopPINATOV

H cuokeun, Ta eEapTNUATA KAl N ouoKeuaaia Ba
TPETIEL VA artooUpoVvTal TIPog eMegepyaaia Kata
TpOTO Tou de BAATITEL TO TIEPIRAAAOV.

AUTO TO TeUXOG Odnylwv EXel Tumwlel o
AVAKUKAWMEVO  XOPTL, AEUKAOWEVO  XWPIG
XAWPLO.

MNa ™V avakUKAwWon KaTtd €id0g Ta TAAOTIKA
MEPN TNG OUOKEUNG @QEPOUV €va OXETIKO
XOPAKTNPLOWO.

Mnv TmeTtdte TIC AVOAWUEVEG MMATAPIEG,
EMAVAPOPTILOMEVEG 1| U1, OTA ATOPPIUHATA TOU
VOIKOKUpPLOU 0ag, 0T QWTIA 1] OTO VEPO AAAA
ATOCEPVETE TIG HE TPOTMO @IAKO TIPOG TO

—

Ymnpeoia e§unnpETnong meAaTwv

AVaAUTIKG OxEdla KAl  TANPogopieg  yia
AVTAAANGKTIKA 6a Bpeite 0TV NAEKTPOVIKN
dielBuvon: www.bosch-pt.com.

Robert Bosch A.E.

Knoploou 162

12131 MeploTtepl-AdNva

@©KENTPO ................ +30 210 57 01 200
©®KENTPO ............. +30 210 57 70 081-83
FAX. ... +30 210 57 01 263
FAX. ... +30 210 57 70 080

www.bosch.gr

ABZ Service A.E.

@®SERVICE............ +30 210 57 01 375-378
FAX. oo +30 210 57 73 607

C € AnAwon oupBarikéTNTAG

AnAoUpe uteuBUVWG OTL TO TIPOIOV AuTO eival
KATAOKEUAOMEVO OUPPwvVA He  Toug €&ng
KavoviopoUG 1) KATOOKEUAOTIKEG OUCTACELG:
EN 61 000-6-1 «kat. EN61000-6-3 (Opyava
HETpnong) n EN 60335 (SuOKEUEG (GOPTIONG
Jdrmataplov), oUPewva He TIC dlATAEEI] TwV
Odnywwyv 73/23/EOK, 89/336/EOK, 98/37/EK.

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

Wﬁ/m A ﬂtﬁ%

Robert Bosch GmbH, Geschéaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification
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1609929 F17 o (04.05) T EAAnvika-9

%

%

4@



Teknik veriler
Distomat

Siparis no.

Calisma alani”
Algilayicisiz
Algilayicih

Nivelman hassashgi " ?

Otomatik nivelman alani tipik

Nivelman siresi tipik
Rotasyon hizi
Calisma sicakligi
Saklama sicakhgi
Lazer tipi

Lazer sinifi

Aletteki lazer isini gapi "

Sehpa baglantisi
(yatay ve dikey)

Akller

Bataryalar

isletim stiresi, yak.
NiMH akiilerle
AIMn bataryalarla

Bataryalarla birlikte agirhgt,

yak.
Koruma tirQ

1) 25 °C'de
2) Aks boyunca
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BL 1301
PROFESSIONAL

0601 096 4..

yak. 60 m'ye kadar
yak. 130 m'ye kadar

<£0,1 mm/m
%+8 (£5°)

30 sn
10/50/200/600/dak
—10 ... +50 °C
-20...+70°C
635 nm, <1 mW

2

yak. 5 mm

5/8"

4x 1,2V KR20
(5000 mAh)
4x 1,5V LR20 (D)

30 saat
40 saat

2,7 kg

IP 54 (Toza ve
sigrayan suya karsi
korunmali)

Govde altindaki tip etiketine aletinizin seri numarasi

8 islenmigtir.

Latfen aletinizin siparigs numarasina dikkat edin.
Aletlerin ticari kodlari degisik olabilir.

Gurilti emisyonu bilgisi
Olgtim degerleri EN 60 745'e gére belirlenmektedir.

Frekansa bagimli uluslararasi ses basinci seviyesi
degerlendirme egrisi A'ya gére bu aletin tipik ses
basinci seviyesi 70 dB’den dlsUktir.

1609929 F17  (04.05)T
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Usuliine uygun kullanim

Bu alet; yatay yukseklik gizgilerinin, dikey gizgilerin,
hizalama cizgilerinin ve dik agil gizgilerin hassas ve
tam olarak belirlenip, kontrol edilmesi igin
gelistirilmistir.

Aletin elemanlari

Litfen aletin gérindigl kapak sayfasini agin ve bu
sayfay! kullanim talimatini okudugunuz sirece agik
tutun.

Aletin elemanlarinin numaralar grafik sayfasindaki
alet resmine aittir.

1 X ekseni hizalama isareti

Lastik ayak

Pil g6zu kapagi

Batarya gozu kilitleme tertibati

Y ekseni hizalama isareti

Uzaktan kumanda algilama alani

AkU paketi (kartus ak)

Tip etiketi Gzerindeki seri numarasi
Sarj fisi soketi

Sehpa girigi 5/8"

Lastik korik

Lazer isini gikigl

Rotasyon digmesi

Batarya sarj durumu gdstergesi
Otomatik nivelman gdstergesi “auto”
16 Manuel nivelman gdstergesi “man”
17 Agma/kapama butonu

18 Sol yoén butonu

19 Sag yén butonu

20 Gizgisel isletme ve ¢izgi uzunlugu se¢gme butonu

21 Rotasyonlu igletme ve rotasyon hizi se¢gme
butonu

22 Distomat 6lgme levhasi*

23 Lazer g6zIugu

24 Duvar mesnedi*

25 Ayakli 6lgme levhasi

26 Kapakli élgme levhasi*

27 Yapi sehpasi*

28 Mesnetli yuksek performansli algilayicr*
29 Uzaktan kumanda*

30 Sarjcihazi*

31 Canta

* Resmini gordiigliniiz veya tanimlanmis aksesuarin bir
kismi teslimat kapsaminda degildir.
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Giivenliginiz igin

Aletle tehlikesiz bir bicimde calig-
mak ancak, kullanim kilavuzunu ve
guivenlik talimatlarini iyice okuyup,

icindekilere tam olarak uymakla
mimkunddr.

°
1
2 Lazer isini lazer sinifi 2
625—-645 nm, <1,0 mW,
EN 60825-1:2001 uyarinca

Lazer isinina bakmayin.

Lazer 1sinini baska Kkisilere ve
hayvanlara dogrultmayin.

Lazer isini demet halinde oldugundan
uzak mesafelerde de isina dikkat
edin.

m Lazer gozlugu (aksesuar), lazer iginlarina karsi
koruma saglayan bir gézIik degildir. Bu gozIigu
giines isinlarina karsi ve trafikte kullanmayin.

m  Cocuklar bu aleti ancak yetigkinlerin gézetiminde
kullanabilir.

Aletteki uyar etiketini sékmeyin.

Aletin  onarmini  sadece Bosch mdusteri
servislerinden birine yaptirin. Aleti hicbir zaman
kendiniz agmayin.

Bosch ancak, bu alet i¢gin éngérilen orijinal

aksesuar kullanildigi takdirde aletin kusursuz
islev goérecegini garanti eder.

Aletin korunmasi

m Sk sk meydana gelebilecek carpma ve
sendelemelerden kaginin. Alete disaridan guglu
bir etki meydana geldiginde: Calismaya devam
etmeden 6nce her defasinda hassaslik kontroli
yapin (Niveleman hassasligi bélimiine bakin).

Aletinizi su igine daldirmayin.

Aleti asiri sicakliklardan ve sicaklik
degisimlerinden koruyun (6rnegin otomobilde
birakip gitmeyin).

Aleti uzun sire kullanmayacaksaniz bataryalari

cikarin (aksi takdirde bataryalar kendiliginden
bosalir ve paslanabilir).

—

Aku sarj/degistirme

Akii paketi sarj

Cihazla ilk kez calismadan dnce aki paketini 7
(kartus akuyl) sarj edin. AkU paketi sadece sarj
cihazi 30 ile olmak kaydiyla cihaz icinde sarj
edilebilir.

Sarj cihazinin 30 sarj fisini sokete 9 sokun ve sarj
cihazini akim sebekesine baglayin (gerekiyorsa
adaptor kullanin). Sarj cihazinda 30 kirmizi gésterge
yanar. Bos akl paketinin sarji yaklasik 10 saat surer.

= Sarj cihazini 30 higbir zaman iginde aku paketi 7
olmadan akim sebekesine baglamayin!

Sarj islemi otomatik olarak kesilmez, bu nedenle sarj
islemi  bittikten sonra sarj cihazini  akim
sebekesinden ayirin. Sarj cihazi 30 ve akl paketi 7
asir sarja kargi korunmalidir.

Yeni veya uzun sire kullanilmamis bir aki ancak
yaklasik 5kez sarj/desarj olduktan sonra tam
performansina ulasir.

Akt paketinin sarj edilmesi

Her kullanimdan sonra akdleri sarj etmeyin, aksi
takdirde kapasiteleri diser. Akl paketini ancak
batarya sarj durumu goéstergesi 14 yanip
s6ndlglnde veya surekli yandiginda sarj edin.

Maksimum kapasiteyi koruyabilmek igin aki paketi
zaman zaman tam olarak desarj edilmelidir. Bunun
icin cihazi uzun slre agik birakmalisiniz.

Eger sarj cihazi 30 akim sebekesine bagli ise cihaz
bos aku paketi 7 ile de calistirilabilir. Bunu yapmak
icin cihazi kapatin, akl paketini yaklasik 5 dakika
sarj edin ve sarj cihazi akim sebekesine bagl iken
cihazi agin.

Ak paketinin degistirilmesi

Cihazla birlikte teslim edilen aki paketi 7 yabanci
marka bir aki ile veya alkali mangan bataryalarla
degistirilebilir.

Akl paketini gikarmak igin pil gézinin kilidini 4 g
konumuna cevirin ve pil gézi kapagini 3 alin. Yeni
aki paketini, yabanci akiyl veya bataryayr géze
yerlestirin. Yerlestirme sirasinda kutuplarin dogru
olmasina dikkat edin.

Bataryalari daima komple degistirin. Sadece ayni
marka ve ayni kapasitede bataryalar kullanin.

Bir emniyet tertibati sadece aku paketinin 7 cihazda
sarj edilebilmesini garanti altina alir. Yabanci akuler
cihazin diginda sarj edilmelidir.

1609929 F17  (04.05)T
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Calistirma

Cihazi yatay veya dikey konumda saglam bir zemine
yerlestirin, bir sehpaya 27 veya duvar konsolline 24
(aksesuar) monte edin.

Yatay konum

Dikey konum
Acma’kapama
m Lazer isinina bakmayin.
m Lazer isinini bagka kisilere ve hayvanlara

dogrultmayin.

Cihazi agmak i¢in agma/kapama butonuna 17 basin.
Gostergeler 14, 15 ve 16, 3 saniye yanar. Cihaz
hemen otomatik nivelman islemine baslar (Bakiniz:
Nivelman otomatigi). Nivelman iglemi sirasinda lazer
isini ve otomatik nivelman gdstergesi “auto” 15
saniyede bir kez yanar.

isletim tliri butonlari 20, 21, 18 veya 19 ile daha
nivelman islemi sirasinda igletim tird tespit edilebilir
(Bakiniz: Isletim tiiriintin uygulanmasi). Bu durumda
cihazi nivelman iglemi sirasinda girdinin teyidi igin
3 saniye secilen igletim turiinde cgaligir. Nivelman
islemi bittikten sonra iglev tespit edilen isletim
tariinde surddrdldr.

Lazer i1sini ve “auto” gdstergesi 15 sirekli olarak

yanmaya basladiginda cihazin nivelmani
tamamlanmis temektir.

Cihazi kapamak icin acma/kapama salterine 17
yeniden basin.

En ylksek igletim sicakligi olan 50 °C agildiginda,
lazer diyodunu korumak uzere lazer i1sini otomatik

olarak kesilir. Soguduktan sonra alet tekrar
kullanima hazir hale gelir ve galistirilabilir.
isletim tiirleri
Genel goriiniis
Noktasal isletme
Lazer 1Isiniin en yuksek

gorundrligine bu igletim tirinde

ulagilir. Bu igletim turt &rnegin
yUksekliklerin basit bigimde
aktariimasina  ve hizalamanin

kontrollinde kullantlir.

Cizgisel isletme — Standart cizgi
Bu isletim tdriinde lazer 1sin1 sinirli
bir calisma alaninda hareket eder.
Bu nedenle lazer 1sininin
gorundrligl rotasyonlu isletmeye
gbre daha yiksektir. Dort rotasyon
hizli dért acilma agisi segilebilir.

—

Cizgisel isletme — Programlana-
bilir cizgi

Standart gizginin tersine gizginin
baslangi¢ ve bitis noktalari istendigi
gibi belirlenebilir.

Rotasyonlu isletme

Rotasyonlu isletme ozellikle
algilayici 28 (aksesuar) ile birlikte
tavsiye edilir. Dért degisik rotasyon
hizi segilebilir.

tarleri

Batin
konumunda mimkindr.

isletim cihazin yatay ve dikey
Cihazin yatay durumunda lazer noktasi veya lazer
cizgisi sag 19 veya sol 18 y6n butonlarina basiimak
suretiyle kademeler halinde 360° gevrilebilir.

Cihazin dikey durumunda lazer noktasi, lazer isini
veya rotasyon dizlemi basit hizalama veya paralel
dogrultma icin sag 19 ve sol 18 ydn butonlariyla
hassas bigcimde ayarlanabilir. Ancak bu sadece
sinirh bir alanda (o andaki uzakhgin % 8'i olmak
Uzere saga veya sola) mimkindur.

Sag 19 veya sol 18 ydn butonlarina uzun sire
basildiginda lazer noktasi veya lazer c¢izgisinin
hareketi hizlanir.

isletim tiirlerinin uygulanmasi

®» Kumanda butonlarina basildiginda cihaz
nivelmandan ¢ikabilir ve rotasyon kisa sureli
durabilir. Uzaktan kumanda 29 (aksesuar)
kullanilarak bu etkiden kaginilabilir.

00 Noktasal igletme

Her agilistan sonra cihaz noktasal isletmede

bulunur.

Lazer 1sini rotasyon dagmesinin 13 ¢evriimek

ve/veya sag 19 ve sol 18 yo6n tuslarina basmak
suretiyle istenilen yere dogrultulabilir.

@ Cizgisel isletme — Standart cizgi

Cizgisel isletmeye gecmek igin butona 20 basin.
Cihaz 4°'lik bir agilima agisi ve en disik rotasyon
hiziyla cgalisir. Butona 20 yeniden basildiginda
acllma acisi 45°, 90° ve 180° olarak buydr ayni
zamanda rotasyon hizi her kademede yikselir.
Butona 20 tekrar basildiginda cihaz noktasal
isletmeye geri doner.

Lazer cizgisinin acgilma acisi uzaktan kumanda 29

(aksesuar) ile kugultllebilir veya biyutilebilir.

= Merkezkag kuvveti nedeniyle lazer ¢izginin son
noktasindan disari kagabilir.
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@ Cizgisel isletme — Programlanabilir cizgi
Lazer gizgisinin baslangi¢ ve bitis noktalari istendigi
gibi belirlenebilir. Bunu yapmak igin 6nce noktasal
isletmeyi ayarlayin. Daha sonra gizgisel isletme
butonuna 20 basin ve butonu basili tutun, rotasyon
digmesini 13 bir kez istenen gizginin baslangic
noktasindan bitis noktasina gevirin ve butonu 20
birakin.

Lazer ¢izgisinin agilma acisi uzaktan kumanda 29
(aksesuar) ile kugultilebilir veya biyutilebilir.

= Merkezkag kuvveti nedeniyle lazer ¢izginin son
noktasindan disari kagabilir.

@ Rotasyonlu igletme

Rotasyonlu isletmeye ge¢mek igin butona 21 basin.
Cihaz en ylksek rotasyon hiziyla ¢alisir. Butona 21
tekrar basildiginda hiz doért kademe halinde
duruncaya kadar duser (noktasal isletme).

Algilayici 28 ile galisirken en yiksek dénme hizinin
secilmesinde yarar vardir.

Algilayici olmadan caligirken lazer i1sininin daha iyi
gbrinmesi i¢in rotasyon hizini disirin veya lazer
g6zItga 23 kullanin.

Nivelman otomatigi

Nivelman otomatigi

Acildiktan sonra cihaz yatay veya dikey konumu
otomatik olarak algilar. Yatay ve dikey konumlar
arasinda degisiklik yapmak i¢in cihazi kapatin,
yeniden konumlandirin ve tekrar agin.

Acildiktan sonra cihaz yatay veya dikey konumu
kontrol eder ve sapmalari otomatik nivelman
alaninda kendiliginden yaklasik %8 dengeler
(£0,8 m/10 m).

Acildiktan veya konum degisikliginden sonra cihaz
%8'den daha fazla egikse, nivelman mimkin
degildir. Konum emniyeti aktive edilmedigi surece
(Bakiniz: Konum emniyeti) uyari sesi duyulur, rotor
durur, lazer 1sini kesilir ve “auto” 15 ile “man” 16
gOstergeleri saniyede bir kez yanar séner. Bu
durumda cihazi kapatin, yeniden dogrultun ve tekrar
agin.

—

Nivelmani gergeklestikten sonra cihaz surekli olarak
yatay veya dikey konumu kontrol eder. Cihazin
konum degisiklikleri su reaksiyonlara neden olur:

Kicuk konum degisiklikleri

Kuglk konum  degisiklikleri 5 saniye iginde
dengelenir. Secilmis bulunan igletme tiri kesilmez.
Zeminin sallantisi ve riizgar etkileri dengelenir.

Biiyiik konum degisiklikleri
Cihazin nivelmani 5 saniye icinde gergeklesmezse,
nivelman islemi sirasindaki hatali 6lgmeleri 6nlemek
Uzere rotor durur, lazer 1sini ve “auto” gostergesi 15
saniyede bir kez yanip séner.

Konum emniyeti

Cihazin bir konum emniyeti vardir ve bu bulyik
konum degisikliklerinde (>30 mm/10 m) degisik
ylkseklikteki nivelmani ve dolayisi ile ylkseklik
hatalarini  6nler. Konum emniyeti her buton
basiligindan veya nivelman igleminden 30 saniye
sonra otomatik olarak agilir. Konum emniyeti aktif
durumda iken “auto” gostergesi 15, 4 saniyede bir
kez yanip séner.

>30 mm'den 10 m'ye bir konum degisikligi olunca
cihaz 6nce bunu dengelemeyi dener. Sonra bir uyari
sesi duyulur, rotor durur, lazer kesilir ve “man”
gbstergesi 16 saniyede iki kez yanip séner. Bu
durumda cihazi kapatin ve tekrar agin. Sonra
ylksekligi kontrol edin ve dizeltin.

Nivelman otomatiginin kapatilmasi

Cihazi istenen egimde calistirabilmek igin (Bakiniz:
Egimlerin  aktarimasi), nivelman otomatiginin
kapatiimasi gerekir. Bu sadece uzaktan kumanda 29
(aksesuar) ile mUmkundir. Nivelman otomatigi
kapatildiginda “man” géstergesi 16 saniyede bir kez
yanip séner.

= Nivelman otomatigi kapall iken cihazin konum
degisiklikleri algilanmaz.

Tek eksenli egimli isletme

Cihaz yatay konumda calistirilirken nivelman
otomatigi uzaktan kumanda 29 (aksesuar) yardimi
ile Y ekseni icin kapatilabilir. X ekseninde cihaz
otomatik nivelman yapar.

Cihazin X ekseni her iki hiza isaretini 1 gdvde
kenarinda birlestirir, Y ekseni iki hiza isareti 5
arasindan geger.

Tek eksenli egimli isletme sadece uzaktan kumanda
29 (aksesuar) ile agcilabilir. Tek eksenli egimli
isletmede “auto” 15 ve “man” 16 gOstergeleri
saniyede bir kez yanip séner.
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— Cihazi — dondirmeksizin — B duvari yakinina

Niveleman hassas"gl yerlestirin, agin ve nivelman yaptirin.

Hassaliga etkide bulunan etmenler

Hassasliga en buyik etkiyi yapan etken ortam
sicakligidir. Ozellikie asagidan yukariya dogru olan A B
sicaklik farkhliklari lazer 1sinini saptirabilir.

Sapmalar yaklasitk 20 m'den itibaren 6nem ST o
kazanmaya baslar ve 100 m'den itibaren 20 m'deki I II
sapmanin iki veya dért katina ulagabilir.

Zemine yakin yerlerdeki sicaklik farliliklari en yiksek
dizeyde oldugundan, 20 m'nin lzerindeki 753\
uzakliklarda daima sehpa ile ¢alisiimalidir. Ayrica
alet daima calisma alaninin ortasina
yerlegtiriimelidir.

— Cihazin yiksekligini dyle ayarlayin ki (sehpa
veya taban beslemesi ile), lazer 1sini noktasinin
merkezi B duvarinda isaretlenmis nokta II'ye

Aletin hassaslik kontrolii denk gelsin.

Dis etkiler yaninda cihaza 6zgu etkiler de sapmalara

neden olabilir. Bu nedenle ise baslamadan énce her

defasinda cihazin hassasligini kontrol edin.

Bunun i¢in saglam zemin tzerinde A ve B duvarlari

arasinda 20 m'lik serbest bir agiklik gereklidir. Yatay

konumda X ve Y eksenleri Uzerinden (pozitif ve

negatif) 6lcme gereklidir (4 komple élgme islemi).

— Cihazi yatay konumda saglam ve diiz bir zemin
Uzerinde veya sehpada (aksesuar) A duvarinin
yakinina yerlestirin ve agin. 4 ° )

= >
w

II

e
I

— Cihazi 180° cevirin, ylksekligi degistirmeyin,

A B nivelman yaptirin ve A duvarindaki lazer 1sini
noktasinin merkezini isaretleyin (11I).

— A duvarinda isaretlenmis bulunan I ve III
noktalari arasindaki d farki élgtilen eksenle ilgili
cihazin gergek sapmasini gésterir.

Olgme islemini diger lg eksen icin tekrarlayin. Bunu
yapmak igin cihazi élgme islemi baslangici igin her
4° N 20 m defasinda 90° gevirin.

‘ 2x20m=40m'ik 6lgme hattinda sapma +4 mm

— Nivelmandan sonra noktasal isletmede lazer  qapilir. En yiksek ve en derin isaretler birbirinden
iginint - A duvarninin - yakinina  dogrultun. g mm farkli olabilir.

Duvardaki lazer isini noktasinin merkezini
isaretleyin (I).

Doért 6lgme islemi sirasinda cihazi maksimum
sapmay! asacak olursa bir Bosch musteri servisine

basvurun.
A B
180°
=
1 11
&° N
— Cihazi 180° gevirin, nivelmani yapin ve uzaktaki
B duvarinda bulunan lazer 1gini noktasinin
merkezini isaretleyin (II).
1609929 F17 » (04.05) T Turkce-5
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Calisirken dikkat edilecek hususlar

Olcme levhasi ile calisma
Olgme levhasi 25 yardimi ile lazer 1sin1 zemine veya
duvarda lazer ylksekligine aktarilabilir.

O

é

t

Sifir alani ve skala yardimi ile istenen yikseklige
olan mesafe O&lgllebilir ve tekrar aktarilabilir. Bu
sayede cihazin aktarilacak yukseklige hassas ayari
gerekmez.

= [saretleme igin daima lazer noktasinin merkezini
kullanin, ¢lnkd noktanin buyUklGgl uzakliga
bagli olarak degisir.

Olgme levhasinin biyik uzakliklar veya gines
isininda lazer isininin daha iyi goérilebilmesi igin
yansitici bir kaplamasi vardir.
Parlakligin  guglendiriimesi  sadece cihazdan
anlasilir, bu nedenle lazer 1sini boyunca 6élgme
yerine (6lgme levhasi) bakin.

Olgme levhasi (aksesuar)

Acik arazide galisirken, dizllUkleri kontrol ederken
veya egimleri kaydederken algilayici 28 ile birlikte
dlgcme latasinin 22 kullaniimasinda yarar vardir.

gﬁ/h“

i})

=— 0+50)

Olgme levhasinin 22 (aksesuar) (ist kisimda bir
milimetrik skala (£50 cm) vardir.

Bu skalanin sifir yiksekligi (90-210 cm) g¢ikisin
altinda o6nceden segilebilir. Bu sayede gerekli
yukseklikten sapmalar dogrudan okunabilir.

Lazer goézligi

Lazer go6zIigu gevre 1s1gini filire eder. Bu sayede

lazerin kirmizi 15191 g6ze daha parlak gérundr.

m Lazer gozIigu (aksesuar), lazer iginlarina karsi
koruma saglayan bir gézlik degildir. Bu gézIigu
gunes isinlarina karsi ve trafikte kullanmayin.

Sehpa ile calisma (asksesuar)

Cihazin yatay ve dikey isletme igin birer 5/8"lik
sehpa girisi 10 vardir.

Milimetrik skalasi olan sehpalarda 27 yikseklik
degisimi direkt olarak ayarlanabilir.

N Duvar mesnedi ile isletme (Aksesuar)
Sehpalardan yiksek referans yiksekliklerinde
calismak icin alet duvar mesnedi 24 ile galistirlabilir.
Duvar mesnedini 24 duvara tespit edin.

Calisma érnekleri

B Cizgilerin ve yiiksekliklerin aktariimasi
Yatay konumda cihazi saglam bir zemine yerlestirin
veya sehpa 27 kullanin.

Sehpa ile galisma: Lazer 1sinini istediginiz
yukseklige ayarlayin. Rotasyonlu isletmeyi secin

veya noktasal isletmede ylksekligi rotasyon
digmesini 13 elle gevirerek aktarin.
Sehpasiz galisma: Lazer isini ile referans

noktasindaki ylkseklik ¢izgisi arasindaki yukseklik
farkini 6lgme levhasi 25 yardimi ile belirleyin,
rotasyon digmesini 13 hedefe cevirin ve 6lgllen
yukseklik farkini aktarin.

Paralel dogrultma

Dik acilarin  gdsteriimesi veya separatérlerin
dogrultulmasi gerekiyorsa lazer isinini paralel
olarak, yani bir referans gizgisine ayni mesafede
(6rnegin bir duvara veya derze) dogrultun.

Bunu yapmak i¢in cihazi dikey konumda yerlestirin

ve Oyle konumlandirin ki, lazer isini referans
cizgisine paralel olsun.
Tam konumlandirma igin lazer 1sini ile duvar

arasindaki mesafeyi 6lgcme levhasi 25 ile odlgun.
Sonra miumkun oldugu kadar uzaktan lazer isini ile
duvar arasindaki mesafeyi tekrar 6lgun. Lazer isinini
direkt cihazda yapilan 6lgmede oldugu gibi duvara
ayni mesafede olacak bicimde sag 19 veya sol 18
y6n butonu ile ayarlayin.
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1 Dik acilarin aktariimasi

Dik agilar gosterilecekse lazer isinini dikey konumda
referans cizgisine (fayans kenari, duvar) paralel
olarak dogrultun. Dik aci saptirilan degisken lazer
1sini ile gosterilir.

@ Dik acilarin aktariimasi

Cihazi dikey konumda, 6rneg@in bir duvar &nine,
yerlestirin ve lazer noktasini veya lazer gizgisini,
dikeyligin aktarilacak veya gosterilecek oldugu yere
dogrultun. Cizgisel veya rotasyonlu igletmeyi segin
ve dikeylikleri aktarin veya goésterin.

@ Dikey yiizeylerin gésterilmesi
(seperatérler, derzler)

Cihazi dikey konumda Oyle yerlestirin ki, lazer
noktasi tam olarak referans cizgisi, 6rnegin
separator, Uzerine gelsin. Daha sonra lazer isinini
referans duvarina paralel olarak dogrultun. Noktasal
veya rotasyonlu isletmeyi secin ve i1sin noktalarini
isaretleyin.

[ Zemindeki bir noktanin tavana aktariimasi
(sakulleme)

Zemin noktasina sakulleme isininin (lazer) hassas

bicimde dogrultulmasini  kolaylagtirmak  Uzere

gbvdenin alt kenarinda sakul kertikleri vardir. Iki dik

acili yardimci ¢izgiyi zeminde isaretleyin ve aleti

sakulleme kertikleri yardimi ile dog@rultun.

Cihaz gostergelerinin genel goriiniisi

—

Lazer cikigi direkt olarak yatay ve dikey sehpa
baglantisinin  ylksekliginde bulunur. Sehpa 27
(aksesuar) kullanilirken sehpa tespit vidasina bir
hizalama isareti konularak lazer i1gini bir zemin
noktasina dogrultulabilir.

Bl Egimlerin aktariimasi

Egimlerin  aktarilmasi i¢in nivelman otomatigi
uzaktan kumanda 29 (aksesuar) yardimi ile devre
disi birakilabilir (Bakiniz: Nivelman otomatiginin
kesilmesi). Daha sonra cihaz istenen egimli
konumda yerlestirilebilir.

Ornegin bir duvardaki egimli cizgiyi aktarmak igin
lazer 1sinini cihazi tek tarafli yatirmak veya sehpayi
27 (aksesuar) ayarlamak suretiyle istenen egime
paralel olarak dogrultun.

%8'lik otomatik nivelaman alaninda egim uzaktan
kumanda 29 (aksesuar) yardimi ile de ayarlanabilir.

Sadece bir eksen igindeki egimleri aktarmak igin
(6rnegin zemindeki kot farkhliklarini) tek eksenli
egimli isletmeyi segin (Bakiniz: Tek eksenli egimli
isletme). Bu durumda cihazi Y ekseni ile egime
paralel olarak dogrultun.

§ ERk

24 cs5|% _n_ [+ D_

— = % =

RIS - |-

S |88 3 4]
Cihazin agiimasi [ J [ J ([ ]

(Sure 3 sn) |(Sire 3 sn) | (Sire 3 sn)
Nivelman veya sonradan nivelman 1x/sn|O 1x/sn
Otomatik nivelman alani asihyor O @) 1x/sn|1x/sn 1x/sn
Cihazin nivelmani tamam ve isletmeye hazir [ [ J
Konum emniyeti devrede 1x/4 sn
Konum emniyeti tepki veriyor O O 8x/sn 2x/sn
Nivelmman otomatigi devre disi 1x/sn
Tek eksenli egimli isletme aktif 1x/sn 1x/sn
Batarya gerilimi diisik 1x/2 sn
Batarya bos ]
1x/1 sn yanip sénme frekansi
(6rnegin saniyede bir kez)
O Fonksiyon stop durumda
@ Surekli isletme
* Gizgisel ve rotasyonlu isletmede
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Yedek pargalar
Lastik ayak 2 (3adet)............ 1609 203 588
Pil gézii kapadi 3 ... ............ 1 609 203 M02

Rotasyon diigmesi 13
koruyucu kapagr ............... 1609 203 M03

Akl paketi (kartus aki) 7 ......... 1609 203 M04

Bakim ve temizlik

Lazer igini gikis deligini duzenli olarak uygun ve
yumusak bir bezle temizleyin. Delikte iplik
parcaciklarinin kalmamasina dikkat edin.

m Aleti daima temiz tutun.

Alet Gzerindeki kirleri nemli ve yumusak bir bezle
temizleyin. Keskin (asindirici) temizlik maddesi veya
¢6zlict madde kullanmayin.

Titiz Uretim ve test ydntemlerine ragmen alet ariza
yapacak olursa, onarim, Bosch elektrikli el aletleri
icin yetkili bir servise yaptiriimalidir.

Butun basvuru ve yedek parga siparislerinizde lutfen
aletin 10 haneli siparis numarasini mutlaka belirtin.

Cevre koruma

Cop tasfiyesi yerine hammadde kazanimi

Alet, aksesuar ve ambalaj c¢evre koruma
hiukimlerine uygun bir yeniden degerlendirme
islemine tabi tutulmalidir.

Bu kullanim talimati da, klor kullaniimadan
agartilmig, yeniden dénisimli kagida basiimistir.

Degisik malzemelerin tam olarak ayrilip, yeniden
degerlendirme islemine sokulabilmesi igin, plastik
parcalar isaretlenmistir.

Kullanim émrini tamamlamis akileri ve bataryalar
evsel ¢oplerin igine, atese veya suya atmayin, gevre
koruma hukimlerine uygun ve gevreyi koruyucu
bicimde tasfiye edin.

—

Tamir Servisi

Daginik gériiniis ve yedek parcalara iliskin bilgileri
asagidaki sayfada bulabilirsiniz:
www.bosch-pt.com.

Bosch San. ve Tic. A.S.
Ahi Evran Cad. No:1 Kat:22

Polaris Plaza

80670 Maslak/Istanbul

© +90 (0)212/335 06 00
Faks ................ +90 (0)212/346 00 48—49

C € Uygunluk beyani

Tek sorumlu olarak, bu Urinin asagidaki standart-
lara veya standart belgelerine uygun oldugunu
beyan ederiz: Tek sorumlu olarak bu UrGnin
73/23/EWG, 89/336/EWG, 98/37/EG ydnetmelik
hukimleri uyarinca asagidaki normlara ve norm
dokiimanlarina  uygunlugunu  beyan  ederiz:
EN 61 000-6-1 ve EN 61 000-6-3 (Olgme cihazlari)
ve EN 60 335 (Akulu cihazlar).

C€ 03
Dr. Egbert Schneider

Senior Vice President
Engineering

W%/W% A ﬂtﬁ%

Robert Bosch GmbH, Geschaftsbereich Elektrowerkzeuge

Dr. Eckerhard Strétgen
Head of Product
Certification

Degisiklikler mimkinduir
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